o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

FANI]RAMIEA ANALISI |
NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRAD;
694 |PP B34TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 |secondaria |98 4.0 212807 [Attraversamento | attraversamento | ol
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
694 |PP B34|media  |molto (A |>80 no no na asfalto |no  |ottimo
' | INN_PP]ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| |694 [PP B34]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_LIRGE | TOTALE_COS
694 [PP_G94 (1600 a [74B.8025

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP_S:

)

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI
= PAV_MANL
W AV MANU 2

PAV_MANU_3
™ [ORD DEM

RAMPFA_DEM
= RAMPA_NUDV
™ ARREDO_U

ILL_PLIBR

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

5““““\ IIIIIIIII IIIIIIIII |IIIIIIII IIIIIIIII
° PP_537 PP_566 PP_567 PP_693 PP_694

SICUREZZA

1000

500

L1

PP_694

PP_693 PP_567
ID_PP

PP_566 PP_537
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
B95 |PP B35 (TS 000984 |via  |visconti|residenziale | 3 a.a 4776896 | percorso |virtuale | 30

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
695 |PP E3a|bassa  |molto [A |<H0 no no na asfalto |si pessima

PANDRAMICA

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
695 |PP B35 {no si |nessuna|no oo |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

G495 [PP_RHa|{1a00 27 |B00B.5608
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ B PAV MANU 2 = |NST PRO 7
PAV_MANU_3 m |NST PRO_3

™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPANUDV  SER"MANU |
S i e D = ARREDO U SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INST ANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

O Pp697 PP696 PP695 PG  PP637  PP636
]

ID_PP

PP_608  PP607  PP_114

PP_610
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

A g ; NN_PP | ID_PP ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP | VEL_STRADA
& ' L 696 |PP B36(TS 2018 ]via  |chiavica | residenziale | 0 9.0 38.8768 | percorso |virtuale | 30

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
B96 |PP B36|bassa |malto (A <80 no no na asfalto |si pessima

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
696 |PP 636 {no si |nessuna|no o |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

B9 |PP_R3E|1a00 27 |a376.0464
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

[

PP_697 PP_696 PP_695 PP_605
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
i ) L. { \ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP | VEL_STRADA
B97 |PP B37)TS 000076 |vico  |marotta | residenziale | 2 a.a 39.71133 | percorso |virtuale | 30

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
697 |PP B37|bassa |molto |A [<30 no no no asfalto |si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
697 |PP 697]no si |nessuna|no o |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

G497 |PP_R37|1a00 77 1a6RR.0609
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
M e W W W e . ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

1500

GRADO_URGE
SICUREZZA

1000

500

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

] NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
| [B98 [PP BY8|TS 000009 |via |costantinopoli|terziaria [IB4 |5.a [5.2605 |percorso | marciapiede | 30

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

98 |PP_E38|alta molto {C [>80 no no no mattoni | si ottimao
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
-{ |B98 |PP B98|no no  |nessuna|no V A P P no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

B98 [PP_RH8|300 I 1382.004
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
m PAVMANUZ « |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
B Wes e 8 e = ARREDO_U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

15
10
| .
5
o P2 PP_13

GRADO_URGE
SICUREZZA

500
0 PP13 P2

PPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

: ' = il | |NN_PP|ID_PP ID_TS Pref_ TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
699 | PP B39|TS 000078 |largo |oratorio | residenziale | 4 9.0 19.1455 |percorso | marciapiede | 30
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
699 |PP_B39|alta molto {0 [<80 no no no mattoni | si ottimao
NN_PP[ID_.PP | SEGN_ORIZ[ SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE [ SEMAFORD | INSEGNE | MARE
699 |PP 639 |no si |nessuna|no o |A P P no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

G99 |[PP_EH9|300 13 2001 894
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
’  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPS PP3 PP2

| ID_PP

PPPPPP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
700 (PP 700(TS 2000 |piazza |della_trigna | terziaria | 0 4a 10.3958 [Attraversamento | virtuale | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
700 |PP 700 |bassa  |mediamente |[A |>80 no no no asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
700 (PP 700(no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

700 (PP_700{6250 i 16321406
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST_ACLI
= PAVMANU | m INST_PRO |
@ = PAV MANU_2 INST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3
™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
Eregrs Bpm e 4o ™ ARREDO_U SEG_MANL 2
ILL_PUBB  m INST ANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 —

’ I N

818 PP_768 PP_766 PP_736 PP_700 PP_84 PP_63
| ID_PP

PR_B70 PP 818
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRADA
700 PP 70(]TS_DOO034|via  |roma |residenziale [134 [4.3 [7.0428 |Attraversamento |attraversamento | all

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
701 |PP 70l bassa  [maolta |A |[>80 no no no asfalto [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
700 PP 70(]si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

701 {PP_70r 5000 12 4740 2136
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ W PAVMANU_Z = |NSTPRO?
PAV MANU 3 m |NST PRO 3
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e S B u ARREDD_U SEE_MANU_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

20
|
- 2000
I il I I I i I ]
O'Pp38 PPA0 PPA3 PRBS PP8O PP.O3 PPO4 PPJOI PPJ02 PP703 PP_737 PP_7AT B%I PP_737 PP_703 PP_702 PP_701 PP_94 %I PP89 PP88 PP43 PPAD PP38
]

ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMICA | ANALIS| |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
702 [PP_702]TS 000034 |via |roma |residenziale 134 [4.8 15.8237 [Attraversamento | attraversamento | a0

| INN_PP]ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
702 |PP_702|bassa  [molto [A |>80 no no no asfalto |no  |[pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
702 PP 702]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

702 PP_70Z|a000 12 4470.8094
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

40.3%

RAMPA_DEM m NSTLUCE
u RAMPA_NUDV SER MANU |
o El L Rl R ™ ARREDO_U SEG MANU 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

mu: ’—‘

PP_747 PP_703 PP_702 PP_701 P94 PP_93 PP_89 PP_38

15

10 ““ll ““‘l |“‘|| |“‘|| ““‘l

5 IIIIII IIIIII
Ly PP_89 PP_93 PP_94 PP_701 PP_702 PP_703 PP_747

| ID_PP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STI
703 [PP 70378 000013 {via |[san_francesco_d assisi |residenziale [98  [4.8 8.39892 | Attraversamento | attraversamento | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
1703 |PP_703|bassa |malto |A [>80 no na no asfalto |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
703 (PP 703]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

703 PP 703 (5000 12 247551704
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVNMANU| w ST PRO |
— W= INST PRO 2

PAV MANU3 m INST PRO 3
= CORD DEM ~ |NST_RETE

PP_7I]3 via san_fraﬁcescu_d_assisi A

RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |
o) Do Dl DGl Cln = ARREDO U SEG MANU 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

0
15 4000
3000

10
2000
g 1000
[ [

PP_38 PP_40 PP_43 PP_94 PP_701 PP_702 PP_703

PP_703 PP_702 PP_701 PP_94 PP_43 PP_40 PP_38

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |

\ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
'. {1704 [PP 70415 000008 |via |costantinopoli |terziaria |164 3.0 30.6682 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE |UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
704 |PP_704|sufficiente |molto (G |>30_CON_S|no no no mattoni |si ottimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA [ ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
{[704 {PP 704]no si |<0% |no V CON|A P CON |PCON fno assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

704 PP 70411500 16 40754378
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ B PAV MANU 2 = |NST PRO 7
PAV MANU_3 m INST PR3
™ [CORD_DEM INST_RETE
RAMPA_DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER"MANU |
e e = ARREDO_U SEG MANL 2
ILLPUBB  m NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

10
©Ped4s  Pp86  pPE7  PRSET PPSB8  PPSED  PRSO0 PRS2 PPSOB  PP_70

2000

N D D |:| D D |:| D D
O Pp704 PP598 PP592 PP5O0 PSSO  PP583  PPSS7  PP.87  PPB6  PPds
]

ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_ TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
705 [PP_705)7S 000009 |via  |costantinopoli|terziaria (164 |5.a 19.2373 |percorso | marciapiede | 30

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
703 |PP_705|sufficiente [molto {0 [<80 no no no mattoni | si ottimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
705 |PP 705]no no  |nessuna|no o |A A P CON fno assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

l, 705 PP 7031800 12 3266.1874
N Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
| PPs_ACS = SEGNALET
= el PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL

= PAV_MANU | w INST PRD |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE

= RAMPANUDV  SERMANL |

= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PPI]E via custﬁninupuli A

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
707 [PP_707{T8_0DO0O70|via |chiesa |terziaria |46  [5.8 18.9409 | percorso | marciapiede | ol

~ | [INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE |UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
707 |PP_707|sufficiente [molto |B  [>30_CON_S|no no no mattoni |si buono

. NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
707 (PP 707{no si |<0% |no 0 A A P no assenti |no  [no

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

707 {PP_707{1500 12 J401.3487
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND LONGI INST_ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |
\@\ u PAV MANIJ Z INST PRI] 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
™ [0RD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |

= ARREDO_U SEG_MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20 2000
15 1500
10 1000
5 - 500
2 PP_12 PP_13 PP_621 PP_623 PP_624 PP_707 O e 707

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
: NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS [ TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
708 (PP 708|7S_000090)via  |venezia |residenziale |14 a.4a 3B.0404 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND |

LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

108

PP 708 |bassa  |poco |G |<H0 no no

no

asfalts |si pessimo

: £ NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
~ .[|708 (PP 708|no no  |nessuna|no o |A A A Si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADO_LRGE | TOTALE_COS

708 |PP_708 (2300

0

8a76.0334

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

50.4%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
‘ = PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
u PAV MANIJ Sm INST PRI] 3

= CORDDEM  INSTTRETE

RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei per

corsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

6000

2000

| ID_PP

PP_166 PP_165
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
a1 : g ' | NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
709 (PP 709|TS 2013 |via |caduti_di nassyria |residenziale | 0 2.0 [78.15 |percorso |marciapiede | ol

| [NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
11709 |PP 709]|bassa  [poco |G |<HO no no no asfalts |si pessimo

i NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11709 |PP 709 no no  |nessuna|no o |A A A Si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

709 PP 7092500 10 39941815
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
Q ™ PAV MANU | m |NST PRO |

W PAV_MANU_Z = |NSTPRO?

PAV_MANU 3 m INST PRO3
= [CORD DEM INST RETE

RAMPA DEM wm INST LUCE

Lo ™ RAMPA_NUDV  SEGMANU |
e g e e ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILL PUBE w0 INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

10

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000-] - — — — — — -
5

[

PP_165 PP_171 PP_175 PP_176 PP_652 PP_708 PP_709

PP_709 PP_708 PP_652 PP_176 PP_175 PP_IT1 PP_165
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

o [ [NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
i 11710 |PP_TID|TS_DODOBG|via  |degli orti|residenziale [92  [5.a 8.83338 | percorso | marciapiede | ol

! | INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO SDRUCC | MANLTENZIO
k»-m‘ 70 |PP 7I0bassa  |molta |C [>30_CON_§|{no no na autobloccanti | si sufficiente
- NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
A {70 [PP_TD{no si  |nessuna|no no|A A P si assenti {no  |no

i NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
= — 7o [PP_T10 {2300 2l 343a.0112

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
‘1 PPS_ACS = SEGNALET

da PEND_TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI NS AC

= PAV_MANU| w |NST PRO |
——@—- = PAVMANUZ = |NST PRO 2
PAV MANU_S m |NST_PRO 3

= CORD DEM ~ |NSTRETE
RAMPA_DEM m |NSTLUCE
= RAMPANUDV S MANL |

= ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

PP_710 via degli_orti

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
3
SICUREZZA

PP_710 PP_652 PP_651
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
o ! NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME 18 TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
] i T [PP_TM|TS 2001{via  |del comune |residenziale |2 4a 1.92834 | Attraversamento | virtuale | 20
. NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
_ [ [PP_7H|bassa  [malta (A [>30 no no no asfalto  [no buono
NN_PP|ID_PP |SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
(PP 7 |no no |<a% [no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
T |PP_TI| 6250 Il al1.74338

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei c

osti delle singole azioni di progetto

PP_711 via del_comune

N
»

PPS_ACS

W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPA_NUDV
= ARREDO_U
ILL_PUBB

SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

pppppp

| ID_PP

PPPPP

???????
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
] e My NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP | VEL_STRADA
712 PP 2{TS _DO0030|via |lippolis |residenziale |57 |58 88.2656 | percorso |virtuale | 50
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
712 |PP 712|bassa  |molto (B |<80 no no na asfalto |si pessima

— |

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
N2 PP 72{na si |nessuna|no oo |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

712 |PP_T12|2500 77 33798.0688
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORO
™ PEND_LONGI = |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV MANU 2 = INST PRO?

PAV MANU_3 m INST PR3
™ [CORD_DEM INST_RETE

RAMPA_DEM w |NST LUCE
® RAMPANUDV  SERMANU |
B s Bve B @ 8 e ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB  m NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

-~ B N

GRADO_URGE
SICUREZZA

33 PP_712 PP_668 PP_664 PP_660 PP_627 PP_626 PP_625 PP_624
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
' ‘_;]- ] NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
\ 713 |PP_T13|TS_000033 | piazza | luigi_amati | residenziale |11 4a B.24772 | Attraversamento | virtuale | 30
: : ) . NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
; T T3 |PP T3|bassa  [mediamente |[A |[>30 no no no asfalto [no  |buono
h | e = i NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

] \l 73 [PP_T13{no no  |nessuna|no o [A A A no assenti |no [no
e Fooe e, NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
= , N3 [PP_TI3]3750 B 580.89204

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP 713 piazza luigi_amati

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_2 = INSTPRO?
PAV_MANU 3 m INST PRO3
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM s INST LLCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
= ARREDOU  + SEGMANU?
ILLPUBB  m INSTANT
Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

2000

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;@



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

FANI]RAMIEA ANALISI |
¥ . y _PPlio_pp [in_Ts Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP [VEL_STRADA
E ' ' g T4 PP T4 (TS 00004l |via |giovanni_giannone | residenziale | 4l 4a 7.88319 [Attraversamento |virtuale | 30
- NN_PP[ID_PP [ PROTEZIONE | UTILIZD SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE [ MANUTENZID
T4 |PP Tl4[bassa  |mediamente [A |>30 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP]ID_PP [ SEGN_ORIZ| SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD PUBBLIC | ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE [ MARE
T4 1PP T4 [no no  |nessuna|no no|A A A no assenti [no |[no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
T4 PP _T4{3750 i VRYRTHIER]
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
S i = ARREDO U+ SEG MANUZ
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

GRADO_URGE
SICUREZZA

[

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
- , NN_PP[iD_PP [iDTS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELDC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP [VEL_STRADA
Ta PP Ta|TS 00004l {via  |giovanni_giannone | residenziale | 41 4a 4.a1a7 | Attraversamento |virtuale | 30
NN_PP[ID_PP [ PROTEZIONE [UTILIZZD SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
1|5 |PP 7ia|bassa |mediamente|A [>A0 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP]ID_PP [ SEGN_ORIZ[ SCALINI[RAMPA [ SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE [ SEMAFORD | INSEGNE [ MARE
Ta PP 7afno no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE| TOTALE_COS
Ta PP _TIa]37a0 B 1493 9649
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e = ARREDD U SER MANL2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

25
2 3000
& 2000
10
1000
i - -
[ [
PP33 PP_34 PP_35 PP_39 PP_715 PP_716

PP_39 PP_35
ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
76 |PP_7IE|TS_DO002|via |conte_di torino |residenziale |32 4.0 B.47209 | Attraversamento | virtuale | 30

| NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
“||76 |PP 7IG|bassa  [mediamente |A |[>30 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
T8 PP 76| no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

TE PP 7G| 37a0 i 133011813
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

™ PEND_LONGI  |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
\@\ W PAV_MANU_Z = INST PRO 2
PAV_MANU 3 m |NSTPRO 3

= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m INSTLUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |

P P = ARREDOD U+ SEG MANU2
ILL_PUBB  m INST ANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_716 PP_715 PP_44 PP_39 PP_35 PP_32
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMIC _ ANALISI |

il a3 f’".l % ;‘ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
N7 |PP_NT{TS_000039 | piazza | luigi_amati | residenziale || 4a a.22131 | Attraversamento |virtuale | 30

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
N7 |PP_T7|bassa  |mediamente |A |>80 no no no asfalto [no  |buono

e | abl. | e,

g
el il
]

- " )
ey |

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
N7 (PP N7no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS
7 |PP_7{37a0 b 813.74a67

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

M rr20 W P21 pp19 M pp720 M PP7I8
PP_717

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
ILL_PUB

® RAMPANUDV  SEGMANU |

SEG_MANL 2
m NSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

15

: |||||||
5 ||||||||I IIIIIIIII |IIIIIIII IIIIIIIII
° PP_19 PP_20 PP_21 PP_717 PP_718 PP_720

2000

SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l




Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
et Y AW NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
| |TI8 |PP T1B|TS 2014 |via |conte_di torino | residenziale | 0 43 121644 | Attraversamento [virtuale | 30
NN_PP|ID_PP |PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZIO
T8 |PP 718 )|bassa  |mediamente |A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
78 PP 718]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

T8 PP 71813750 B 1132.98108
| s N I / / Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
t : ‘
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

@ = PAVMANU | INST_PRO |

PP 718 via conte_di_torino

u PAV MANIJ 2 |N5T PRI] i
PAV MANIJ S m INST PRI] 3
= [ORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
u RAMPA_NUI]V SEG MANU |
iy, o e D ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBBE w0 INSTANT —

o
9
%
4.05%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
| |

ANALISI |

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
718 |PP 719178 _DOO038 (via  |luigi_amati|residenziale | 2 4a 122812 |Attraversamento |virtuale | 30

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
713 |PP 713)bassa  |mediamente |A |>30 no no no asfalto [no  |buono

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
9 (PP 719]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

79 [PP7a{37a0 (B 1828.1484
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ W PAV_MANU_Z = INST PRO 2
PAV_MANU_3 m INST PR3
= CORDDEN  NSTRETE
RAMPA_DEM m ST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
mrs Ers prns wes wew m ARREDO_U SEG_MANL 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

GRADO_URGE
SICUREZZA

I o e
6 PP27 P28 P29 PP_7 PP_719 % PP_720 % PP_718 PP_29 P28 PP_27 P26 PP_25

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
.{:‘J‘I p ' j - NN_PP|ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
\ 7200 PP 7201TS_ 000038 | piazza |luigi_amati | residenziale |1l 435 149635 | Attraversamento | virtuale | 30
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLITENZIO
720 |PP 720 |bassa  |mediamente |A |>80 na no no asfalto {no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
720 |PP 720 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS
720 |PP_720137a0 b 2343.2695

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

@ PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORO
™ PEND_LONGI = |NST ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |
W PAV MANU 2 INST PRO_?
PAV MANU 3 m INST PRO_3
™ [0RD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
mrx mrn ann wew w e = ARREDO_U SEG MANLI 2
ILLPUBB  m INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

(® 2000
5 . . . . N
o I o e E———
PP_21 PP_26 PP27 PP_28 PP_29 PP_717 PP_719 PP_720 PP_28 PP_27. P26 PP_21

PP_720 PP_719 PP_717 PP29
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |
e 2 " | NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
f_‘i ‘ 720 [PP_72(TS _DO0038|via  |luigi amati|residenziale |2 4a 6.62212 | Attraversamento | virtuale | 30
- I NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
) 721 |PP T2 |bassa |mediamente [A |>80 no na no asfalto |no  [buono
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
120 [PP 72 {na no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE| TOTALE_COS
721 {PP_721|3750 B 1039.67284

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

GRADO_URGE

|0.
|
5 .
o I
PP_26 PP_27 PP_28 PP_721

2000

SICUREZZA

ID_PP
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Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

é Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
= ATLANTE DEI F'EREI]RSI PEDONALI
FANI]RAMIEA ANALISI |
{ o OIFIT \ _Pr[iope  [in_Ts Pref_ TS NOME_TS [TIP0_TS ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP [ VEL_STRADA
|72 |PP_T22| TS _DOO088|via _|siciliani | residenziale |94  [4. 0.0383! | Attraversamento | virtuale | 30
el 3 ~i NN_PP]ID_PP [ PROTEZIONE | uTiLizz SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE [ MANUTENZID
722 |PP 722 |bassa  |mediamente (A |>30 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ|SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
—— 722 PP 722{no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no
NN_PP]ID_PP [ SICUREZZA]GRADD_LIRGE|TOTALE COS
| 772 |PP22(3T50 |6 T51 01487
N Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
¥ | @ PPS_SESND — W SEGNALET
L SEMAFORO
PP_722 via siciliani ® PEND_LONGI = |NST ACL
PAV MANU | INST_PRO |
@ = PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
w RAMPA_DEM m |NSTLUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |
e = ARREDO U+ SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

SICU!

777777777777
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
g - i 1|i : NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
— = |723 [PP_723|TS_000088 |via |siciliani [residenziale |94 |40 719868 [ Attraversamento | virtuale | 30
\ NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
— | 723 |PP 723 |bassa  |mediamente [A |>30 no no na asfalto |no  [buono
g : \ NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ooy \ 723 |PP 723 |no no  |nessuna|no o |[A A A no assenti {no  |no
j ol NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
| 723 |PP_723]3750 B 113019433

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

&

PPS_ACS

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI
= PAV_MANL
W AV MANU 2

PAV_MANU_3
™ [ORD DEM

RAMPFA_DEM
= RAMPA_NUDV

W ppi01 M pr6ic M PP6IS
PP_724 PP722

pp26 M PP723

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
ILL_PUB

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL

= INST PRO_|
INST_PRO_7

= INST PRO 3
INST RETE

= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7

= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

15

: IIIIII ““‘\ ““‘\ “““

) IIIIII IIIIII IIIIII
[

2000

SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;@




Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
FANI]RAMIEA ANALISI |
F TR \ NN_PP[io_pe Tin_Ts Fref_TS NOME_TS [ TIPO_TS ABIT_TS [ VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP [ VEL_STRADA
___Q__i__‘__________ : 724 PP _724|78 000038 |via  |luigi_amati | residenziale |2 4a 7.00479 [ Attraversamento | virtuale | 30
T R i \ NN_PP[ID_PP  [PROTEZIONE [UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANLTENZID
=i = 724 |PP T24|bassa  |mediamente (A |>80 no no na asfalto |no  |buono
NN_PP[iD_PP [SEGN_ORIZ|SCALINI[RAMPA  [SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
— 124 |PP 724 no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
4 _:T i " NN_PP|ID PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
_; il /' 124 |PP_T24|3750 i 105975203
| /,,,r————-* = 7 [ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
| N @ TOR0TRIS  SEOR
' L SEMAFORO
PP 724 via luigi_amati = PEND_LONGI = |NST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
@ = PAVMANU_Z = |NST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
@ RAMPA DEM m NSTLUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
L — = ARREDD_U SEE MANL™?
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

25
20
15
: .
) - -
—
° PP_26 PP_28 PP_100 PP_618 PP_723 PP_724

2000

SICUREZZA

PP_723 PP_618
ID_PP

PP_100 PP_28 PP_26
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA | ANALISI |
2 | [w_reTiope TinTs Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPD TIPD_PP [ VEL_STRADA
N i 725 PP 725|158 000035 |via  |luigi di savoia|residenziale |14 4.0 8.60803 | Attraversamento | virtuale | 30
s ' ; NN_PP[iD_Pr [ PROTEZIONE [ UTiLIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
o g” "'_ y B 725 |PP_725|bassa  |mediamente |[A |>30 no no no asfalto {no  |buono
=4 1 B e 558 NN_PP[in_pr  [SEGN_ORIZ| SCALINITRAMPA  [SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
4-_:_—#_—-_-_—? 725 |PP_T25|no no  |nessuna|no no|A A A no assenti {no  |no
e NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
N 725 PP 7253|3750 i 130146071
| :T | _ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
= | ! PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
PP_725 via luigi_di_savoia A = PENDLONGI + |NST ACL
& = PAV_MANU_! w INSTPRO |
@ ™ PAVMANU_Z = NST_PRO 2
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
® CORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
S = ARREDD U+ SEG MANL?
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
15
10
5
o
PP_36 PP_37 PP_d0 P41

PP_726

2000

SICUREZZA
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
726 |PP 726|TS 000013 |via  |san francesco_d assisi |residenziale |38 4.0 7143488 | Attraversamento | virtuale | 30

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
726 |PP T26|bassa  [mediamente|A [>30 no no na asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
726 |PP 726 |no no  |nessuna|no o |[A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

726 PP_726]37a0 i 1167.29343
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
’®’ = AV MANU_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

= CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |

f e e w = ARREDO U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

PP 726 via san_francesco_d_assisi A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20

15 3000

10 2000
2 PP_36 PP_37 PP_38 PP_725 PP_726 G

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_726 PP_725 PP_38 PP_37 PP_36
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
_ |

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
727 |PP 727178 _00003a|via  |luigi di savoia |residenziale {14 [4.5 8.99952 | Attraversamento | virtuale | 30

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
727 |PP_T27|bassa  |mediamente |[A |>30 no no na asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_DORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
727 |PP 727 no no  |nessuna|no no|A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

127 |PP_T727| 3750 i 1412.92464
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
PP P = ARREDO U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20
. 3000
10 2000
5 - 1000:
2 PP_35 PP_36 PP_a1 PP_42 Ly

PP_728

GRADO_URGE
SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
A 1728 |PP 778(T8_00002!|{via  |conte_di torino |residenziale |32 4.0 962031 | Attraversamenta | virtuale | 30

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
728 |PP T28|bassa  [mediamente|A {>80 no no no asfalto |no  [buono

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
728 PP 728|no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

728 PP_728)37a0 i |all.3RBRT
' | Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2
PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20
. 3000
10 2000
5 1000
== 1 1 ﬁ
O e PP_42 PP_45 PP49 PP_727 PP_728 0

PP_728 PP_727 PP_49 PP_45 PP_42 PP_41

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | _ ANALISI

| _4 |NN_PP{ID_ PP [ID_TS Pref_ TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP VEL_STRADA
1729 [pp 729|715 000055 |via  [umberto ||terziaria |242 |45 11484 | Attraversamento | attraversamento | ol

. v ) . NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
; 5 b = : 729 [PP_728|media  |molto |A >80 no no no asfalto |no  |buono
1 f_l NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
N ) 729 [PP 729]si no  |nessuna|no no|A A A no assenti |no no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

| ; 729 |PP_729)2000 a 986.13
&, _ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
L i']._-..,-.-— = _/: PPS_ACS = SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
B = ARREDO_U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

| PP 729 via umbertu i

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

PANORAMICA

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

; |lr'

ANALISI |
NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
730 |PP 730178 _00005a|via  |umberto ||terziaria [242 |48 9.39786 | Attraversamento | attraversamento [ al

PP_730 via un;bertu_l A

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
730 |PP_730|media  |malto |A [>80 no na no asfalto |no  [buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
730 PP 730{si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE| TOTALE_COS
730 |PP 7302000 a B04.4645

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

&

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL

= PAV_MANU | w INST PRD |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE

= RAMPANUDV  SERMANL |

= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

GRADO_URGE

SICUREZZA

pppppp

>596  PP_595
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA : ANALIS

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRADA
731 PP 731175 000070 )via  |chiesa |terziaria |46 4.8 13.1881 [Attraversamento | attraversamento | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZID
731 |PP_73l|media  [molta |A [>80 no no no asfalto |no  |buono

.I NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
731 PP 73]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

731 [PP_73112000 a 1139.807a
\| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICUREZZA

GRADO_URGE

PPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE

DEIPEREDRSIPEDDNALI

PANORAMICA ANALISI |
A g NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
11732 |PP 732(TS 000070 |via  |[chiesa |terziaria |46  [5.8 10.0307 |percorso |marciapiede | 0

| Tw_pe

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
732 |PP _732]alta molto (D >80 no no no mattoni |si buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
732 |PP 732|no no  |nessuna|no V A p p no assenti {no  |no
NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
732 |PP 732|0 I 1395 4736

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI
= PAV_MANL
W AV MANU 2

PAV_MANU_3
™ [ORD DEM

RAMPFA_DEM
= RAMPA_NUDV

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
ILL_PUB

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL

= INST PRO_|
INST_PRO_7

= INST PRO 3
INST RETE

= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7

= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

10
5 - -
o

P2 PP_13 PP_732

PP2

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_ TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP | VEL_STRADA
733 | PP 733|TS_000028 | piazza | giuseppe_garibaldi |terziaria |20  [5.5 45,9365 | percorso | piazza | a0

[ |NN_PP{ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO SDRUCC | MANUTENZID
733 |PP 733 |alta mediamente G |>80 no no no autobloccanti | si sufficiente

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
733 |PP 733|no no  |nessuna|no V A p p no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

733 PP 733|250 3 anl2.38
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
PAV_MANU_| w NSTPRD |
PAV_MANL 2 = NST RO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

| FANI]RAMIEA ANALISI |
g e ( B, NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
: = ﬁ‘t ' "-I ! T34 PP 734|TS _00008BK |via  [siciliani [residenziale |94 |48 a.I7449 | Attraversamento | virtuale | 30
; = NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
T34 |PP T34|bassa  |mediamente [A |[>80 no no no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
T34 | PP 734(no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS
T34 |PP_T34]37a0 b 812.33433

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND LONGI INST_ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |
W PAV MANU 2 INST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3

™ [0RD_DEM INST RETE

@ RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |

L — = ARREDD_U SEE MANL™?
ILLPUBB  m INST ANT ~

PP 734 via s-it:iliani

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA ANALISI |
E :"\.:,_ S ) . r 2o NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
E f rh D= Q‘r S 1r l 733 |PP_735|T5_000084|via |Bari |residenziale |4l 4o 10.8454 [Attraversamento | virtuale | 30

“““I INN_PP[iD_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
733 |PP 735|bassa  [mediamente |A {>80 no no no asfalto |no  [buono

3 NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
735 |PP 735]no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

735 PP 73a)37a0 i [702.7278
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2 3000
15

2000
10

1000
5 - -
o o

PP_99 PP_100 PP_103 PP_734 PP_735

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_735 PP_734 PP_103 PP_100 PP_99
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALIS] |
| | i NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRADA
i e ' 736 |PP 736|TS 000069 |via  |XX settembre |terziaria |43 4.0 [a.I601 [Attraversamento | attraversamento | all
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
736 |PP 736|media  |[molto |A |>80 no no no asfalto |no  |pessimo
/.../( q"':.!- NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
. *’\h/\\:\ 736 PP 736 |si no  |nessuna|no no (A A A no assenti |no |[no

: NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
TR 736 |PP_736 (2000 8 37423437

£ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
= a ’ﬁ PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD

PP_736 via XX settemhre = PEND_LONGI = |NST ACU

= PAVMANU | m INST_PRO |
W PAV MANU 2 INST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3
= [ORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
H o R e B e W e ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB  m NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

PPPPP

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

N BN N

818 PP_785 PP_736 PP_700 PP_592 PP_591 PP_63

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

| PANORAMICA _ ANALISI |
g e 1 : | INN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
: 737 |PP_737(T8 000013 Jvia  |san_francesco_d assisi |residenziale (98 [59.8 a0.7889 | percorso | marciapiede | 5l
= NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SORUCC | MANLTENZIO

g 737 |PP 737|bassa  |molto (B <80 no no na mattoni | si pessimao

‘\ ‘ : NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
== 737 (PP 737[no si |nessuna|no D |A A P CON |si assenti [no  |no

(’ {n pog

— & N =3 el £507 4 NN_PP]ID_PP | SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

e~ o P—-c e

y 137 |PP_737{Za00 28 20213.7374

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
@ = AV MANU_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

= CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m INST LUCE
e e = RAMPA_NUDV SEG_MANL |
PP_743 PP_745 . ARREDD_“ SEE MAN“ 2
ILL_PUBE = NST ANT ~
Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
D! !_39 F_% ! ! !-! PP_! 5 5 E 5 U %l l;ml PP_746 PP_745 PP_743 PP_738 PP_737 PP_702 PP_701 %l Jé
] ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

PANDRAMICA | ANALIS] |
i e : il ! e NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
E f _ > 1. .’-_' wen 738 |PP T38(TS_0DODOID)via  |dante_alighieri |residenziale |[126 5.0 197.255 |percorso | marciapiede | a0
- - y . : NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLUTENZID
738 |PP 738|bassa  |mediamente |B |<30 na no no asfalto |si pessima

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
738 [PP 738|no si |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

738 PP 738| 2500 24 47711208
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFDRD

= PENDLONGI -~ ST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ m PAVMANUZZ  |NSTPRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO3

™ CORDDEM  |NSTRETE
RAMPA DEM w INST LUCE
s e a2 HEE == - RAMPA—NUDV SEE_MAN“ I
R L = ARREDO_U SER MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000
O s A A, A A A Ao Ao Ao Po Po. Po. fo. . Ao Ao A
% P, B, Po Ro Rp o B Po Ro Rp Rp Ao Po Ro R A

2y N2 gy Ry R oy Ry oy R R R 05, R 0, R0, T Rep e s

ID_PP

‘0||| III III |II III III I‘I“l ||I III III III III III III III

O s b B B P P P P Po Po. Po Po. Ao, Ao, Po. Ao A
P Poo o o o o Ao P P Bo Bo Bo Rp Rp o Rp o R M
Ray Rag Rep Ry R, Ry Ry Ry Rogg Ry o) Ry Ry R R R g,
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA - | ANALIS] |

| e NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
739 [PP 739178 000009 |via |costantinopoli|terziaria {164  [59.8 61.2374 |percorso | marciapiede | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
739 |PP 739 |media  |molto |G |>80 no no no mattoni | si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
739 (PP 739no si |<0% |no V CON|P P p Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

739 PP 733|1000 14 139772784
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
0 W PAV_MANU_Z = |NSTPRO?
. e PAV_MANU 3 m INST PRO3
= [CORD DEM INST RETE

RAMPA DEM wm INST LUCE
= RAMPANUDV  SEG AN |
o e B f e u ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILL PUBE w0 INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

o PP_739 PP_738 PP92 PP88 PP87 PP86 PPBS PPB8A

PP_763 PP_758 PP_741 PP_740
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA | ANALISI |
" | [wee]ioe TinTs Pref_TS [ NOME_TS TIPDTS | ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPD_ TIPO_PP [VEL_STRADA
yir, " 740 |PP_TAD|TS 000009 |via  |costantinopoli|terziaria 164 |40 12.3386 | Attraversamento | virtuale | 50
. N T (N L T [ SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
'. 740 |PP 740 |bassa  |mediamente |A |>30 no no no asfalto [no  |buono
4y |[Wrr]ipp TseeN_oriz]ScAUNITRAMPA | SEGN_RAMPAT ARREDD | PUBBLIC [ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE [ SEMAFORD | INSEGNE | MARE
‘ 740 [PP_740|no o |nessuna|no m A |A A no assenti {no  |no
ﬂ. .I'z.! NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
- 5 i 740 PP _740) 6250 B 1937.1602
i' | = : Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
A TOR0TRIS  SEOR
' L SEMAFORO
PP_740 via costantinopoli A ® PEND_LONGI = |NST ACL
i i § W PAV_MANU_! m INST PRO |
' @ ™ PAVMANU_Z = NST_PRO 2
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
® CORD DEM — |NST RETE
v RAMPA_DEM m INSTLUICE
| = RAMPA_NUDV  SER MANU |
B e | ARREDD_U SEE_M ANU_2
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20

15

10
) - - -
° e PP_738 PP_739 PP_740 PP_741 PP_758 PP_763

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
741 (PP 74 (TS _DOODND ) via  |dante_alighieri | residenziale |126  |4.a 8.794B6 | Attraversamento | virtuale |

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
T4l |PP T74|bassa  |mediamente [A |>80 no no no asfalto [no  |buono

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
741 | PP 74| no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

741 |PP_T741| 6250 i 1380.76162
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

@ = PAVMANU | INST_PRO |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE

" = RAMPANUDV  SEG MANU |

P P - = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_762 PP_742 PP_741 PP_740 3 PP_738
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI |
X . N_PPliD_PP  [in_TS Pref_TS [ NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_| TIPD_PP VEL_STRADA
“Sial 747 PP 742|785 000010 )via  |dante_alighieri | residenziale |126  |5.8 1a8.3l |percorso | marciapiede |5l
NN_PP[ID_PP  [PROTEZIONE [UTILIZZO SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE [ MANUTENZID
= 747 |PP 742 |bassa  |mediamente B |<80 no no na asfalto |si pessimo
NN_PP[ID_PP  [SEGN_ORIZ|SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA T ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
o 747 PP 742 no si |nessuna|no no o |A A P CON |si assenti {no  |no
___&_' NN_PR[ID_PR | SICUREZZA|GRADD_LIRGE[TOTALE_COS
742 PP _742 {2500 23 a49791.826
l' Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
S . % PPS_ACS W SEGNALET
=== PEND TRASV  SEMAFORD
2 via dante_alighieri ™ PEND_LONGI = |NST ACL
| = PAVMANU_! m INSTPRO
E ‘ @ ™ PAVMANU_Z = NST_PRO 2
N PAV MANU_3 m |NST PR3
o ® CORD DEM  |NSTRETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
5 H 2 s D B = RAMPA NUOV  SEGMANU |
e o [ ARREDD_“ SEE_M AN“_2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

|
‘0||| |II |II III III |II III “|“| ||I III III III III III III III
O e P P Pb Ao Ao P Ao Po Po P b Ao Ao Ao Po Ao A
P P Po P Po . o Fo o o B P B P P Po P R Rp
Ray Rag Rop Ry Ry Rop, Rop, K5y Rogg Nong Moy Nogy Ny Rogg oy Nogg gy s,

6000

SICUREZZA

2000

P B Ao Ao Ao
PO NS NS NS N

ID_PP

I
e R

7
2 e R
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

Bl Ve = il 1 NN_PP|ID_.PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA

': W& | [ [743 [PP_743{T5_0000I0{via  [dante_alighieri |residenziale |126  |4.3 915174 [Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
743 |PP 743 |bassa  |mediamente [A |[>80 no no no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
743 | PP 743 [no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS

743 PP 7436250 i 1436.82318
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAVMANU_Z = |NSTPRO?
PAV MANU 3 m |NST PR3
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
u i:j;ﬁ B pr738 FRE L e L) s . ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
20
N 4000 — —
d
= 2000 = | - | | | |
o - - - o
PP_737 PP_738 PP_742 PP_743 PP_744 PP_745

PP_745 PP_744 PP_743 PP_742 PP_738 PP_737

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS] |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
T44 | PP 744178 000013 |via  [san_francesco d assisi |residenziale [98 |48 7.07433 | Attraversamento | virtuale | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
Th4 |PP Th4|bassa  |mediamente |[A |>H0 no na no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
|| 744 |PP 744 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

T44 | PP 74416250 i |189.1658
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
= [0RD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
e e e = ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
6000

20
E <
g' 15 E 4000 - L |
2 10 2
& Y 2000 - - - - -

5 I B

2 PP_742 PP_743 PP_744 PP_746 PP_748 U PP_748 PP_746 PP_744 PP_743 PP_742

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

) T8 NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
' ' | | 745 [PP_T745)|T5_0000I3 |via  |san_francesco_d_assisi [residenziale [98  |4.a q.15l6a | Attraversamento |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
T4y |PP Tho|bassa  |mediamente [A |[>H0 no na no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11740 |PP 743 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

T4 PP 74 |G6Z50 i 1436.80905
| Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ = PAVMANUZ - INSTPRO
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
iR 5 O e D Dl = ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP_T74a via san_francesco_d_assisi A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

2 PP_747 PP_746 PP_745 PP_743 PP_738 PP_737
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |[ID_TS  [Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
- | [746 |PP 74B|TS 201l {via  |per_sanarica|residenziale |0 4a 9.2743| | Attraversamento | virtuale | 20

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
|[748 PP 746|bassa  |mediamente [A [>80 no no no asfalto |no  [buono
NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI|{RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| 746 |PP 746 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS

748 PP 7466250 i 14a6.06ERT
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
@ = AV MANU_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

= CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m INST LUCE
u RAMPA_NUDV SER MANU |
i e e st iz = ARREDO U SEG MANLI 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
20
15 1 — —
[ [
PP_744 PP_745 PP_746 PP_747 PP_748 PP_752

PP_752 PP_748 PP_747 PP_746 PP_745 PP_744

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
: NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP | VEL_STRADA
T47 |PP 747178 000013 |via  |san_francesco d_assisi |residenziale |98 |58 a0.a042 | percorso | piazza | al
NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO SDRUCC | MANLTENZID
T47 |PP 74T media  |molto |D (>80 no no na autobloccanti | si sufficiente
NN_PP[ID_PP | SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| [747 PP 747 {na no  |nessuna|no V p p p si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA

GRADD_URGE | TOTALE_COS

T4T | PP_T471a00

b 6210.504

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

43%

W rp738 ppgs M pp737 M pr752 M PP93
PP_747 pp701 M PP_702 P89 PP_746
PP_743 PP_745

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS W SEGNALET

™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
= PAV MANU | m INSTPRO |

’ = PAVMANU_2 = |NSTPRO Y
= LORD DEM — |NST RETE

® RAMPANUDV  SEGMANU |
= ARREDD_U SEG_MANL 2

PEND_TRASV SEMAFORD

PAV MANU 3 m |NST'PRO 3
RAMPA_DEM w |NST LUCE

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

‘0 |||I IIII IIII IIII ““|“|
OPp88 PP8) PP93 PP701 PP702 PP_737 PP_/38 PP_743 PP7A5 PP_7d6 PP_7A7 PP_752

6000

SICUREZZA

2000

o I .
752 PP_747

PP_746 PP_745 PP_743 PP_738 PP_737 PP_702 PP_701 PP93 PP89 PP_8S

i B

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI

L | NN_PP|ID_PP  |ID_TS  |Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
3 ': T48 | PP 748|TS 2011 {via  |per_sanarica |residenziale | 0 a.a 39.3336 | percorso | marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
748 |PP 748 |bassa  |molto (B <80 no no no mattoni | si pessimao

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
748 | PP 748 |no si |nessuna|no o |A P CON |A Si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

748 PP _748)2500 24 13296.0776
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
= PAVMANUZ - INSTPRO
@ PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
B Mom g W e ® e ™ ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

- o
PP_753

PP_753 PP_752 PP_749 PP_748 PP_747 PP_746 PP_745
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA - ANALIS |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
743 PP 748|T5 _000037|via |giuseppe_verdi | residenziale (105 [4.5 9.75836 [ Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
743 |PP 749|bassa  |mediamente|[A [>30 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
743 | PP 749|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

. {8 NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
A TR 743 |PP_743) 6200 b [a32.06232

; N : & : |
| ' - .| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
@ PAV_MANU_| w NSTPRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
L = ARREDO_U SEG_ MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 743 via giuseppe_verdi A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICU!

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover k‘{"



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS  |Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP | VEL_STRADA
7a0 (PP 750078 200l|{via  |per_sanarica |residenziale |0 a.a 49,6731 [ percorso |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
730 |PP 7o0|bassa |molto |B |<80 na na no asfalto |si pessima

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
7a0 | PP 750 no si |nessuna|no o |A A A Si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

750 |PP_7a01Z500 77 194003.06R3
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND_LONBI = |NST ACU
= PAVMANU | m INST PRO |
@ u PAV MANIJ i INST PRI] i

PAV MANU 3 m INST PRO_3
™ [0RD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m INST_LUCE
L RAMPA_NUI]V SER MANU |
A el Ik o ARREDD_“ SEE_MANlJ_2
ILLPUBB = |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
7al PP _7al|TS_0000B4 |via  |Bari |residenziale |4 a.a 13.2043 | percarso |piazza | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD SORUCC | MANUTENZID
7al |PP_7ol|media  |molto {D |>80 no no no autobloccanti | si sufficiente

I NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI { RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11781 | PP 75l no no  |<a% |no V p P P si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

Tal - |PP_7al|a00 B RY34.04
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m |NST LUCE
B s W W B e W o - RAMPA_NUDV SEE_MANU I

= ARREDD_U SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
4000———

2000

GRADO_URGE
SICUREZZA

N | . [ ]
PP_756 PP_
|

755 PP_754 PP_753 PP_752 PP_751 PP_750 PP_749 PP_748 PP_212 PP_97 PP_96 PP_95 PP_93
ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS  |Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
732 |PP 7a2{T8 20M|via  |per _sanarica |residenziale |0 a.4a 80.8722 | percorso | piazza | all

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO SDRUCC | MANUTENZIO
732 |PP_To2|media |molto (D |>80 no no no autobloccanti | si sufficiente

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
752 PP 752|no no |<a% |no V P p p si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP [SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS
Ta2 |PP_Ta2|a00 b J804.664

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

@ PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORG
@ = PENDLONGI - ST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ W PAVMANU 2 = NST PRO?
PAV MANU 3 m NST PRO
™ CORD DEM  |NSTRETE
RAMPA DEM w INST LUCE
= RAMPANUDV  SEQ MANL |
m W s T R e w = ARREDO_U SEG MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
4000
2000

o

5 IIIII IIIII IIIII IIIII IIIII IIIII IIIII IIIII IIIII IIIII

o o I . o]
PP_744 PP_745 PP_746 PP_T

47 PP_748 PP_749 PP_750 PP_751 PP_752 PP_753 PP_754 PP_755 PP_755 PP_754 PP_753 PP_752 PP_751 PP_750 PP_749 PP_748 PP_747 PP_746 PP_745 PP_744

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
NNPPTID PP [0S [PrefTs NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP [VEL_STRADA
723 [PP 7a3|TS 200 {via  |per_sanarica |residenziale |0 4a 7.3543l [Attraversamento |virtuale | 50
NN_PP[ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
733 |PP Ta3|bassa  [mediamente |A {>80 no no no asfalto |no  [buono
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA [ SEGN_RAMPA| ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
733 |PP 753 |no no  [nessuna|no o |A A A no assenti [no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
723  |PP_Ta3|h250 i 124 60807
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
PAV MANU | INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
= ARREDO U+ SEG MANUZ
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover 4\...*;



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS  |Pref TS NI]ME 18 TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
- Ta4 PP 7a4(T8 Z0W{via  |per_sanarica | residenziale | 0 4a B.42384 | Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
Ta4 |PP Tok|bassa  |mediamente [A |[>H0 no na no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
754 PP 754 (no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
Tak | PP_Ta4|62a0 b |008.54288

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
@ PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND LONG INST_ACLI
@ PAV MANU | INST_PRO |
W PAV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= [ORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |

s = ARREDD U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

PPPPP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI |
NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
Ta0 [PP 755|158 _000084)via  |Bari |residenziale |4l 4a 16.7389 [Attraversamento | virtuale | al
. NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
733 |PP Tab|bassa  |mediamente [A |[>80 no no no asfalto |no  [buono
. NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI|{RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
1785 |PP 755|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
Taa  |PP_Ta3)6230 B 2628.0073

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

)

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

4000—

SICUREZZA

777777

ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

£ [ \ NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
' TaB |PP 756|TS 000084 |via |Bari |residenziale |4l a.4a 86.9396 | percorso | marciapiede | al

= NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
736 |PP 756|media  [molto |B (>80 no no no mattoni | si sufficiente

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
7a6 | PP 756 no si |nessuna|no no o |A p p si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

7a6 PP 7aG|1000 17 21246108
= Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORDO
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ

PAV_MANU 3 m INST PRO3
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM wm INST LUCE
e = RAMPA_NUDV  SER MANU |
0 Nes Heo Hes g = ARREDO_U SER MANU 2
ILLPUBB  m INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_757 PP_756 PP_755 PP_754 PP_753 PP_752 PP_751 PP_750 PP_749 PP_748 PP_212 PP_97 PP_96 PP_95 PP_93

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
- NN_PP|ID_PP |ID_TS  |Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
- . 797 |PP 79718 200)via  |per _sanarica | residenziale |0 4a 12.8424 | Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
73T |PP To7|bassa  |mediamente |[A |>80 no na no asfalto |no  [buono

© | INN_PP{ID_PP  |SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11757 |PP 757 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

7a7 PP 7a7|6250 i 2016.2568
1 Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
| = RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALIS] |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
7a8 [PP 758|TS 00O0I0|via  |dante_alighieri | residenziale [126  |5.8 115.9  [percorso | marciapiede |5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLICC | MANUTENZID
728 |PP Ta8|bassa  |mediamente|B [>30_CON S [no no no mattoni | si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
7a8 | PP 758]no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

=5 7a8 PP 7a8|2a00 24 3ah76.4
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
/@/ ™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ

PAV_MANU 3 m INST PRO3
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM wm INST LUCE
= RAMPANUDV  SEG MANU |

R IR IR A0 = ARREDOD U+ SEG MANU2
ILL_PUBB  m INST ANT -

~ PP_738 via dante aiher' A

D g T e v
— i

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

25

20

15

|OI

O Pp.o2 PR740 PP75B PP761 PP762 PP/63 PP_6h PP766 PP773 PP790 PP_I92

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_792 PP_790 PP_773 PP_766 PP_764 PP_763 PP_762 PP_761 PP_758 PP_740 PP_92
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PE

DONALI

PANIRAMEA

ANALISI |

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP | VEL_STRADA
759 [PP 753)TS 00O0IO|via  |dante_alighieri | residenziale [126  |5.a 19.4916 [percorso |piazza |al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
739 |PP 759|media  |molto |D (>80 no no no mattoni | si sufficiente
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
739 |PP 759 no no  |nessuna|no V A A p Si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

7o |PP_ 7581500 8 3170.862

*| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

9

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONGI
PAV_MANL
PAV_MANU_2
PAV_MANU_3
CORD DEM
RAMPFA_DEM
RAMPA_NUDV
ARREDD_U
ILL_PLIBR

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

4000—

SICUREZZA

pppppp

ID_PP

PPPPPP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

e -t NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS [ NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
| 760 (PP 760{TS_0000I0|via |dante_alighieri | residenziale {126 |5.8 [7.0519 |percorso |marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
760 |PP 760 |bassa  |malto |B |<80 no na no mattani |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
760 (PP 760(no si |nessuna|no o |A A A Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

760 PP_7R0{ 2500 2a 77989954
.| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

™ PEND_LONGI = |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
—@’ B PAV MANU 2 = |NST PRO 7
PAV_MANU_3 m INST PR3

™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM s |NST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1

® ARREDOU = SEGMANU™
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

25
20
15
10
) - - -
° PP_760 PP_774 PP_789 PP_791 PP_792

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
761 PP _76!|TS_0O0OIO [via  |dante_alighieri |residenziale [126  |5.8 115.674 |percorso | marciapiede | all

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLICC | MANUTENZID
T8l |PP _76l|bassa  [mediamente |B [>30_CON S |no no no mattoni | si pessimao

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
781 PP 76l no si |nessuna|no o |A P CON |A Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

781 [PP_7hl| 2500 il 30361134
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
’@’ ™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ
PAV_MANU 3 m INST PRO3

™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM wm INST LUCE
= RAMPANUDV  SEG MANU |

R IR IR A0 = ARREDOD U+ SEG MANU2
ILL_PUBB  m INST ANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

15
0I II
[

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_792 PP_790 PP_773 PP_766 PP_764 PP_763 PP_762 PP_761 PP_758 PP_740 PP_92
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
_ |

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
762 |PP 762|TS 000009 {via  |costantinopali | terziaria |I64 4.0 10.9526 | Attraversamento |virtuale | 20

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
762 |PP 762 |bassa  [mediamente|A [>30 no no na asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
762 | PP 762|no no  |nessuna|no o |[A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

762 |PP_76Z 6250 i 1719.5082
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
’®/ W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2
PAV_MANU_3 m INST PRO R

® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1

= ARREDD U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20
15 4000— — =
10
2000— — — — — —
5 - - -
(3 o
PP_741 PP_742 PP_761 PP_762 PP_763 PP_7 PP 1 PP_7: z

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\

GRADO_URGE
SICUREZZA




Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

¥ \ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
' 763 [PP 763|TS_0000I0(via |dante_alighieri | residenziale [126  [4.5 9.00734 | Attraversamento | virtuale | 20

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
= ‘ '. 763 |PP 763 |bassa  |mediamente |A |>80 no no no asfalto |no  |buono

: 3 i NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
“% | [ (783 [PP_783|no no  |nessuna|no no A A A no assenti |mo |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

763 PP 7R3|B250 i 1422.00238
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
\ N 8 PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
u z:zzz L2 B L b L i . ARREDD_U SEE_MANU_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_T83 via dante_alighieri A

pp 762 e =

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
= — | ' b NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
764 (PP 764|TS 0000I0|via |dante_alighieri | residenziale 126 4.0 8.29537| Attraversamento | virtuale | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZID
T64 |PP Tb4|bassa  |mediamente [A |>80 no no no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
T84 | PP 764 (no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS

T84 PP Tk4 6250 i 1302.37304
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m |NST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1

pp758 M pp761 M pr7ce M pp773 M PP764

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
5 6000
&
%I 1 é 4000 —1
o 4
g | E
& Y 2000 = - - - - - |
PP_758 PP_761 g PP_766 PP_773 E g ® PP_792 PP_790 PP_773 PP_766 PP_764 PP_761 PP_758
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PE

DONALI

PANORAMICA ANALISI |
X - N_PPliD_PP  [inTs Pref_TS [NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPD_ TIPO_PP [VEL_STRADA
~ | [765 |PP 765|TS _00ODID|via |dante alighieri |residenziale 126  |4.5 819347 | Attraversamento | virtuale | a0
“r 'y g NN_PP[ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
_- c |76 |PP_765|bassa  |mediamente [A [>80 no no no asfalto |no  [buono
| .. NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA [ SEGN_RAMPA| ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
= - | {785 PP 785{no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
ool - el NN_PP]ID_PP | SICUREZZA|GRADD_URGE|TOTALE COS
e \ (e 765 |PP765[B250 |6 17286.37478
3 |I - e = i \
e 1 N Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
oS
e ! i PPS_IA;(ESND — W SEGNALET
L SEMAFORDO
PP _7B3 via dante_alighieri A ™ PEND LONGI = |NST ACL
E— ~ - = PAV MANU | m INST PRO 1
m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
® CORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
S e = ARREDO U+ SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

5
| I l
1
PP_760 PP_765 PP_T72 PP_789 PP_791

SICUREZZA

pppppp

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G’\
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
: o NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP | VEL_STRADA
766 (PP 766|TS_000001{via  |[giovanni_amendola |residenziale |04 |58 B9.121 | percorso |virtuale |al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV

PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

T66 |PP 766 |bassa  |molto |B |<80 no

no no mattoni |si pessima

NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD

PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE

766 | PP 766 no si |nessuna|no no

A A P CON |si assenti |no

no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

166 |PP_766 {2500

23 26303.8133

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS [ |

PEND_TRASV

= PEND_LONGI

= PAV AN |

= PAVMAN?
PAVMANU 3

= [ORD DEM
RAMFA DEM

= RAMPA_NUDV

PPPPPPPPPPPPPPPPPP
PPPPPPPPPPPPPPPPPP

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
LLPUBE m

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5

0I I I I I II

E%%E%%E%EE%%E%%%%%%E%%E%%
|||||||||||

GRADO_URGE

mmmmmmmmmmmmmmmmmmmm

SICUREZZA

%33%333%%%%%%%%%%3
R R R E R
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B3 33333
[

wwwwww
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPO_PP | VEL_STRADA
7687 [PP_767{TS 000014 piazza | guglielmo_marconi | residenziale |19 0.4 60.2237 | percorso |piazza | all

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
767 |PP 767 media  |mediamente {0 |[>80 no na no mattoni | si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
787 [PP 767{no no |<a% |no V A p p si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

787 |PP_767{500 a |1803.8452
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI + |NST ACU

= PAV_MANU_! = INSTPRO

= D =i s

PAV_MANU_3 m NST PRO 3

™ CORD DEM ~ INST RETE

RAMPA_DEM m |NST LUCE
= RAMPA_NUDV" SEGMANU |
e W e W o W o & | ARREDD_“ SEE_M AN“_2
ILL PUBB  m INSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
768 [PP 768|TS_000001|via  |giovanni_amendola |residenziale |04 4.0 104778 [Attraversamento |virtuale | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLUTENZID
768 |PP 768 |bassa  |mediamente |A |>80 na no no asfalto {no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
768 [PP 768|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

768 PP 7E8| 6250 i 1644 98372
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
B e W W e W . ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

20
15
10
o [
PP_84 PP_700 PP_766 PP_767 PP_768 PP_769

PP_769 PP_768 PP_767 PP_766 PP_700 PP_84

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
. : el e NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP | VEL_STRADA
769 [PP_769|TS 000014 |piazza | quglielmo_marconi | residenziale |19 9.4 16.3727 |percorso |piazza |all

| INN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLUTENZID
769 |PP 769 |media  |mediamente |0 |>80 na no no mattoni | si pessima

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
769 (PP 769 |no no |<a% |no V A p p si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

769 [PP_764|a00 a 3208 9412
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
O ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 769 piazza guglilu_marcuni 3 A

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000—

GRADO_URGE
SICUREZZA

o

PP_771 PP_770 PP_769 PP_768 PP_767

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

fl 4 UL L e
o B2

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
} _Pr[iope  [in_Ts Pref_TS [NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP | VEL_STRADA
aly | | [770 | PP_T70]TS_D0ODI4 | piazza | guglielma_marconi | residenziale |13 9.0 59.4565 | percorso | piazza |8l
> =] NN_PP]ID_PP [ PROTEZIONE | uTiLizz SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE [ MANUTENZID
'| A |770 |PP_770(media  |mediamente (0 |>30 no no no mattoni |si pessimao
4{ R NN_PP]ID_PP  [SEGN_ORIZ | SCALINI] RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| [ -"'f'll' | 3 710 |PP_T70no o |<6% |no U L 1 p si assenti [no  |no
Bl O
N i | d&,‘/” \ NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
J____m_____l . - = B\ 770 [PP_770| 500 i 1163 474
o == 3 Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
" TOR0TRIS  SEOR
PP _770 piazza quglielmo_marconi A ™ PEND_LONGI FNESM[A;F\%D
PR PRE 7 = - » = PAVMANUL m NS PRO |
g W PAVMANU_Z = |NST PR
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
® LCORD_DEM ~ INST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
we @ e B @ 8o = RAMPA NUOV  SEGMANU |
e ——— = ARREDD_U SER MANL?
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

o w 3 &

P o Bo_ Ao Ao Pn_ P Bo_ Ao Ao Pn_ Pa Ao Ao Ao Pp
S S S R T S N S TS S R N T NS PR Y

6000

SICUREZZA

2000

%, P, P P P P A M
S S S S N S s
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ




Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
| [NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
TN |PP_7TN[TS_0000I4 | piazza | quglielmo_marconi | residenziale {19 |45 B.B1976 | Attraversamento | virtuale |
) | [NN_PR]ID_PP  |PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
TN |PP_TN|bassa  |mediamente |A |>30 no no no asfalto [no  |buono
o NN_PP|ID_PP |SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
o T PP 77| no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no
e g, e
T \\ NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
4 T {PP_T71{6250 B 1039.50232

PP _771 piazza guglielmo_marconi

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

@

pppppp

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI
= PAV_MANL
W AV MANU 2

PAV_MANU_3
™ [ORD DEM

RAMPFA_DEM
= RAMPA_NUDV
™ ARREDO_U

ILL_PLIBR

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

ppppp

SICUREZZA

7777777777
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
: ' NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP | VEL_STRADA
772 |PP_772|TS_000014 | piazza | guglielmo_marconi | residenziale |19 0.a a7.6a05 | percorso |virtuale a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
772 |PP 772 |bassa  |maolto |B |<80 no no no mattoni |si pessimao

NN_PP|ID_PP | SEGN_DORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
172 | PP 772 no si |nessuna|no no|A P CON |A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

772 |PP_772| 2500 2l 18529.843
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m |NST LUCE
W W e W o N s W o - RAMPA NUDV SEE_MAN“ I

® ARREDOU = SEGMANU™
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
\ i | | . NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
773 PP _773(T8_000DODI|via  |giovanni_amendola |residenziale (24 | 59.a B7.0815 | percorso |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SORUCC | MANLTENZIO
773 |PP 773 |bassa  |molto (B <80 no no na asfalto |si pessimao

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
178 PP 773 |no si |nessuna|no o |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

773 |PP_773 {2500 77 Z2a836.3995
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM w INSTLUCE
O " RAMPA NUDV SEG MANL |
B EIR TR = ARREDO U+ SEG MANUZ

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5
q 4000
1
2000
PP_760 PP_761 PP_764 PP_765 PP_773 PP_774 PP_775 PP_776 PP_778 PP_789 PP_792 0

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_792 PP_789 PP_778 PP_776 PP_775 PP_774 PP_773 PP_765 PP_764 PP_761 PP_760
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
: '"\... s ' i | i - NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
| ' T74 PP 774178 00000I{via  |giovanni_amendola |residenziale |04 |5.0 B7.0061 |percorso |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
T74 |PP Tl4|bassa  |molto |B (<30 no no na asfalto |si pessimao

NN_PP|ID_PP | SEGN_DORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
T74 | PP T74]no si |nessuna|no oo |A A P CON |si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

174 |PP_T74| 2500 24 26122.0053
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
@ = AV MANU_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

= CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m NSTLLICE
L = RAMPANUDV  SEG MANL |
B EIR TR = ARREDO U+ SEG MANUZ

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5
q 4000
1
2000
PP_760 PP_761 PP_764 PP_765 PP_773 PP_774 PP_775 PP_776 PP_778 PP_789 PP_792 O Pp792 PP_B9 PP_TI8 PRI

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
775 |PP_773|TS 000001 |via  |giovanni_amendola |residenziale |a4 4.0 697108 | Attraversamento | virtuale | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
775 |PP T7a|bassa  |mediamente |[A |>80 no na no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
775 |PP 773 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

775 PP 77| 6250 i 1094 45956
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ W PAVMANU_Z = |NSTPRO?
PAV MANU 3 m |NST PRO 3
™ [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
H = RAMPANUDV  SER"MANU |
o = ARREDO_U SEG MANU 7
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

25 6000
w 20
jG}
g' 15 g 4000—} —
2 10 a
G} Y 2000 - - - -

5 I B N

® PP_773 PP_774 PP_775 PP_776 PP_778 ® PP_778 PP_776 PP_775 PP_774 PP_773

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
! e s | (42 = NN_PP|1D_| ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
{"‘ 776 (PP 776 (TS 000005 )via  |paolucci|residenziale [299 4.0 142437 [ Attraversamento | virtuale | 50
I', & | NN_PP|ID_| PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
5. 9 716 |PP 776(bassa  |mediamente [A |>80 no na no asfalto |no  [buono
I'. NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
¥, 15 716 |PP_T78 [no no  |nessuna|no no|A A no assenti [no  |no
= \
— "}%
i NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LIRGE|TOTALE_COS
MR, T 716 |PP_T76|B6250 B [165.71244

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP 776 via pa_ulu::t:i “

PPS_ACS

|
PEND_TRASV
PEND_LONGI

SEGNALET
SEMAFORO
INST_ACU

@

PAV_MANU | INST PRO |
PAV_MANL_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

PPPPPP

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

CORD_DEM
RAMPA DEM
RAMPA_NLIDV
ARREDO_LU

ILLPUBE m

INST RETE
INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

6000

2000

pppppp

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G’\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
T77 |PP_777|T5_000001fvia  |giovanni_amendola | residenziale |04 [4.8 6.63864 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLUTENZID
TTT |PP_TT7|bassa  |mediamente |A [>30 na na no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
177 (PP 777 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

177 |PP_T77]6250 i 1042 26648
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFDRD

= PEND_LONGI = |NST AL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
/@’ ™ PAVMANU_Z = |NST_PRO 2
PAV MANU_3 m ST PRO"3

= CORD DEM ~ INSTRETE
RAMPA_DEM w  INSTLUCE
= RAMPANUDV  SEG MANL|

. ® ARREDOU = SEGMANU™
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — - — — -

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS [TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
778 |PP 77818 000005 |via  |paolucci|residenziale |299 4.5 71.08673 | Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
778 |PP T18|bassa  |mediamente (A |>30 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
778 PP 778 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

778 |PP_778|6Za0 i 11126166
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
@ = PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
o e m = ARREDO_U SEG MANU 7
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

46.2%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

5
1 4000 — —1
1
2000 — - — — -
PP_774 PP_775 PP_777 PP_778 PP_781 0 PP_781 PP_77 PP_777 X PP_774

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
779 |PP_779(TS 000001 via  |giovanni_amendola | residenziale a4 |5.a 70.6228 | percarsa |virtuale | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZID
773 |PP_779|bassa  |molto (B |<80 no no no asfalto |si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
779 (PP 779 na si |nessuna|no o |A A A Si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

779 [PP_779| 2500 77 272173044
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

@ = PAVMANU | INST_PRO |

W PAV MANU 2 INST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3
= [ORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
Erom @ 8w e = ARREDO U SEG MANU 2
ILLPUBB  m |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

o I

PP_784 PP_793 PP_793 PP_784 PP_782 PP_781 PP_780 PP_779 PP_778 PP_777 PP_776
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
780 (PP 780175 000001 via  |giovanni amendola |residenziale [a4 |48 B.43359 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZOD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
780 |PP 780|bassa  |mediamente |[A |>30 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
780 (PP 780 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

780 |PP_7806250 B 1010.07363
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI = [NST ACl
= PAVNANL! m INSTPRO |
= N INST PRO_2
PAVMANU'3 m [NST PRO 3

= CORD DEM ~ |NST RETE
RAMPA DEM w NSTTLULE
= RAMPANUDV  SEG AN

— = ARREDO_U SEG_MANU2
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
781 |PP 781115 _DOOOOI|via  |giovanni_amendola |residenziale |24 [ 5.0 10.438 |percorso |virtuale o0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZID
781 |PP T8l|bassa |molta |B |[<850 na no no asfalto |si pessima

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
781 PP 781 no si |nessuna|no o |A A A Si assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

781 [PP_78I1Z500 77 27156207
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
m PAV MANU 2 « INST PRO?

PAV_MANU_3 m INST PRO"3
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM wm INST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1
mrm Eom B em w e = ARREDO U SEG MANL 2
ILL PUBR  m |NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

o I

PP_784 PP_793 PP_793 PP_784 PP_782 PP_781 PP_780 PP_779 PP_778 PP_777 PP_776
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
ol ; |

PANORAMICA ANALISI |
- i NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
) 782 |PP 782)TS 00000Z|via |cesare battisti | residenziale (193  [4.5 6.34827 | Attraversamento | virtuale | 5l
v ) NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANLTENZID
e 782 |PP 782|bassa  |mediamente [A |[>30 no no no asfalto |no buono
| L5 NN_PP|ID_PP  |SEGN_DRIZ | SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
= I'. ' 782 PP 782 [no no  |nessuna|no no (A A A no assenti |no |no
3 ' NN_PP]ID_PP | SICUREZZAGRADD_URGE|TOTALE COS
] : 1 782 |PP 7827|6250 B 996.67054
e | Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
s PEND TRASV  SEMAFORD
PP _782 via cesare battisti A ™ PEND LONGI = |NST ACL

= PAVMANU_! wm INST PRO |
W PAVMANU_Z = |NSTPRO?
PAV_MANU_3 m |NST PRO 3
= [ORD_DEM INST RETE
@ RAMPA DEM wm |NST LLCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

782 PP_780
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
- = 1 NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
f- ' ; 783 [PP 78378 000001 via  |giovanni_amendola |residenziale |[a4 4.0 6.29337 [ Attraversamento | virtuale | ol
. NNPPID_PR  |PROTEZONEUTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD [ SORUCE [ MANUTENZID

phos . 783 [PP 783|bassa  mediamente|A |>80 no no no asfalto  |no buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
783 [PP 783|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

783 PP 7836250 i H88.05309
] Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
s =0g PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = |NST ACU
= PAV_MANU_| m |NST_PRO |
/@’ = PAVMANU_Z = INST_PRO2
PAV MANU_3 m INST PRI 3
= CORD DEM ST RETE
RAMPA_DEM m INSTLUEE
= RAMPANUDV G MANU |

e = ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PE
|

DONALI

PANORAMICA ANALISI
Lo i NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
784 |PP 784|TS 000002 |via |cesare battisti | residenziale [193 4.0 6.4a208 | Attraversamento | virtuale | 5
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
\ = T84 |PP_784)|bassa  |mediamente |A |>80 no no no asfalto no  |buono
i ¥ I'.:'_ \‘i_“, NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
2 ' i . 184 |PP 784[no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no
3 'l. NN_PP]ID_PP | SICUREZZA|GRADD _URGE|TOTALE COS
" ™ | 784 [pp_784]6250 |6 ID12.97658

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP 784 via cesare hattisti.

>_780

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV_MANU |
PAV MANL?
PAV MANL
CORD DEM
RAMPA_DEM
RAMPA_NUDV

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

ARREDA U
ILL_PUB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU

= INST_PRO |
INST PRO_?

= INSTPRO 3
INST RETE

= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?

= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

vvvvvv

SICUREZZA

vvvvvv
ID_PP

PPPPPP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS] |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_ TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
785 [PP 785)TS 000034 |via |roma |residenziale |134 [4.8 16.08IE [Attraversamento | attraversamento | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
783 |PP 783|media  [molto |A (>80 no no no asfalto |no  |[pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11783 |PP 78a|si no  |nessuna|no D A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

785 PP 78512000 8 3961.3392
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
| u RAMPA_NLII]V SEG MANU |
s e = ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICUREZZA

GRADO_URGE

PPPPPPPPPPPPPPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;?



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPOD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
786 [PP_786TS 2000 piazza | della_trigna | terziaria |0 4a 1.74354 [ Attraversamento | virtuale | 50

| NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLUTENZID
786 |PP 786 |bassa  |mediamente |A |>80 na no no asfalto {no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
786 [PP 786|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

786 |PP_786| 6250 i 1215.73478
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
O mem O mm 0w 0w O L ARREDD_U SEE_MANU_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — — — = = - -

10
[

77777
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
187 [PP_787{TS_2000 | piazza | della_trigna | terziaria |0 0.a B.38314 | percorso | marciapiede | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
787 |PP 787|bassa  |mediamente D |<80 no no no asfalto |[si pessima

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
787 (PP 787{na no  |nessuna|no o |A A A Si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

787 |PP_787| 2500 10 2774 83094
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORO
® PEND_LONGI = |NST ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |
W PAV MANU 2 INST PRO_?
PAV MANU 3 m INST PRO_3
CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
RAMPA NUDV  SER MANU |
B B @ B w e m ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBE  m |NST ANT ~

PP 787 piazza della_trigna

437% |2
3
~

%r'T

2

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

10 6000
8
&
4
2000
2
O “Pp7g6  Pe787  PPsss  PPBSS  PP8S3  PP862  PP.863  PP.865  PP.866 * “prs

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;@



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
|| |788 |PP 788|TS 000525(via |giovanni_gentile | terziaria | B 4a 7.80781 [Attraversamento |virtuale |

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
788 |PP 788 |bassa  |mediamente |[A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
788 [PP 788|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

788 [PP_788 (6250 B 122582617
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

PP _788 via giovanni_gentile | A

RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |
il Lol EL N L E A R = ARREDO U SEG MANU 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20

GRADO_URGE

SICUREZZA
8
8

10
O Pp787  Pe7s  PPBIS  PPBSS  PP8S3  PP862  PP.863  PP.866 PR8I0 o

PP870  PP866  PP863  PP862  PP.858  PPBS5  PP8I8  PP788  PP_787

| ID_PP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
§ = - NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
f 789 (PP 78318 0000IG|via |monti |residenziale |B8 4.0 4 5B784 | Attraversamento | virtuale | 5l
- NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID

789 |PP 789 |bassa  |mediamente |[A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11783 |PP 789|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

789 |PP783[6250  |§ 720 29245
o \\ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
’®’ W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2
PAV_MANU_3 m INST PRO R

® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1

- = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

PP _788 via monti

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICUREZZA

GRADO_URGE

pppppppppppp
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI |
v NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
N ) : 790 (PP 790178 000001 via  |giovanni amendola |residenziale [a4 |48 B.6033

PANORAMICA

Attraversamento | virtuale | 50

‘ d NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
| 790 (PP 790 bassa  [mediamente |A >80 no no
. .

no asfalto  |no buono

\ ; NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
'll i 790 (PP 730 no no  |nessuna|no o |A A A

no assenti |no no

\‘ i NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
. | = 780 |PPUB0[EE0 |6 1044 56967

\ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

S PPs_ACS SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
PP_790 via giovanni_amendola A = PEND_LONGI = INST ACU

PAV MANU_| w INST PRO |
P e © sreeg
PAVMANUZ3 m NST PRO3

= CORDDEN ~ INST_RETE
RAMPA_DEM w NST LUCE
= RAMPANUOV  SER AN

= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICU!

PP_759 PP_758
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALISI |
== NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
791 PP 78911TS_0O0DD14 | piazza | quglielmo_marconi | residenziale |19 4.0 6.48139 | Attraversamento | virtuale | al
:l NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
791 (PP 791)bassa  |mediamente [A {>30 no no no asfalto [no  |buono
=) NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

791 (PP 791 no no  |nessuna|no no A A no assenti [no  [no

N T - " NN_PP]ID_PP [SICUREZZA|ERADD_LRGE[TOTALE_COS

" \ /ﬁ = I GEEE IDI7.67243

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

| 3 | PPs_IA;cEsND sy W SEGNALET
PP 791 piazza guglielmo_marconi A ™ PEND LONGI FNESPJ}ALF\%IEF
@ w PAV MANL | m INST PRO |

u PAV MANIJ i |NST PRI] 7

PAV MANIJ S m INST PRI] 3
= [ORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE

u RAMPA_NI.IDV SER MANU |

= ARREDD U SEG MANL 2

ILL PUBE w0 INSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000—

GRADO_URGE
3
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA N ANALIS] |

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
792 |PP 792)TS _DO0DO0ffvia  |giovanni_amendola |residenziale |04 [4.a 7.2304E | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
792 |PP 792 |bassa  [mediamente |A {>80 no no no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
792 | PP 792 no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

792 PP 742 |R250 i 1130.18222
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
%) Doy Dt e D = ARREDD U SER MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000

20
15
10
) - -
[ [
PP_760 PP_761 PP_764 PP_773 PP_774 PP_792

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_792 PP_774 PP_773 PP_764 PP_761 PP_760
-] Io_PpP
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Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

é Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA | ANALISI |
0| [weeTinee ints Pref_TS [ NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP | VEL_STRADA
793 |PP 793178 000002 |via  |cesare battisti | residenziale {193 |59.a 19.0379 [ percorso | piazza | a0
NN_PP[ID_PP  [PROTEZIONE | UmLizz0 | SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG | PIANI_SOS [ PAVIMENTD | SDRUCC [ MANUTENZID
i : 793 |PP 783|media  |poco |D |>H0 no no no mattoni | si pessimao
\ _ - NN_PP]ID_PP [ SEGN_ORIZ[ SCALINI| RAMPA] SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE [ SEMAFORD [ INSEGNE | MARE
\’ - 793 |PP 783 |no no  |<0% |no M A P CON |P si assenti [no |no
\. - NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
‘ ¥ 11 793 PP 743|a00 8 4330 4484
\- .
\ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
TOR0TRIS  SEOR
l = L SEMAFORDO
PP 733 via cesare battisti A ™ PEND LONGI = |NST ACL
™ . ™S = PAV_MANU_! = INSTPRO
15 W PAV MANU 2 = |NSTPROY
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
® CORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
= ARREDO U+ SEG MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;?




Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
Tl NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS |NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP VEL_STRADA
794 PP 794|TS 000086 |via  |degli orti|residenziale |92 |48 9.40815 | Attraversamento | attraversamento | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
/ 794 |PP T94|bassa  |molto (A |>80 no no no asfalto |no  [buono
// NN_PP[ID_PP | SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD [ INSEGNE | MARE
T 794 | PP 794si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

794 [PP_784 5000 q 1215815
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
™ PEND_LONGI = INST ACU
@ PAV_MANU_| w INST PRD |

= PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV MANU 3 m |NST'PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM w |NST LUCE
® RAMPANUDV  SEGMANU |

= ARREDD U SEG MANUZ
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

3000

SICU!

PP_656
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