Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PP 484 viale falanto

PANORAMICA ANALISI |
——— 4 NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_ TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
l\._ 484 PP 434178 000075 viale |falanto |residenziale |al  [4.4 493993 [ Attraversamento | virtuale | ol
\; NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
' 494 |PP 484|bassa  |poco [A|>H0 no no no asfalto |si buono
G ___.__'__ NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
23 ol 484 PP 4341 no no |<a% |no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
434 |PP_48416250 3 360.61489

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

uuuuuu

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI
PAV_MANL
W AV MANU 2
PAV_MANU_3
|. CORD DEM
RAMPFA_DEM
= RAMPA_NUDV

= ARREDD |
ILL_PUB

SEGNALET
SEMAFORD
INST AL

= INST PRO_|
INST_PRO_7

= INST PRO 3
INST RETE

= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7

= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

pppppp
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALIS |

2 "\I.-. ' | &. ' (& h_' NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
' ' 485 PP 435 (TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZZ | secondaria |98 [5.8 129.281 |percorso |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
485 |PP 49a(bassa |poco [A [>80 no no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
485 |PP 433 {no no  |nessuna|no o |A p p si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

495 PP _43a|2000 7 28471101
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI -~ |NST ACU
Q = PAVFANU| m INSTTPRO |
m PAVMANU 2 © |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORDDEM |NSTRETE

RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SEGMANU |
20 He iz M s = ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALISI |
PPl Pp  [in_Ts Pref_ TS NOME_TS TIPDTS [ ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
486 |PP 43B|TS_ 000248 (litoranea | dei_micenei SPI27 |secondaria |98 |4.0 7197488 [ Attraversamento | virtuale | 50
) NN_PP[iD_PP [ PROTEZIONE | umiLizzo | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS [ PAVIMENTD | SDRUCE [ MANUTENZID
496 |PP 43R |bassa |poco |[A [>80 no no na asfaltn [no  |pessimo
NN_PP]ID_PP  [SEGN_ORIZ| SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA] ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI[ SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
496 [PP 436 {no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_LIRGE | TOTALE_COS
496 PP 438 {2000 4 1060.65904
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
TOR0TRIS  SEOR
L SEMAFORDO
PP 496 litoranea dei_micenei SPI22 A ™ PEND_LONGI = |NST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
= ARREDO U+ SEG MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT ~
Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALIS |

= ¥ I. NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
K | [487 |PP_437]TS 000248 litoranea | dei_micenei SPI22 | secondaria (38 0.0 1.3704 |percarsa |virtuale {50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
497 |PP 497)bassa  |[poco |A >80 no no no asfalto |si pessimo

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
487 PP 437]no no  |nessuna|no o |A P p Si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

497 | PP_43712000 7 10772 8284
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
Q = PAV.MANU! m INSTPRO |
m PAVMANUZ « |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
O ey O mep O e O mes O e | ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
g g "N S {’«—- NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
f 488 PP 438|TS_ 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 | secondaria |38 4.0 2.0837! | Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
498 |PP 438|bassa  |poca |[A [>80 no no no asfalto |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
4 [498 |PP 498 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

498 PP 438 h000 4 343 63343
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD

PP_498 litoranea dei_micehei_SPIZZ A ™ PEND_LONGI = |NST ACU

PAV_MANU | INST PRO |
= AV MANU_2 INST PR 2

Ib PAV MANIJ Sm INST PRI] 3

‘ = CORD DEM  |NSTRETE
RAMPA DEM m NSTLUCE

= RAMPANUDV  SEQMANL |

. = ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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GRADO_URGE
SICUREZZA
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=] ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
483 |PP 439|TS 000248 (litoranea | dei_micenei SPI27 | secandaria |98 [ 5.0 401008 | percorso |virtuale a0

ik NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
489 |PP 439|bassa  |poca |A [>80 no no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
433 (PP 439|no no  |nessuna|no o |A P P Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

493 PP _439)2000 I 88622768
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI = NST AU
= PAVMANU| w |NST PRI |
= PAVMANUZ = |NST PRO 2
o PAV MANU 3 w INST PRO"3
= CORDDEM  INSTTRETE

RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SEQ MANU |
i B s B W e w = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ) ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
{ {200 |PP_500)TS_000248 {litoranea | dei_micenei SPI22 | secondaria [38  [4.9 4 5484 | Attraversamenta | virtuale | all

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
o | [a00 [PP 500)bassa  |poco |A |>H0 no no no asfaltn [no  |[pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a0 |PP 500 no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

a0 [PP_G00|5000 4 BI8.3702
Yo Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
' PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD

PP _a00 ||turanea dei_micenei_ SPIZZ A ™ PEND_LONGI ~ |NST ACU

PAV_NANU_| m [NST PRI |
= PAVMANUZZ - |NST PR 2
PAV MANLZ3 m INST PRO 3
= CORDDEM |NSTTRETE

@ RAMPA_DEM w [NSTLLCE
= RAMPANUDV  SEQMANL |

I = ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

74.3%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS
i g NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
all | PP a01{TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI2Z |secondaria [98 |48 1.73344 | Attraversamento |virtuale | 2
o : NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
| 1a0l |PP a0l|bassa  |[poco [A |80 no no no asfalto [no  |pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI{ RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
all | PP 50! no no  |nessuna|no no o |[A A A no assenti {no  |no
NN_PP]ID_PP | SICUREZZA|GRADD_URGE| TOTALE COS
0 a0l |PP aDI{5000 (4 23054732
2 e - | Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
Sy SV PN S PPS_ACS [
D4 e BT N SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
| ™ PAVMANU_2 + |NST PRO 7
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 501 litoranea dei_micenei SP122 A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
B ‘._; B 5. f NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
; F" all2 | PP 502|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 |secondaria [98  |5.a 474387 [ percorso |virtuale [ 20

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

.| [NN_PR]ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZIO
| 102 |PP 507 |bassa  |[poco A |80 no na asfaltn |si pessimo
| NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
al2 |PP 502 |no no  |nessuna|no no p p si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

7

a0z | PP_a02 (2000

10483.3327

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

a

PPS_ACS [ |

PEND_TRASV
= PEND_LONGI

= PAV AN |
= PAVMAN?
= PAVMANU S m
= [ORD DEM
RAMFA DEM

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPA_NUOV
= ARREDO_U
ILLPUBE m

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMICA ANALIS] |
- ; NN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
“|1a03 |PP 203 (TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZZ |secondaria |98 [4.8 0.81656 | Attraversamento [ virtuale | a0
... NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
all3 |PP a03(bassa |poco [A {>80 no no no asfalto [no  |pessimo

“| |INN_PP]ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a3 |PP 503 {no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

all3  [PP_&03 {5000 4 773.60248
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
o = ARREDO_U SEG_ MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 503 litoranea dE| mlcenﬁi SPI22 A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

3
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
Bl Ve ' i - o B N_PP[iD PP [in_TS Fref_TS NOME_TS TIPDTS | ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_[TIPD_PP [ VEL_STRADA
E f 5 ¢ pes w‘ -"_f' 3 &% al4 |PP_504|TS_000248 |litoranea | dei_micenei SPIZZ | secondaria [98 5. a9.624 |percorso |virtuale | a0
- Sl . - & | [WPR[10.PP [ PROTEZIONE | CILIZZ0 | SEOE | LARGHEZZA | PEND_TRASY | PEND_LONG | FIANLSUS | PAVINENTD | SORUCE | NANUTENZID
o[ [a04 (PP b04|bassa  |poco A |>H0 no no no asfalto |si pessimo
| [NNPP]ID.PP | SEGN_ORIZ| SCALINI RAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
al4 |PP_504|no no  |nessuna|no no|A P P i assenti [no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE| TOTALE_COS
all4 | PP_G04|2000 I 13176.904
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
Q = PAVMANU! m INSTPRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
= ARREDO U+ SEG MANUZ
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

sssss
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
o W 1 . .« | INN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
N & alla | PP _a05|TS 000248 |litoranea |dei micenei SPI22 |secondaria |98 |48 3.62808 | Attraversamento | virtuale | ol

.-'- NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
® [505 PP o05|bassa  [poco A [>H0 no no no asfalto |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
alls |PP 505 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

alla | PP_&0a {5000 4 487 h34b4
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

‘ = PAVMANU | INST_PRO |

PP_EIiS litoranea dei_micenei_SP122 | A

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover l\&}



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI |
b4 ' NN_PR[io_e Tio_s Fref_TS NOME_TS TIPO_TS [ ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP [MACROTIPD_ [ TIPD_PP | VEL_STRADA
allE | PP o0B (TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZZ | secandaria |98 [ 5.0 439603 | percorso |virtuale [ a0
~ | [NN_PR]iD_PR [ PROTEZIONE] UTILIZZD [ SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANL_SOS | PAVIMENTO | SORUCC | MANUTENZID
! allB |PP o0B{bassa |poco [A {>80 no no no asfalto |si pessimo
«| [N_PP]iD_PP T SEGN_ORIZ[ SCALINITRAMPA ] SEGN_RAMPA ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFTIRD | INSEENE | MARE
|| |506 |PP 506 (no no  |nessuna|no o |A P P Si assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
allf  |PP_50E|2000 I 9715.2263
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
0 = PAVMANLZZ = |NST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
B = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6
4
° PP_505 PP_506 PP_507 PP_542 PP_556

GRADO_URGE
SICUREZZA

6 PP_542 PP_507 PP_506 PP_505
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
i gl ‘ ;,} - \4 o NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
L A 3 "(’ﬁi : s a07 [PP_a07]TS_000248 |litoranea | dei_micenei_SP127 |secondaria |38 |4.a 6.86334 | Attraversamento |virtuale | a0
In:r?":.:"?.. A, NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
L P - all7 |PP a07|bassa  |poco |A |>H0 no no no asfalto |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
al7 |PP 07| no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

al7 [PP_&07)5000 4 512.80402
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PEND LONGI INST_ACLI
w PAV MANL | m |NST PRO |
\‘\ W PAV MANU 2 INST PRO”2
PAV MANIJ S m INST PRI] 3

® [ORD DEM INST RETE

RAMPA DEM m INST LUGE
L RAMPA_NUI]V SER MANU |

. = ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

PP 507 litoranea dei_micenei_SIiIZZ A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

| l l .
P
Z -
[
PP_506 PP_507 PP_508 PP_557

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_508 PP_507 PP_506
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
sram | F A | |NN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP | VEL_STRADA
al8 | PP 50B(TS 000248 |litoranea | dei_micenei SP127 | secondaria |98 | 5.0 200.449 | percorso | virtuale a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
all8 |PP 08 (bassa  |poco (A (>3O no no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
al8 |PP 508{no no  |nessuna|no o |A p P i assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

a8 [PP_G08|2000 7 44793.2729
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
Q = PAVFANU| m NSTPRO |
W PAV_MANU_Z = |NSTPRO?
PAV MANU 3 m |NST PR3
= [ORD_DEM INST RETE

< RAMPA_DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
e [ me [ e [ e L e | ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

o

-
PO

s
S

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

1 5000
4000
3000
2000

JLLLLLLL LU T ]
PP_S07 PP_508 PP_509 PP_540 PP_S541 PP542 PP_556 PP_557 PP_558 PP_559 PP_560 o

ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

3
8

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA . ANALISI |
-k" ’_ ] -g._ *}f",' <-f,l J" NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
r . ™ ﬁ P el m.,p? . ||209 [PP_a03{TS_000248 | litoranea | dei_micenei SPI2Z | secondaria [38 4.0 B.20117 [Attraversamento | virtuale | a0
i | W = e 3 NN_PP| ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
§ a9 |PP o09(bassa  |poco (A (>3O no no no asfalta [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a9 |PP 509 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

bl a3 [PP_G09|5000 4 824.Taakl
,:' e Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
F £ . . A
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
™ CORD DEM  INST RETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 509 litoranea dei_micenei_SIE'IZZ A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000
6

4000
P 3000

2000
2

1000
o o

PP_508 PP_509 PP_510 PP_S60

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (‘:;ﬁ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS
o ;M e | INN_PP{ID.PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP | VEL_STRADA

all | PP 5l0{TS 000248 |litoranea | dei_ micenei SPI2Z |secondaria (98 [ 5.8 39.7867 | percorso |virtuale [ a0

, ""‘iu“l ‘-' NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LDNG | PIANI_SOS | PAVIMENTOD | SDRUCC | MANLTENZIO

I‘ all |PP 5l0|bassa  |poco [A |>HO no no no asfalto |si pessimo

[ [NN_PP{ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI{ RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
all | PP 5l0]no no  |nessuna|no no o |[A p p Si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

all [PP_5l02000 7 7908.8607
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
Q = PAVMANUZ = NSTPROZ
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

PP_538

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
—a ¥ NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_| TIPD_PP | VEL_STRADA
all | PP_all| TS 000248 {litoranea | dei_micenei SPI22 | secondaria |98 [ 5.0 B0.3013 | percorso |virtuale |al
| |NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLITENZID
all  |PP all|bassa  |poco |A |>H0 no no asfalto |si pessimo
. NN_PP|ID_PP |SEGN_DRIZ| SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
115t [Pp 5N no no  |nessuna|no no p P i assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS
all - |PP_alf|2000 I 13326.5873

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

W eps37
PP_512 PP.878

pp511 M pps3s M prse2 M PP561

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

GRADO_URGE

| “““\
s IIIIII |||||I IIIIII
O ppsn PP_512 PP_537 PP_538 PP_561 PP_562 PP_878

SICUREZZA

5000

4000

3000

2000

1000

|| pe——

PP_562 PP_561 PP_538 PP_537 PP_512
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (Q



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
g . I‘ } ¥ T\.‘\L ! | INN_PPID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
: : ~ | 1512 |PP 52| TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI77 |secondaria |98 |4.0 4 34807 | Attraversamento | virtuale | a0

'F NN_PP|ID_PP |PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
' l al2 |PP 5l2|bassa  |poco |A >80 no no no asfaltn |no  |pessimo

| INN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
al2 |PP 512 ]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_URGE | TOTALE_COS

al2  |PP_aiZ|a000 4 B04.8435!
/ ! Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
: Rl G S e 1 P PPS_ACS = SEGNALET
- bl ST PEND_TRASV' SEMAFORD

PP 512 litoranea dei_micenei SPI22 A ™ PEND_LONGI = |NST ACU

PAV_MANU_| w NSTPRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

ssssss

-] ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover -L%u



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALS

| INN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
ald | PP al3|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 |secondaria [98  [5.a 37.864! | percorso |virtuale | a0

| [NN_PP]ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
al3 |PP ol3|bassa  [poco A |>H0 no no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ald3 | PP al3]no no  |nessuna|no o |A P p Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

ald  |PP_al3|2000 7 8390. 06k
7| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
Q  PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000 T

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
= ::, - r_ - _,':‘__. '1{' NN_PP|ID_PP [ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
' f" 5 i{, : ‘ﬂ'?‘ ald | PP 5l4|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZZ |secondaria |38 |4.8 4 30096 | Attraversamento | virtuale | 5l
| TS (g, 534

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZID
al4 |PP Bl4|bassa |poca |[A [>80 no no no asfalto [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ald | PP 5l4{no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

al4 | PP_al4]5000 4 a72.07768
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
P PPS_ACS W SEGNALET

il

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

‘ = PAVMANU | INST_PRO |

PP 5l4 Iituranéa dei_ﬁicenei_SPIZZ | A

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDO_U SEG_ MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000
6
4000
P 3000
2000
2
1000
o
© PP513 PP_514 PP515 PP_564

GRADO_URGE
SICUREZZA

-] ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover ".\E



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANIRAMIEA . ANALIS]

NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP | VEL_STRADA
II ala | PP ala| TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 | secondaria |98 | 5.8 80.3333 | percorso |virtuale | a0

‘| [NN_PP[ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
ala |PP Ala|bassa |poco |A >80 no no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ala |PP al5]no no  |nessuna|no o |A P p Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

ala PP al5]2000 7 188B3.0793
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL
Q.- PAV_MANU | m INSTERO |
m PAVMANUZ « |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |

PP _al13 litoranea dm micenei_ SPIZZ

& A =
. R ol

M eps37 M pp5is M oppses M PPS64 PP_516

= ARREDO_U SEG_MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

5
- - - i
o [
PP_514 PP_515 PP_516 PP_537 PP_564 PP_565

PP_565 PP_564 PP_537 PP_516 PP_515 PP_514
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMICA | ANALIS
" i o NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
| 1al6 | PP _5IR|TS 000248 |lituranea | dei_micenei SPI22 |secondaria [98  |4.0 a.71608 | Attraversamento | virtuale | a0
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
alb |PP ol6|bassa  [poco A |>H0 no no no asfalto [no  [pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
al6 | PP 56| no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

ale [PP_al&[a000 4 760.23864
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 516 litoranea dei_micenei_SPIZZ A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000

PP_516
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI

E' k ;lr “r h : : . "fl! h- | NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
; f = ‘pr"'} 1 = {57 [PP_&I7(TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 |secondaria |98 [5.8 B0.272 |percorso | marciapiede | al

- ' '] "E NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID

% al7 | PP al7|alta poco |0 >80 no no no asfalto |si pessimo
-~ g NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI{ RAMPA | SEGN_RAMPA [ ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11517 |PP 517 {no si |nessuna|no V CON|A P CON |P CON [si assenti |si no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE| TOTALE_COS

al7 | PP_al7|400 20 143a6.31a2

.| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
. = ARREDD U SER MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20

15

10

5 -
° PP_516 PP517 PP_518 PP_537 PP_566

SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover @
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALIS
-‘ NP PP [iD_TS Fref_TS NOME_TS TPD_TS  [ABI_TS|VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
alg | PP 5I8|TS 000248 |litoranea | dei micenei SPI22 |secondaria[98 |48 8.17808 | Attraversamento | virtuale | 5l
| [NN_rPTi0_pp ] PROTEZIONE | UTiLizz0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCL | MANLITENZID
alg |PP bl8|bassa [poco |A|>HO no no no asfalto |no  |pessimo
NN_PP]ID_PP  SEGN_ORIZ| SCALINITRAMPA [ SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
alg | PP 5l18]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS
alg  [PP_5I8a000 4 |087.6R4B4
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |

PAV_MANL_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

= RAMPA_NUDV
= ARREDO_U

SEG MANU |
SEG_MANL?

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

000
4000
3000
2000
@ PP_517 PP_518 PP_519 PP_566 & PP_5¢ PP_51

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA - ANALIS |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
al | PP 5l9|TS 000248 |litoranea |dei micenei SPI22 |secondaria |98 [5.a 30.8659 | percorso | marciapiede | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD SORUCC | MANUTENZIO
a9 |PP 5l9|media |poco |D [>80 na na no autobloceanti | si buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
al9 | PP 519 no no  |nessuna|no o |P P P Si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

ald PP &9 (800 4 1981.5632
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
O men O mes O mep O @ O R [ ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

3000
2000

5000
. . . l . I i
o PP_693 PP_568 PP_567 PP_520 PP_519

PPPPP

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS] |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
a2 |PP 520(TS 000248 |litoranea | dei_micenei SP122 |secondaria |98 4.0 I6.8007 | Attraversamento | virtuale | 50

| [NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
4 |520 |PP 5720)bassa  |poco |A >80 no no na asfaltn [no  |pessimo

I | [NN_PR|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a20 |PP 520(no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

a20 | PP_520(5000 4 22411431
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
o = ARREDO_U SEG_MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

P
| “““““‘l |“““““\ “““““‘l |“““““‘
2

1

° PP_519 PP_520 PP_521 PP_568

5000

4000
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GRADO_URGE
SICUREZZA

2000
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| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI
i r B2Y \ e, _.l W - NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
B l"‘|. © "W |521 |PP 521|TS 000248 |litoranea | dei micenei SPI22 |secondaria |98 [4.5 0.68122 | Attraversamento | virtuale | 50
. P' ) i \
. 14 ﬂa tisy & NN_PP|ID_PP |PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
s :

a2l |PP 52l|bassa  |poco |A >80 no no no asfaltn |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a2l |PP 52l]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_URGE | TOTALE_COS

a2l |PP_521|a000 4 Taa.60276
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 521 litoranea dei_micenei SPI22 A

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000

PP_569 PP_522 PP_521 PP_520
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
o r;\' - 2;—{} i o -R- L5 a Ll NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
't L SIE . ‘." G a2 |PP 522|T8 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 | secondaria |38 4.0 B.44812 | Attraversamento | virtuale | 5l
:_ St : 1B NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
-yt (1522 |PP_527|bassa  |poco (A |>40 no no no asfalto |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a2 |PP 522 |no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

az22 |PP_422)5000 4 Ha7.333496
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDO_U SEG_MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 522 litoranea dei_micenei_SPIZZ A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

P

| “““““‘l |“““““\ “““““‘l |“““““‘
2

1

° PP_521 PP_522 PP_523 PP_569

5000

4000
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GRADO_URGE
SICUREZZA

2000
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| ID_PP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
B BN S liRE <7 | [NN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
a23 |PP 8231718 000248 |litoranea | dei_micenei SP122 [secondaria |98 4.0 317771 | Attraversamento | virtuale | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
a23 |PP 023|bassa  [poco [A|>HO no no no asfalta [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a23 | PP 5231no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

a23 |PP_523|a000 4 42197043
. o Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
Ry Pps_ACS = SEGNALET
. " PEND TRASV  SEMAFORD

PP_EE3 litoranea dei_micenei SP122 A ™ PEND_LONGI = |NST ACU

= PAV MANU | w INSTPRO |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
‘ PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e m = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA - ANALIS |
oL L ; g NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA

a24 | PP 524|T8 _000248 |litoranea | dei_micenei SPI77 | secondaria |38 [4.a 5.09272 | Attraversamento | virtuale | a0

] NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

a24 |PP 524|bassa  |poco |A |>H0 no no no asfalto [no  |[pessimo

. NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a24 |PP 524|no no  |nessuna|no o |[A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

a24 | PP_h24|5000 4 810.33176
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

® PEND_LONGI = |NST ACL
= PAV_MANU ! m INST_PRO |
\‘\ = AV MANL 2 INST PRO 2
PAV_MANU_3 m INST PRO_3

= CORD DEM INST_RETE
RAMPA_DEM m INST_LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |

I = ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

PP_524 litoranea dE| micenei_ SPIZZ

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

P

| “““““‘l |“““““\ “““““‘l |“““““‘
2

1

° PP_523 PP_524 PP_525 PP_570

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALIS |
; | [were[ipr Tins Fref_TS NOME_TS TIPO_TS [ ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
~ | |525 |PP_525(TS_D00248 |litoranea | dei_micenei_ SPI2Z secondaria |98 |4.5 281122 | Attraversamento |virtuale | 2
NN_PP[io_pr [ ProveziONE | uriuizzo | seoe | LARGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG [ PIaNI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE [ MANUTENZID
aZa |PP 520|bassa  |poco |A >80 no no no asfalto [no  |pessimo
NN_PP[iD_pr [ SEGN_ORIZ| SCAUNITRAMPA | SEGN_RAMPA] ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
aZa |PP 825 |no no  |nessuna|no no o |[A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
aZa  |PP_5Za)a000 4 38719226
- Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
p My PPS ACS = SEGNALET
' : PEND TRASV  SEMAFORD
PP 525 litoranea dei_micenei SPI22 A ™ PEND_LONGI ~ |NST ACU

PAV_MANU | INST PRO |
PAV_MANL_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover l“;ﬁ



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALISI |
F y NN_PR[ib_P Tin_Ts Fref_TS NOME_TS TIPO_TS [ ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP [ VEL_STRADA
aZ6 |PP 9261718 000248 |litoranea | dei_micenei SP122 [secondaria |98 4.0 1717745 |Attraversamento | virtuale | al
NN_PP[iD_PP [ PROTEZIONE | UTiLizzo | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
aZb |PP 076|bassa  [poco [A |>HO no no no asfalta [no  |pessimo
NN_PP[iD_PP [ SEGN_ORIZ|SCALNI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a26 |PP 526]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADO_LRGE | TOTALE_COS
aZ6 | PP_526|a000 4 1034.44073
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
e PP ACs = SEENALET
o - PEND TRASV  SEMAFORD
PP _52E litoranea dei_micenei SPI22 A ™ PEND_LONGI ~ |NST ACU

= PAVMANU | INST_PRO |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE

RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDD U~ SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

5000

4000

3000

SICUREZZA

2000

1000

PP_527 PP_526
ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA ANALIS |
h-‘f ﬁ’l T f " ([ [NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP | VEL_STRADA
g r;‘ i .;-,? a7 |PP 827|718 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZZ |secondaria [98  [59.8 233178 |percorso |virtuale | a0
.' w4 Y NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
'Fﬂ:) r‘; - !;t a2l |PP 527|bassa  [poco [A (>3O no no no asfalto |si pessimo

. _ a,_ J %‘ NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI{RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE

. Q a2l |PP 527 no no  |nessuna|no no o |A p p si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
aZl |PP_527{2000 I aladl.233

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

1.21%
T2

W eps27 M pr6s2 M pres3 M PPS28
pp574 M PP573
PP_526

PP_570

PP_575

PP_571
PP_572

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_.

ACS

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV MANU |
PAV MANL?
PAVMANU 3
CORD DEM
RAMFA DEM
RAMPA_NUDV
ARRED_U
ILL_PUBB

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

P
Z ||||| I“‘I ““\ ||||I ||||| |“‘| ||||| ||||I ||||| ||||I ““‘
O P56 PRS2 PP528 PP5J0 PPS/1 PP572 PR5/3 PRS4 PP575 PP692 PP693

5000

4000

3000

SICUREZZA

2000

1000

o . -
PP_575

P_693 PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
xR f. . N_PP[iD PP [in_Ts Pref_TS NOME_TS TIPDTS [ ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP| MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
£ ‘ﬁ\ aZ8 |PP_528|TS_000248 |litoranea | dei_micenei_SPIZZ |secondaria |38 [4.0 11211 |Attraversamenta |virtuale | 0
- \‘: a b *Q"'& "f_ | [Nw_pp]in_pp T PROTEZIONE ] uTiLIzz0  SEDE | LARGHEZZA  PEND_TRASV [ PEND._LONG [ PIANL SIS | PAVIMENTD [ SORUCE | MANUTENZID
i , =t A {[928 |PP 528|bassa |poco [A |>30 Si no no asfalto |no  |pessimo
& s alhg¥, A o NN_PP]ID_PP  [SEGN_ORIZ| SCALINIJRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
\“r ";}'; : aZ8 |PP 528|no no  [nessuna|no o |A A A no assenti [no |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
aZ8 |PP_528 (5000 7 2216.07245
? Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

------------------------- PPS_S%SND — W SEGNALET

L SEMAFORO

PP_ 528||turam=.a dei_micenei_ SPIZZ A ® PEND_LONGI = |NST ACL
= PAV MANU ! m INST_PRO |

= PAVMANU_2 = |NST PRO 2

PAV MANU 3 m INST PRO_3

™ CORD DEM  |NSTTRETE

RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
PPPPPP = ARREDD LI = SEG MANLZ

ILL PUBB w0 INST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

3000

SICUREZZA

2000

PPPPPPPPPP

PPPPPP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDO
|

NALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
o Vad TR el ey wﬂ' NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
& - ||529 |PP 529(TS 000248 |litoranea |dei_micenei SPI22 [secondaria |98 5.5 a2.a04! |percorso | marciapiede | a0
g NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO SDRUCC | MANUTENZID
a29 |PP_52d|alta poco (D |>80 si no no ammattonato | si sufficiente
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11529 |PP 529|no no  |nessuna|no no [P A P CON |si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
az23 [PP_5291400 12 13336.1562

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

¢

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV_MANU |
PAV MANL?
PAV MANL
CORD DEM
RAMPA_DEM
RAMPA_NUDV
ARRED_U
ILL_PUBB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU
= INST_PRO |
INST PRO_?
= INSTPRO 3
INST RETE
= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

5000

4000

3000

SICUREZZA

2000

1000

PP_530
ID_PP

PP_529 PP_528
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é Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI |
¥ % = e .t "'\‘1 N_Pr[iDPP  [10_TS Pref_ TS NOME_TS TIPDTS [ ABIT_TS[VELOC_PP | LUNGH_PP| MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
2 : A 9 !, & "‘""f;"f ad0 |PP 53078 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZZ |secondaria |38 [4.8 77345 | Attraversamento |virtuale | 0
, ¥ | [W_pP]i_pP | PROTEZIINE TILIZZO | SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASY | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCL | MANLTENZID
. 5 s d Rt ARE | [330 |PP_b30|bassa [poco (A >80 si no no asfalto |no pessimo
. ' 4 . » i NN_PP[ID_.PP [ SEGN_ORIZ|SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE [ MARE
L ' p C T ez PP 530 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
adl [PP_530{a000 I 27816775
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU

= PAV MANU | m INST_PRO |

D = PAVMANU_Z = |NST PRO 2

PAV MANU 3 m INST PRO_3

® CORD DEM  INST RETE

RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
PPPPP e = ARREDO_U = SEG_MANL 2

ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (‘Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA - ANALIS

NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
adl | PP a31|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 [secondaria [48  [5.a 175489 |percorso |marciapiede |al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
a3l |PP_5d!|alta poco (D |>80 no no no asfalto |si buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
adl | PP a3l no no  |nessuna|no o |A P p Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

adl | PP_G3{400 4 RY923.472
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAVMANU_Z = |NSTPRO?
PAV MANU 3 m |NST PR3
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

W Ppei12
PP_532
PP_S79

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

TD:DDDDDD D

ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

3
8
8

8

6

a

) ““\ I“‘I ||||I ||||I ““l |“‘| ““l ““I ““l |||||

O P15 PP530 PPS31 PP532 PP5/6 PP5/7 PRSI/ PRS/9 PP.SB0 PP692 PPBI2
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

PANORAMICA | _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
ad2 |PP 5321718 000248 |litoranea | dei_micenei SP122 [secondaria |98 4.0 16.3989 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
| |932 [PP 532|bassa  |poco A |80 no no no asfalta [no  |pessimo

{ |NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
[ (932 [PP 532|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

ad2 |PP_532|a000 4 2181.0537
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
PEND_LONGI = INST ACL
PAV_MANU | INST PRO |

|
|
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
[ |
|

PAV_MANU 3 INST_PRO 3

CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |

ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT

n
u
-
u
-
8

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
. e k NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
add |PP 533 (TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI2Z |secondaria |98 |44 59.247a | Attraversamento | virtuale | ol

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
ad3 |PP 033 |bassa  |poco [A (>3O no si no sterrato | si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a33 |PP 533 |no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

add  [PP_h33|a000 d 30468 9875
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
‘ PAV MANU_3 m INSTPRO 3
® [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
H s O e O me O mes U R | ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

8

6

a

) IIIIII ““‘\ ““‘\ IIIIII IIIIII ““‘\ “““
© ppsn PP_533 PP_534 PP_581 PP_582 PP_691 PP_812

5000

4000

3000

2000

GRADO_URGE
SICUREZZA

1000
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALIS |
: . PPl PP [inTs Pref_TS NOME_TS TPD_TS  [ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP [ VEL_STRADA
ad4 |PP 5341TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 | secondaria |98 4.0 615888 | Attraversamento | virtuale | ol
NN_PPID_PP [ PROTEZIONE | UTiLiZzZO | SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
ad4 |PP 534)bassa  |poco |A >80 no si no sterrato |si pessimo
NN_PPID_PP [ SEGN_DRIZ[SCALINITRAMPA  |SEGN_RAMPA | ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
{934 [PP 534{no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
ad4 | PP_h34)a000 g 1840. 77616
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

PAV_MANU | INST PRO |
PAV_MANL_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
ada |PP 535|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 |secondaria |98 4.0 69.937 |Attraversamento |virtuale | al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
adn |PP 035|bassa  [poco [A O [>HO no si no sterrato |si pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
{1935 [PP 535|no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
ada |PP_53a|a0on 8 21470.659

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

pppppp

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
= PAVMANUZ - INSTPRO
= PAV_MANU 3 m INSTPRO2
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

8

N

[

A I I l . I
PP_534 PP_535 PP_536 PP_583 PP_691

SICUREZZA

[

ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA - ANALISI |

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
ad6 |PP 536 (TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZ2Z |secondaria |98 |44 4.74334 [ Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
ad6 |PP 03B (bassa |poco [A (>3O si no no asfaltn [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ad6 |PP 536 {no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

adB [PP_ 3k {5000 7 2871.33875
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND LONGI INST_ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |
—D— u PAV MANIJ Z INST PRI] i
PAV MANU 3 m INST PRO_3

™ [0RD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |

e = ARREDO U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

8
&
P
o
PP_535 PP_536 PP_584 PP_879

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA , ANALIS |
/ ‘ { ' ; | INN_PP{ID_PP [ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
ﬁ 3 Sy 1 11437 |PP_537|TS_ 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZZ | secondaria [98  [59.0 217.076 |percorso | marciapiede | a0
. NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
ad7 | PP _a37|alta poco |0 <80 no no no asfaltn |si pessimo
NN_PP[ID_PP | SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ad7 |PP 537{no si |nessuna|no no o |A P CON |P si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

ad7 |PP_637]400 17 48088 416
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

IEF RAMPA_DEM m NSTLLICE
| = RAMPANUDV  SEGMANU |
e HEE HEE e HEE ] ARREDD_“ SEE_M AN“_2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

SICUREZZA

2000

GRADO_URGE

I:I
PP_694 PP_566 PP_565 PP_S64 PP_563 PP_562 PP_538 PP_537 P_516PP_515PP_514 PP_513 PP_512PP_511
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

i ; I -.:x\f | —Fr—-u i r_""‘ “'T" ; .| INNPP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA

B g’” t'hu:t ad8 |PP 538 (TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZZ | secondaria [98  [5.0 702644 | percorso | marciapiede | al
| [NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
a38 |PP_538|alta poco (D |>80 no no na asfalto |si buona
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| [538 |PP 538 |no si |nessuna|no no [P A p si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

adf [PP_h3B|400 10 6217.9732
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
‘ ™ PEND_LONGI  |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
B PAV MANU 2 = |NSTERD?
PAV_MANU 3 w |NSTPRO 3
™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
P N ERR LR R ™ ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBBE w0 INSTANT —

A2

0.809%
015985%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

o
2000
5
- - - i
o [
PP_510 PP511 PP_537 PP_538 PP_539 PP_561 PP_562 PP_878

PP_878 PP_562 PP_561 PP_539 PP_538 PP_537 PP511 PP_510

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA __ ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
adq |PP 53978 000248 |litoranea | dei_micenei SPI27 |secondaria |98 [4.48 4 34738 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
adq |PP 539(bassa |poco [A [>80 no no no asfaltn [no  [pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a39 |PP 539 {na no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

add |[PP 538 (5000 4 Ba8.02947
£, A 0 £y Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
i PPS._ACS ® SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDO U - SEG MANU?
| ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_EéEI litoranea dei_micenei_SPfZZ | A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

10 5000
& 4000
& 3000
& 2000
HmEwm NN
o 0

PP_538 PP_539 PP_540 PP_560 PP_560 PP_540 PP_539 PP_538

GRADO_URGE
SICUREZZA
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
ks =l - : U3 > 2N NN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
a4l | PP 5401TS 000248 |litoranea | dei_micenei SP122 | secondaria |38 |58 121.342 |percorso | marciapiede | 50
| INN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
a40 |PP_o40|alta poco |D  [>80 CON S |no no no asfalto |si buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a4l |PP 5401 no si |nessuna|no no o |P A P Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

a4ll | PP_h401400 10 4341256
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
’ = PAV NANU| w INSTRRD |
W PAV_MANU_Z = |NSTPRO?
PAVMANUZZ m INST PRO3
= [CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM wm INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
mon B s B W e 8 ™ ARREDD_U SEG_MANL 2
ILL PUBE w0 INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

10

8

| I““l ““‘l

P

: IIIIII IIIIII IIIIII IIIIII
© “pp_s08 PP_509 PP_510 PP_539 PP_540 PP_541 PP_559 PP_560

5000

4000
3000
2000

1000
[

PP_560 PP_559 PP_541 PP_540 PP_539 PP_510 PP_509 PP_508
| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

'"\I.-. ; -l J _; - ~. =y [ ! NN_PP|ID_PP [ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
%! ' : § a4l |PP_b4l|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZZ [secondaria |98  |4.9 763941 | Attraversamento | virtuale | 20

[ INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZID
a4l |PP b4l|bassa |poca |[A [>80 no no no asfalto [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ahl | PP 94| no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

a4l |PP_4l15000 4 1024.02153
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
L = ARREDO_U SEG_MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 54! litoranea dei_micenei SP122 A

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
- | [NN_PP]ID_PP  |[ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
a4? |PP 942|TS 000248 (litoranea | dei_micenei SPI27 | secondaria |38 | 5.0 237405 | percorso | marciapiede | 5l
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
a4? |PP_b42|alta poco (D >80 no no no asfalto |[si buono
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| | 942 |PP_542no no  |nessuna|no V[P A P si assenti |no  |[no
NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
a42  |PP_542|400 4 11895.44

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

W ppsos M PPSO04

PP_505

PP_501

W prss2 M
Pp_Ss7 M PP_SS6 PP_S58
PP_S54 Pp_543 PP_541

fgsgpz PP_506
PP_SS5 PP_553

PP_507 PP_503

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS [ |

PEND_TRASV

= PEND_LONGI

= PAV AN |

= PAVMAN?
PAVMANU 3

= [ORD DEM
RAMFA DEM

= RAMPA_NUDV

= ARREDD |
LLPUBE m

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALIS |
> NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
a4d |PP 943|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 | secondaria |98 4.0 112768 [Attraversamento |virtuale | al
| s NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO

a43 |PP 043 |bassa  |poco |A >80 no no no asfaltn |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

a43 | PP 543 |no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
a43 |PP_h43|a000 4 1499 8144

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

IR0 TS SR
| 3 SEMAFORD
PP 343 litoranea dei_ ITII[:EI'IEI SPIZZ A ™ PEND LONGI INST ACL
= PAV MANU| w NSTPRO |
= PAVMANUZ = |NST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SEQ MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover l‘.‘:ﬂ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
. |

ANALIS |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
ak4 | PP 944 (TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZZ |secondaria [98  [5.8 [44.082 |percorso |marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
ah4 | PP_044 |alta poco (D |>80 no no no asfalto |si buona

- (| [NN_PP{ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
© & | 044 PP 544 no no  |nessuna|no no [P A P si assenti |no |[no

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS

ah4 | PP_h44 (400 4 T414 49k
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

| N RAMPA_DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SEG MANL |
A B T 0 = ARREDO U+ SEG_MANU 2

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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GRADO_URGE
SICUREZZA
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALIS |

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
aka |PP 940|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI77 |secondaria |98 |4.0 0.72544 | Attraversamento | virtuale | 8l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
aka |PP d4o|bassa  |poco |A >80 no no no asfalton |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
aka |PP 545 (no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

ada [PP_h4a|a000 4 Th1.48352
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
PAV_MANU_| w NSTPRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDO_U SEG_ MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 543 litoranea dei_micenei_SP122 A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4
3
o = =

PP_544 PP_545 PP_546 PP_550

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_546 PP_545 PP_544

=] ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
s P :" D r’ [ [n_pr|io_pp  [iD_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
o | |546 PP 54B|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 | secondaria {98 |5.5 89.9784 | percorso | marciapiede | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
a4B | PP_b4E |alta poco (D |>80 no no no asfalto |si buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a4b | PP 546 |no no  |nessuna|no no [P A p si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

a4b | PP_h4R|400 4 4818 9637
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
= PAVMANUZ - INSTPRO
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
2 P 0 Doco Dis ™ ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
Lo IR k ~ "N INNPeiDP  |iDTS Pref_TS NOME_TS TPO_TS | ABIT_TS [ VELDC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPD TIPD_pp VEL_STRAD!
a4T |PP_947|TS 000248 |litoranea | dei micenei SPI2Z |secondaria (98  [4.4 [3.4412 |Attraversamento | attraversamento | all
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
a4T |PP_047|media  |maolto |A |>80 no no na asfalto [no  [sufficiente
NN_PR[iD_PP  [SEGN_ORIZ[SCALINIJRAMPA | SEGN_RAMPA] ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
abT | PP 947]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
a&7 | PP_a47 (1600 1 21258564

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PEND_LONGI  |NST ACU

= PAV_MANU_! m INSTPRO |
® PAV MANU 2 = |NSTPROY
[ |
[ |

PAV_MANU_3 m |NST PRO_3
CORD_DEM — INSTRETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE

= RAMPANUDV  SERMAND |

= ARREDD_Ul = SEGMANU?

ILLPUBB  m |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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| ID_PP

GRADO_URGE
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |

) ""‘f'ﬁln«t y _-:, R T D RS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRAD/
g © 0 ||548 [PP_54B|T3_000248|litoranea | dei_micenei_SPI22 [secondaria |98 4.5 122564 |Attraversamento | attraversamenta | a0
- ' | PSR
'g. ? ﬁ;‘" lt ‘t" " * [ [NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

'r*‘

a48 |PP 048|media  [molto |A (>80 no no no asfalte |no  [sufficiente

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
- f|548 (PP 548]si no  |nessuna|no no|A A A no assenti [no |no

-
____

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

a48  |PP_b48|1600 7 19516908
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
m PAVMANUZ « |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e m e m n w = ARREDO U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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| ID_PP

GRADO_URGE
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
y Q_‘_\ i ; 'f THAR™ &= T f‘ | NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
"7} a48 |PP 943)TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 |secondaria |98 4.0 13.3739 | Attraversamento | virtuale | 5l
S

| [NN_PR]ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
11549 [PP 549|bassa  [poco [A >80 no no no asfalto [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a4 |PP 549 ]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

a49 | PP_G43]a000 4 ITTR.T287
" | Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000

PP_549 PP_546 PP_495
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA i ANALISI |
el i A ! NN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
aall | PP 5o0{TS 000248 |litoranea |dei micenei SPI22 [secondaria |98 |48 142019 |Attraversamento [virtuale | a0

* | |NN_PP{ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
| |aall |PP bal|bassa  [poco A [>H0 no no no asfalto |no  |pessimo

T ,.-. NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
aall |PP 550{no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

aoll  |PP_5a0{5000 4 18888527
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

79.3%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000

o PP_550 PP_546 PP_545 PP_495

A “““““‘
2 |||||||||||I |||||||||||I ||||||||||||
o

PP_495 PP_545 PP_546 PP_S50

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (‘Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS|

NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
| 1aal | PP_5al|TS_000248 (litoranea | dei_micenei SPI?2 | secondaria |48 | 4.0 12.3399 [Attraversamento | attraversamento | al

~ | INN_PP[ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
aal |PP_ool|media  [molto |A (>80 no no no asfalte |no  [sufficiente

. NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
aal | PP 5ol]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

aol  [PP_Gal|IG00 7 19639653
| Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDO U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6
&
o
PP_49%6. PP_497 PP_544 PP_551

GRADO_URGE
SICUREZZA

1000
o PP_551

PP_544 PP_497 PP_496

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
E"\.I_._ ' e SR Y ‘?“d" 3 NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
; f “giL L m aa? |PP 50Z|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 | secondaria |98 4.0 11518 [Attraversamento | virtuale { 0
- - e R 3 : NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
aa? |PP 0a2|bassa  |poco |A >80 no no no asfalto [no  |pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
aaZ |PP 552|no no  |nessuna|no no o |[A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

an? | PP_G5Z)a000 4 1483.1894
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000

o PP_552 PP_544 PP_498 PP_497

A l
Z - - -
o

PP_497 PP_498 PP_544 PP_552

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

| ““““‘

P

Z ||||||||I ||||||||I ||||||||I ““““‘
° PP_499 PP_500 PP_542 PP_543 PP_553

SICUREZZA

5000

4000

3000

2000

1000

[

o

PP_553 PP_543 PP_542
| ID_PP

PP_500 PP_499

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover @

é Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEl F'EREI]RSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI |
o NN_PP[ib_PP  [in_Ts Pref_TS NOME_TS TIPO_TS [ ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP] MACROTIPD_ TIPO_PP VEL_STRAD
aad | PP 5a3|TS_000248 |litoranea | dei_micenei SP122 |secondaria |98 4.0 14.0407 [Attraversamento | attraversamento | al
| [NNPP]ID_PP | PROTEZIONE | LTILIZZD] SEDE | LARGHEZZA| PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANL SOS| PAVIMENTD | SORUCE | MANLTENZID
| [553 PP 533 |media  |molto (A >80 no no no asfalto [no  |sufficiente
NN_PP[iD_PP [ SEGN_ORIZ|SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
aad |PP 983 ]si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
and  |PP_5a3|IRO0 7 2213 9874
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
- . = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

1



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
':"\.I.-. : '.'.'i\;:?"'-“-" - . ’ = < | [NN_PP]ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRAD!
E ,: . “"‘ . a4 |PP_5o4|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 | secondaria |38 [4.0 13.0952 [ Attraversamento | attraversamento | all

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
aak |PP_0o4|media |molto (A |>80 no no no asfalto [no  |sufficiente

; NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
aod | PP 5a4|si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS
a4 |PP_3a4|1600 1 21484344

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
R = ARREDO_U SEG_MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

| “““““‘
P
Z |||||||||||I |||||||||||I I“““““‘
[
PP_502 PP_503 PP_542 PP_554

GRADO_URGE
SICUREZZA

1000
[

PP_554 PP_542 PP_503 PP_502

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

FANI]RAMIEA ANALIS |
01- > s B N [ I RE Pref_TS NOME_TS TIPDTS [ ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRAD)
' .l j-‘ N \..,f‘ - “,. - ; | [993 |PP_33a(TS_000248 {litoranea | dei_micenei_SPIZZ | secondaria [38 4.0 147258 |Attraversamento | attraversamenta | a0
s Wea o W Y ‘F NN_PP[ID_PP  [PROTEZIONE ] UTLIZZ0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE [ MANUTENZID
i 1 |005 [PP_550|media |molto (A >80 no no no asfalto [no  |sufficiente
NN_PP]ID_PP  [SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI] SEGN_STR [ SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
aan |PP oaalsi no  [nessuna|no o |A A A no assenti [no |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
aon  |PP_G5a|1k00 7 2314 97k
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
= PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
= ARREDO U+ SEG MANUZ
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

ssssss

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

FANI]RAMIFA ANALISI |
- v NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP VEL_STRAD/
aab | PP 5o6|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SP122 |secondaria |98 4.0 15.6421 [Attraversamento | attraversamento | al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
aab |PP_ooB|media  |maolto |A |>80 no no no asfalto [no  |sufficiente
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
aab |PP 556 (si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
aob  [PP_556|1600 I 2448 3887

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

pppppp

D

PPS

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
PEND_LONGI = INST ACL
PAV_MANU | INST PRO |
PAV_MANL_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE
RAMPA_NUDV  SER MANU |

ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

| “““““‘I “““““‘I I“““““‘
P
Z ||||||||||I
[
PP_506 PP_542 PP_556 PP_557

SICUREZZA

2000

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PANORAMICA ANALIS |
L = PPl pr  [inTs Pref_TS NOME_TS TIPDTS [ ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRADA
aal | PP 5a7(T8 000248 |litoranea | dei_micenei SPI27 |secondaria [98 |44 [0.838 |Attraversamento | attraversamento | all
[ [wnCppio_pr TeRoTEzIONE JumiLizzo [ SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUC [ MANUTENZID
{1537 |PP_5a7|media |molto (A |>80 no no no asfalto [no  [sufficiente
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
aal |PP 547(si no  |nessuna|no no A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
aa] | PP_5a7(1600 7 2478 186
- | Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
@ = PAVMANU_Z = |NST PRO
= PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
m s W e W e @ e = ARREDO U SER MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

6
P
[
PP_507 PP_508 PP_542 PP_557

SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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é Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEl F'EREI]RSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI |
: ,ﬂ‘;}'ﬁ - - P B O X X Pref_TS NOME_TS TIPO_TS [ ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRAD
v .:‘ s ¥ ' J.‘ *| [958 |PP_558|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 [secondaria |38 [4.9 [0.04B6 | Attraversamento | attraversamento | ol
B b e gy 5 e NN_PP[io_PP [ PROTEZIONE | UTiLizZz0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANLTENZID
F e & aa8 |PP_ooB|media  |molto (A |>80 no no na asfalte |no  |sufficiente
NN_PP[iD_PP [ SEGN_ORIZ|[SCALUINI[RAMPA  [SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
aa8 |PP 508|si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_LIRGE | TOTALE_COS
aof  [PP_oa8| 160D 7 2435.3502
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
@ = PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
PPPPP e = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALISI |
e | L s NN_PR[ib_PP  [in_Ts Pref_TS NOME_TS TIPO_TS [ ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRAD
wh "l_-;r,g_ n_ and | PP 508|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 |secondaria |98 4.0 [3.4297 | Attraversamento | attraversamento | al
S AR i '; NN_PP[io_PP [ PROTEZIONE | UTiLizZz0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANLTENZID
]'" | |568 [PP_338|media  |molto [A >80 no no na asfalte |no  |sufficiente
"“ NN_PP[iD_PP [ SEGN_ORIZ|[SCALUINI[RAMPA  [SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
' aad |PP 509]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_LIRGE | TOTALE_COS
and  [PP_G58|1600 7 2124 1653
. Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
S TP TISY S
] L SEMAFORO
PP aad litoranea dE| micenei_ SPIZZ A ™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
" = PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
PPPPPP = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

2000

1500

SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
' s v b S [ O R Pref 1S | NOME_TS TPOTS | ABIT_TS | VELOC_PR [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
v F U ab0 | PP 560|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZZ |secondaria |38 [4.8 1258 |Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
ab0 |PP 560({bassa  |poco |[A {>80 no no no asfalto [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ab0 |PP 560 {no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

a0 [PP_5RD {5000 4 1673 14
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
. = PAVMANUZ - INSTPRO
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
= [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
[ P P = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_360 litoranea dei_mcSPIZZ 7 A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
10 5000
w 8 4000
g g
S 6 N 3000
- :
% 4 % 2000
2 1000
® PP_508 PP_509 PP_538 PP_539 PP_540 PP_560 ® PP_560 PP_540 PP_539 PP_538 PP_509 PP_508
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA ANALIS
j":"\.:,_ . f" i “'Wﬁ"' : r'. o5 *ff_ NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
: < "‘“ & N i abl | PP_56!|TS_000248 |litoranea | dei_micenei_SPIZZ | secondaria [98  |4.a 149728 | Attraversamento | virtuale | 5l
= E ér*' ’H"' "!‘ ‘; 1*r"ﬂ.j

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
abt |PP Ab!|bassa  [poco A |>H0 no no no asfalto [no  [pessimo

e | rHP' R s
e/ o=

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
({96! [PP 5El{no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

abl  [PP_GEI[a000 4 1938.1824
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND LONGI ST AL
= PAV_MANU_| w NST PRD |
 PAV MANUZ = INSTPRO 2
u PAV MANIJ Sm INST PRI] 3

= CORDDEM  INSTTRETE

RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SEG MANL |

ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT

|
B
8
n
n

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

1 5000
4000
3000
2000
IIIIIIIIII IIIIIIIIII i IIIIIIIIII
llllllllllll
PP_510 PP_538 PP_561 PP_878 0

ID_PP

GRADO_URGE
o N » o ® B3
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
= PPl pe  [in_Ts Fref_TS NOME_TS TIPOTS [ ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRAD)
ab? |PP 562118 000248 |litoranea | dei_micenei SP122 [secondaria |98 4.0 13.7475 |Attraversamento | attraversamento | a0
| [nx_pp]io_pp TpRoTEZONE | uniuizzo] Sene | LARGHEZZA T PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
| |962 [PP_56Z|media [molto |A |[>50 no no no asfalto [no  |sufficiente
| [NN_PP]ID_PP [ SEGN_ORIZ] SCALINI|RAMPA | SEGN_RAPA | ARREDD | PUBELIC  ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFIRD | INSEGNE | MARE
| [962 |PP_5B2(si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADO_LRGE | TOTALE_COS
ab2 |PP_562|16OD 7 21708825
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
@ = PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
= ARREDO U+ SEG MANUZ
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

2000

1500

PP_538
ID_PP
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@ Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI |
e I P ] e NN_PP[iD_Pr inTS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS [ ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP] MACROTIPD_ TIPD_PP [ VEL_STRADA
E 5 I “ . abd | PP 563 (TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZ2Z |secondaria |98 |44 13.6664 [Attraversamento | virtuale | al
- % | [N_pr]io_pr " TrRoTEZIONE [ umiLizzo | SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
{ [963 [PP 5B3|bassa |poco |A  |>80 no no no asfaltn [no  |pessimo
[ [w_peTi_pp [ SEGN_ORIZ| SCAUNITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ab3 | PP 563 |no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
abisd  [PP_GR3 (5000 4 1817.6312
" ! Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
. = PAVMANU_Z = |NST PRO
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
- e = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000

o
s IIIIIIIII IIIIIIIII I““““
° PP_511 PP_512 PP_513 PP_537 PP_563

PP_563 3 PP_513 PP_512
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALIS |
’ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
| (964 [PP 0B4|TS 000248 |litoranea | dei_ micenei SPI2Z |secondaria |98 |44 14,3935 |Attraversamento |virtuale | 0
[ NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
7 | [ PP OGB4 |bassa  |poco |A >80 no no no asfaltn |no  |pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ab4 | PP 564 |no no  |nessuna|no no A A no assenti {no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
abi4  |PP_5B4|a000 4 1914.3355

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONGI
PAV_MANL
PAV_MANU_2
PAV_MANU_3
CORD DEM
RAMPFA_DEM
RAMPA_NUDV
ARREDD_U
ILL_PLIBR

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

o
5 - - l
o PP_513 PP514 PP_515 PP_537 PP_564

SICUREZZA

ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

FANI]RAMIEA ANALISI |
E 3 . | [NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_ TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRAD/
~ | [565 |PP_5B5|TS 000248 |litoranea |dei micenei SPI22 |secondaria (38 |45 17105  [Attraversamento | attraversamento | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
aBo |PP_oB3|media  |[maolto A |>80 no no no asfalto [no  |sufficiente

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| {965 [PP 5Bafsi no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

aba | PP_5Ba|IRO0 7 2B64.435
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORO
™ PEND_LONGI INST_ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
W PAV MANU 2 INST PRO 2
|
|

PAV_MANU 3 INST_PRO 3

CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |

ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT

n
Y
3
u
3

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000
1500
1000
500
I
® PP_565 PP_537

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

FANI]RAMIEA ANALISI |
Tk | [wnCeeTio_pe TinTS Pref_TS NOME_TS TIPDTS  [ABIT_TS [ VELOC_PP [ LUNGH_PP| MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRAD|
.| |66 |PP 5BE|TS 000248 |litoranea | dei micenei SPI22 | secondaria |98 4.0 15.4789 [Attraversamento | attraversamento | al
NN_PP]ID_PP | PROTEZIONE | LTILIZz0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
aB6 |PP_5BB|media  |molto (A |>80 no no no asfalto [no  [ottimo
NN_PP[ID_PP  [SEGN_ORIZ]SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZ| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
abB | PP 5BB|si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
abB  [PP_GER |IROD a 13109175
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
- e = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20

15

10

5 IIIIIIIII IIIIIIIII
° PP_517 PP518 PP_537 PP_566 PP_694

5000

4000

3000

SICUREZZA

2000

1000
[

PP_694

]

PP_566 PP_537
ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ._ ANALIS |

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRAD!
ab7 | PP 567|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI77 |secondaria |98 |4.0 118778 [Attraversamento | attraversamento | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
‘| |567 |PP_3B7|media  |molto |A |>80 no no no asfalto |no  [ottimo

3 '_ NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ab7 |PP 5B7|si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

a7 |PP_E7]1600 a 1040.835
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDD U SEG_MANU_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6
4
° PP_519 PP_567 PP_693 PP_694

1000

GRADO_URGE
SICUREZZA

500

:

PP_694 PP_693 PP_567 PP_519

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
' : NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
ab8 |PP 568 |(TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI27 |secondaria |98 [4.48 831727 | Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

ab8 |PP 568 (bassa |poco A [>80 no no no asfaltn [no  [pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

ab8 |PP 568 (no no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS

ab8 |PP_abB{a000 |4 (106.13631

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
s . = ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

P
Z |||||||||||I |||||||||||I |||||||||||I I“““““‘
[

PP_519 PP_520 PP_568 PP_693

SICUREZZA

5000

4000

3000

2000

1000

PP_693 PP_568
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI |

| [NN_PP]ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_
ab3 |PP 563 (TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI27 |secondaria |98 [4.48 13.1142

* | [NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
.| 1569 |PP 569 (bassa  |poco [A >80 no no na

FANI]RAMIEA

TIPO_PP | VEL_STRADA
Attraversamento | virtuale | 50

asfaltn [no  [pessimo

f NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11569 |PP 563 |no no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS

ak3 |PP_ab3{a000 |4 7441886

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
o = ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

P
Z |||||||||||I |||||||||||I |||||||||||I I“““““‘
° PP_521 PP_522 PP_569 PP_693

SICUREZZA

5000

4000

3000

2000

1000

PP_693 PP_569
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMICA ) ANALS |
§ Ft‘w— - g ’:‘:}" -‘-."‘J‘ LYo NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
Lo Ead "k SR L IRSLRL B a70 |PP 570178 000248 |litoranea | dei micenei SPIZ2 | secondaria |98  |4.5 13.0592 | Attraversamento | virtuale | 50
R i1 “ ’;:' “’A .| INN_PP{ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
- . alll |PP a70|bassa  |poco |A |>H0 no no no asfalto |no  |pessimo
. | [W_Pr[io_PP [SEEN_ORIZ[SCALNI[RAMPA | SEGN_RAMPA] ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a7l |PP 70| no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

a7l [PP_&70)5000 4 |736.8736
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

‘ = PAVMANU | INST_PRO |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
R = ARREDO_U SEG_MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000

P
Z |||||||||||I |||||||||||I |||||||||||I I“““““‘
[

PP_524 PP_525 PP_570 PP_693

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
i LN ‘u W e ﬁ: 5" HL“' NN_PP{ID_PP [ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
: ‘ I}:e"?‘ ?"“-} “I,-;‘*' :_ afl  [PP_a7I|TS_000248 |litoranea | dei_micenei_SPIZ2Z [secondaria |98 |48 14463 | Attraversamento |virtuale | o0
_.: :' X)) ‘:“‘ .‘""\. : '_: ’ ' . ; i - --! NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA [ PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
2" ’ ' t r all |PP o7l|bassa  |poco [A [>80 no no no asfalto [no  |pessimo

| [NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
all | PP a7l no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

a7l [PP_&71{a000 4 1973.09723
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
.  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

PPPPPPPPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (‘Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
: _ﬁ‘ » T VSN gm © | |WPrliDpP DTS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRAD/
e, a2 |PP 872|718 000248 |litoranea | dei_ micenei SPIZ2Z |secondaria |98 |44 12.8892 [Attraversamento | attraversamento | a0

| INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
a2 |PP 472 media |molto (A >80 no no no asfalto [no  |ottimo

| [NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a2 | PP a72si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP [SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

al2 |PP_ 4721600 a IE.6Y
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
® [ORD DEM |NST RETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

1500

GRADO_URGE
SICUREZZA

693 PP_572 PP_527
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

FANI]RAMIEA _ ANALIS |

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_ TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
| 1873 |PP_a73|TS_ 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZ7 | secondaria |98 |4.0 13.4013 |Attraversamenta |virtuale | 50

| NN_PP|[ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
{1573 |PP 573|bassa  |poco A |>40 no no no asfalton |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
“ 81373 | PP 573]no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

a73  [PP_473|a000 4 [782.4527
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
PEND_LONGI = INST ACL

0
= PAV_MANU! w NSTPRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
N
N

PAV_MANU 3 m NST PRO 3
CORD DEM  INSTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE

= RAMPANUDV  SERMANL |

= ARREDD_U SEG_MANL_2

ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

3000

2000
i -
o I
PP_693 PP573 PP_527

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

| FANI]RAMlEA ANALIS |
- :~‘~,I-- h' NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
] g.’ -\v $ alh |PR 574|TS_DO0248 |litoranea | dei_micenei SPI27 |secondaria |98 [4.0 [3.815  [Attraversamento |virtuale | a0
- .: " t‘ ’s‘ F‘ % : ) | INN_PP|ID_PP  |PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID

| 1a74 |PP 074|bassa  |poco [A [>H0 no no no asfaltn |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
al4 | PP 874 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

al4 | PP_a74 (5000 4 1837.395
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
‘ = PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
FRAN " | ar 7 NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_ TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
afla | PP 75|18 000248 |litoranea | dei_micenei SPI27 |secondaria |98 [4.4 [1.2946 | Attraversamento |virtuale | 50

rl NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
| {275 [PP o75|bassa  |poco |A >80 no no no asfaltn |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ala |PP 875(no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS

ala |PP_47a|a000 4 lalZ.1818
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

FF 575 ||turanea dm _micenei_ SPIZZ A

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMICA - ANALS |
v il Ny e '_ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP VEL_STRAD/
al6 | PP a76|TS_ 000248 |litoranea | dei_micenei SPI77 |secondaria |98 |4.0 141917 | Attraversamento | attraversamento | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
| [576 |PP_a76|media  |molto |A |>80 no no no asfalto |no  [ottimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a6 | PP a76(si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

ali  [PP_476]1600 a 121434
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

500
0 ’—\ ’—‘
PP_692 PP_576 PP_531

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMIGA ANALIS |
L) ‘ L LB R /| INN_PP{ID_PP [ID_TS Pref TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRADA
: . 1577 |PP_577)|1S_000248 |litoranea |dei_micenei SPI22 |secondaria [98 |45 [0.2471 | Attraversamento | attraversamento | ol
.| INN_PP[iD_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
al7 |PP_577|media  |maolto |A (>80 no no na asfalto |no  |ottimo
NN_PP[ID_PP | SEGN_ORIZ[SCALINIJRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
alT | PP a77]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

alT |PP_&77[1600 a 1293.5325
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

500
0 ’—\ ’—‘
PP_692 PP_577 PP_531

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
il - Bfx ‘: N %’ “: % h & 4 NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRAD/
- > \ % 1 3 4 >4 a78 | PP _a78|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI27 |secondaria |38 |4.8 13.2335 | Attraversamento | attraversamento | a0

g_‘. NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
o | |578 |PP 578[media  |molto |A |>30 no no no asfalto |no  |ottimo

/[ [NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
" [a78 | PP 578]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

a78 |PP 4781600 a 11425175
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
u PAV MANIJ Sm INST PRI] 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

2000

SICUREZZA
8
8

3

&

8

VVVVVV
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ' ANALIS |
\ ! | INN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_ TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRAD/
- | (579 [PP 579|TS 000248 |litoranea | dei_ micenei SPI22 |secondaria |98 (4.5 [1I642 | Attraversamento | attraversamento | al
I . NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
ar7q |PP_579|media  [molto (A |>80 no no no asfalto |no  |ottimo

| INN_PP]ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a79 | PP a79]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

a79 |PP_G73)I800 a 487.315
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
@ = PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

500
0 ’—\ ’—‘
PP_692 PP_579 PP_531

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

| PANORAMICA ANALISI |
" . o 2 «| |NN_PP|ID_PP ID_TS Pref_ TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP VEL_STRAD
' ': -# 53— 3 \ L B 1 {580 PP 580(TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZZ |secondaria |98 [4.a 11978 [Attraversamento | attraversamento | a0
-_E :‘ ) fm’ - F Ir t' Il NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
£ ", Lk d ‘43 i a0 |PP 580 (media |molto (A (>80 no no no asfalto  [no ottimo
'_ ~‘. " 1"“ 4 - NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
; F ag0 |PP 580 |si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

adl [PP_GR0|IR0O0 a 984.835
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

500
0 ’—\ ’—‘
PP_692 PP_580 PP_531

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS

NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
aBl | PP 58!|TS 000248 |litoranea | dei micenei SPI22 |secondaria[98 |48 9.53279 | Attraversamentao | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
aBt |PP oB!|bassa [poco |A|>HO no no no asfalto |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
“ 1581 |PP 5381 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

aBl  [PP_G8I[a000 4 1267.79457
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
R = ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 581 litoranea dei_micenei SP122 A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

8
6
a
) ““““““‘\ |IIIIIIIIIIIIII “““““““
[
PP_533 PP_581 PP_691
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANDRAMICA ANALIS] |
: 'é‘ b ¢ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
y : a2 |PP 582|TS_000248 |litoranea | dei_micenei SP122 |secondaria |98 4.0 147847 [ Attraversamento | virtuale | al
i | E‘J.g.: 5 I. : .?:_, . NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
'," - 3‘” 3 aB2 |PP 087|bassa [poco [A O [>HO no no no asfaltn |no  |pessimo
o k ; NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
0 T - . -
A ) /1 '[582 |PP 582 |no no  |nessuna|no A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
a2 |PP 5482|5000 4 98797986

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONGI
PAV_MANL
PAV_MANU_2
PAV_MANU_3
CORD DEM
RAMPFA_DEM
RAMPA_NUDV
ARREDD_U
ILL_PLIBR

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

5000

4000

3000

2000

1000

PP_691

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (‘Q




o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
- % R " | INN_PP|ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
aBd |PP 583 (TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI27 |secondaria |98 [4.48 97366 |Attraversamento |virtuale | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
aB3 |PP 083 (bassa |poco A [>80 no no no asfaltn [no  [pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
aB3 |PP 583 (no no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

aBs [PP_G&3|a000 4 1294 8678
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_a83 ituranea dei_micenei_SP122 | A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

PP_583

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
FANURAMlEA ANALIS |
ey T weefiope ioTs Pref_TS NOME_TS TIPO_TS [ ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP [ VEL_STRADA
a4 | PP 984)TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 |secondaria |98 4.0 8.8676I | Attraversamento | virtuale | 5l
NN_PP[io_pr [ ProTezione | uriuizzo | seok [ LaRGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG [ PiaNI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE [ MANUTENZID
a4 |PP oB4)bassa  |[poco |A >80 no no no asfalto [no  |pessimo
NN_PP[iD_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| [984 (PP 584|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
a4 | PP_GR4|a000 4 1179.39213
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |

PAV_MANL_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

CORD_DEM
RAMPA_DEM
RAMPA_NLIDV
ARREDO_LU

INST RETE
= INSTLUCE

SEG MANU |

SEG_MANL?

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

8

| “““““‘I “““““‘l |“““““‘
A |IIIIIIIIII

° PP_536 PP_584 PP_691 PP_879

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

N

1000

PP_879 PP_691 PP_584 PP_536
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
. S " B 0w NN_PP|ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
| 1582 |PP_585|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SP122 |secondaria |98 |4.0 71.67393 | Attraversamento | virtuale | 50
! NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZIO
aBa |PP oBa|bassa  |poco (A [>H0 no no na asfaltn [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a8y |PP 58a|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
a8a |PP_adbfadi0 (4 102063263

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
R = ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000

PP_691 PP_585
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (‘Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRADA
aBE |PP o8B (TS 00002! via  |conte di torino |residenziale |32 [4.8 [L1143  |Attraversamento | attraversamento | all

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
a86 |PP 586 |bassa  |molto (A |>80 no no na asfalto |no  |[pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| 1586 | PP 586 |si no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

o8B [PP_o8G {2000 12 3186.9466
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND LONGI INST_ACLI
w PAV MANL | m |N5T PRO |
——@— u PAV MANIJ Z INST PRI] i
PAV MANIJ S m |NST PRI] 3
= [ORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUGE
L RAMPA_NUI]V SEG MANU |
JIEp R U R U = ARREDO_U SEG_MANU 2
ILL PUBE w0 INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

15 4000
3000
10
2000
& 1000 ’—‘ ’—l
[ [
PP_42 PP_43 PP_49 PP_90 PP_91 PP_586 PP_587

PP_587 PP_586 PP_91 PP_90 PP_49 PP_43 PP_42

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
g ] =" T \ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
| |a87 |PP 87|18 000034 (|via |roma |residenziale [134 |54 94,6927 | percorso | marciapiede | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
a87 |PP_587|media |molto [C |>80 no no no mattoni | si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a87 |PP 587|no si |<0% |no V p P p si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

a7 |PP_GR7)1000 14 21203.5152
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAV MANU ! w INSTTPRD |
—Q—— = PAVNANUZ = INSTPROZ

PAV MANL 3 m INST PRO3
) = CORD_DEM INST_RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
o T PG e ® RAMPANUDV  SEGMANU |
e o R e © = ARREDO U SEE_MAN“_2

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000
4000

3000

20
15
|
10
2000
5 |||I| IIII IIII IIII i [iiii} [::::} {iiiiJ [iiii] [iiii] [iiii} {iiiiJ
O Pp4s PP49 PPBS PPB6 PP8S PP.O0 PP5S6 PPS87 PPSBS PP704 PP_728 PP_739 O 'PP739 PP_728 PP_704 PP583 PP587 PP586 PP.90 PP.88 PP.86 PP85 PPA9 PPds
]

ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |

i || \ NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
: ' aB8 |PP 58B(TS 000009 |via |costantinopoli|terziaria |64 |4.8 [0.8386 | Attraversamento | attraversamento | al

— NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
a88 |PP_088|media |molto [A |>80 no no no asfalto |no  |[pessimo

NN_PP{ID_PP  |SEGN_ORIZ|SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| [388 [PP_388|si no  |nessuna|no o [A A A no assenti |no [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

aB8 |PP_GB&|2000 8 218.2742
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
——@—— = PAVMANUZZ = |NSTPRO?
PAV_MANU_3 m INST PRO R

® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1

- bR T e [} ARREDE_“ SEE_M ANU_Z
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000
1500
10
1000
5 . . . y
© prse PP_87 PP_587 PP_588 PP_589 PP_592 PP_704 O e

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (‘Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

PANORAMICA ANALISI |
; | |NN_PP|ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
aBd | PP 589 (TS 000009 [via  |costantinopoli|terziaria |64 [5.8 36.0607 | percorso | marciapiede | a0
_____ NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
289 |PP_58 | sufficiente {malto |C  |[>30_CON_S|no no no mattoni | si ottimo
| |NN_PP]ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA [ ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

a8d |PP 589 {no si |<0% |no V CON|A P CON |PCON no assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
a9 |PP 5891500 16 40521778

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

W ep52 M PP587

PP_704

pp4s M ppsoo M PPS8Y

pp86 M P87

PP_588

PP_598

®

PPS_ACS

PEND_TRASV
= PEND_LONGI
= PAV_MANU |
= PAVMAN?
PAV MANL
= [ORD DEM
RAMPA_DEM
= RAMPA_NUDV

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
ILL_PUB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU
= INST_PRO |
INST PRO_?
= INSTPRO 3
INST RETE
= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

10
©Ped4s  Pp86  pPE7  PRSET PPSB8  PPSED  PRSO0 PRS2 PPSOB  PP_70

2000

SICUREZZA

N D
© pp_700
-]

ID_PP

PP598  PP592 PP5O0 PP589  PP588  PP587  PP87  PP86  PP4S

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
| |

ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
a90 |PP 53078 000035 via  |luigi_di_savoia |residenziale |14 5.0 101.502 |[percorso |marciapiede | 30

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZOD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
{590 |PP 590|media  [mediamente {C [>30 no no no mattoni | si buono

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA [ ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
aj0 |PP 590{no no  |<a% [no V CON|A P CON |PCON fno assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

ad0 |PP 530|600 10 §322.09k
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
+ ® PAV MANU 2 = INST PROD?

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m INST LUCE
- ™ RAMPANUDV  SEGMANU |
e e = ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INSTANT

ook 1 (=B .

PP 280 via Iuigi_di_saia |

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000
wOOD D D D D D D
O Pp_785 PP_736 PP_599 PP_598 PP_507 PP506 PP_594 PP_593 PP_502 PP_591 PP_590 PP_589 PP_64

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
\ P i | i - NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
adt | PP o91|TS 000069 |via  [XX_settembre |terziaria [49  [5. 349.62a1 | percorso | marciapiede | 2l

| [NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
a9t |PP 58!|media  |molto |C |>80 na na no mattoni | si pessima

NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
adt | PP 581 no si |<0% |no V P CONJA P Si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

adt PP G31{1000 19 125309041
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
FEl ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

1
[
PP_592 PP_591 PP_590 PP_63

PP_785 PP_736 PP_593

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA

ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
a2 |PP 582|718 000034|via |roma |residenziale |34 [5.8 105.06l |percorso | marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
992 |PP 582 |media  |maolto |G |>80 no no no mattoni | si pessimao

- NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a2 |PP 592 no si |<a% |no V P CON|P p si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

a92 |PP_592{1000 17 23633 176
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAV_MANU! w INST'PRO |
——O_ = PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

\;5:. PAV_MANU_3 m INSTPRO"3
™ CORDDEM  |NSTRETE
RAMPA_DEM m INSTTLUCE
- = RAMPANUDV  SER MANU |
R T = ARREDD_L SEG_MANL 2

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000
wOODD DD DDDDDD
O Pp_785 PP_736 PP_598 PP_593 PP_502 PP591 PP_590 PP_580 PP_S88 PPO2 PP.8] PPS5 PP84

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
{1993 |PP 583 (TS 000035 |via  |luigi di_savoia |residenziale |14  |4.5 9.07542 | Attraversamento | virtuale | 30

| NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZOD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
ad93 |PP 083 |bassa  |mediamente [A >80 na na no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a93 |PP 593 {no no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no
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a93  [PP 533|370 i 142484034
" Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
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PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
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= RAMPANUDV  SERMANL |
w8 = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

- o

PP_597 PP_594 PP_593 PP_591 PP_590 PP_64

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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