-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

e NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRADA
795 [PP 795]TS O0008G |via  |[degli_orti|residenziale |32  [4.a 9.78247 | Attraversamento | attraversamento | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
795 |PP 785|bassa  |maolta |A (>80 no no no asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
795 [PP 795]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

795 PP 745|a000 q 1203.247
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
@ PAV_MANU | INST PRO |

W AV MANU 2 INST PRO 2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |

C e w s w = ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

3000

SICU!

PP_795 PP_661 PP_658 PP_657 PP_655
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
= = | [NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
796 [PP 796|TS 000083 |via |vittorio_veneto |terziaria |86 |58 37.3157 |percorso | marciapiede | al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
796 |PP 796 |basso  |molto B |>80 no no no asfalto |si pessimao
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
796 (PP 796 |no si |nessuna|no o |A A P CON [si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
736 |PP_736|2500 22 12358 8687

| Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

pppppp x
ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
‘ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA

797 |PP_797{TS 000D0R3|via  |vittorio_veneto |terziaria [B6 | 5.0 30.6182 | percorso |marciapiede | 30

| [NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
797 |PP 797|basso  |molto [B |<80 no no no mattoni | si sufficiente

! | INN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
797 PP 797 |na si |nessuna|no M _CON|[A A p si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_LIRGE| TOTALE_COS

787 |PP_737)1500

(7 8307.913

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

® |=

W rp643 pp112 M pp11s M ppess M PP797
PP123 PP_644.

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONGI
PAV_MANL
PAV_MANU_2
PAV_MANU_3
CORD DEM
RAMPFA_DEM
RAMPA_NUDV
ARREDD_U
ILL_PLIBR

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

6000

SICUREZZA

9 PP_645 PP_644 PP_643

ID_PP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]IFAMIEA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
798 |PP 798|TS 000083 |via |vittorio veneto |terziaria |86 4.0 I.7547 | Attraversamento | rialzato { ol

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
798 |PP 798 |media  |mediamente |B |>80 no no no plastico [no  |sufficiente

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
- | 798 |PP 798]|si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

798 PP 7481500 4 17279409
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVMANU | INST_PRO |
= AV MANU_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
I = ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

pppppppppppp

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover l‘.&h



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

ANALISI
« NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRADA
|[733 |PP_783|T5 00000d|via  |umberto ||terziaria [242 4.0 122213 | Attraversamento | attraversamento | all
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
799 |PP_799|media  |malto |A [>80 no na no asfalto |no  [buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
799 (PP 799 {si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE| TOTALE_COS
739 |PP_738{2000 J I0B6.5975

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

)

PPS_ACS

PEND_

PEND

TRASV
LONG

W SEGNALET
SEMAFORO
INST_ACU

PAV_MANU | INST PRO |
PAV_MANL_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
CORD DEM
RAMPA DEM INST_LUCE

RAMPA_NUDV  SER MANU |
ARREDD_U
ILL_PLIBR

INST RETE

SEG_MANL 2
m NSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_60 PP_799

SICUREZZA

ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PP 800 viale falanto

PANORAMICA ANALISI |
o || NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_ TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
. 800 | PP _BOD|TS DO0DO7a |viale [falanto |residenziale |al 4.0 3.80304 | Attraversamento | virtuale | a0
t;"i:_\_ NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZIO
B 800 |PP_800|bassa |[poco [A |>80 no no no asfalto  |si buono
> LW _________._'1 NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
800 |PP 800 |no no |<a% |no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS
800 (PP_800)6250 3 27162132

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

aaaaa

W AV MANU 2
™ [ORD DEM

PPS_ACS SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND LONGI INST_ACL

PAV_MANU | INST PRO |

INST PR 2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3

INST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE

pppppppppppp

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

PP_491

pppppppppppp
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI

|

PANDRAMICA

NN_PP{ID_PP |ID_TS

Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS

ABIT_TS

VELOC_PP

LUNGH_PP [ MACROTIPO_

TIPO_PP | VEL_STRADA

800 |PP_BOI{TS OO0(3! [via  |giovanni_paisiello | residenziale {42 [4.5 4.78848 [ Attraversamento | virtuale | ol
[ INN_PP{ID_PP |PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
g0l |PP 8Ol{bassa |poco [A [>30 no no no asfalto |si buono
/| INNPP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEEN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ST PP 80! {no no |<a% |no no|A A A no assenti {no  |no
NN_PP{ID PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
g0l |PP_801|6250 3 714.52804

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

PP_801

PP_483
ID_PP

PP_482 PP_481
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_ TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
802 |PP 802 (TS DODIZ8 [via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria (316 |59.0 12.2757 |percorso | marciapiede | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
802 |PP 802 (bassa |poco |D {>80 no si no sterrata |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
802 |PP 802{no no  |nessuna|no V p A A Si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

802 |PP_B0Z|Z2500 il 4457 7754
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
Q  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvvvvvvvvvvvv
L] ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover l‘.&h



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA i ANALISI |
= v NN_PP| ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP VEL_STRADA
803 | PP BO3|TS 000526 |viale ([unita d italia | terziaria [262 [5.8 28.3983 | percorso | marciapiede | al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
803 |PP_803|alta poco (D |>80 si si no asfalto |[si ottimao
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
803 |PP 803 |no no  |nessuna|no V p P P no assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS
803 [PP_803]500 10 |0041.8288

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

| = PAV MANU | m INST_PRO |

u PAV MANIJ i INST PR[| i
PAV MANIJ S m |NST PRI] 3

= [ORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_676 PP_803 PP_B24 PP_825

SICUREZZA

PP_825 PP_824 PP_803 PP_676
ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
' w s = '. == bl NN_PP| ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
{804 [PP 804(TS DO0429 [via |canne |residenziale |0 9.0 4313923 |percorso |marciapiede | al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
804 |PP_804|alta poco (D |>80 si Si no asfalto |si ottimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
804 |PP 804 no no  |nessuna|no V P p P no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
804 |PP_804(a00 10 |7028.6128

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

L~ PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

1 6000
4000—] —1
. . N i
. \ 1
PP_401 PP_804 PP_822 PP_823

PP_823 PP_822 PP_804 PP_401

SICUREZZA

GRADO_URGE
o N » o ® B3

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA

ANALISI |
~| NN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
805 |PP 8O5(TS 000429 via  |canne |residenziale |0 9.0 38.97I6 |percorso | marciapiede |20
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
805 |PP_805|alta poco (D |>80 si si no asfalto |[si ottimo
NN_PP[ID_.PP | SEGN_ORIZ|SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA [ ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI SEGN_STR | SRORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
805 |PP 805 {no no  |nessuna|no V P p P no assenti |no  [no

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

NN_PP

ID_PP | SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

80a

PP_80a{a00 10

13460.0076

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

73.9%

PPS_ACS

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI
= PAV_MANL

D ™ [ORD DEM
RAMPFA_DEM

= ARREDD |
ILL_PUB

W SEGNALET
SEMAFORO
INST_ACU

= NST PRO |

= AV MANU_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

= RAMPA NUODV  SER MANU |

INST RETE
= INSTLUCE

SEG_MANL 2
m NSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

PP_822 PP_821
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
| |

ANALISI |

| [NN_PP{ID_PP ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
| [806 |PP BOG|TS 000479 |via |canne |residenziale |0 a.a 59.0162 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
806 |PP_B0OE |alta poco (D |>80 si si no asfalto |[si ottimao

PANORAMICA

{ |NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
806 |PP 806 |no no  |nessuna|no V p P P no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_URGE | TOTALE_COS

806 |PP_B0G|a00 10 20497 4432
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
D = PEND_LONGI = INST ACU

= PAV MANU | m INST PRO 1
W PAV_MANU_Z = |NSTPRO?
PAV_MANU_3 m |NST PRO 3
= [CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM wm INST LUCE
= RAMPANUDV  SER"MANU |
D B =0 e D = ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBB = |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

10

8

| I I I I I I I
P

2

0 erar PP_394 PP_412 PP_806 PP_819 PP_820 PP_821

GRADO_URGE
SICUREZZA

0 —
PP_821 PP_820 PP_819 PP_806 PP_412 PP_394 PP_379

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA | ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
807 |PP_8O7]TS 000334 |str_prav|IZ! Bosco Caggioni | terziaria |10 3 a2.22\6 | Attraversamento | virtuale | 5l

~ NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
. [ (807 [PP 807(bassa |poco |A (>3O no si no sterrato | si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| (807 |PP_807]no no  |nessuna|no o |A A A Si presenti{no [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
807 |PP_807]12a0 0 18120.8952

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET

’ PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND LONBI ~ |NST ACU

= PAV_MANU_! m INSTPRO |
® PAV MANU 2 = |NSTPROY

.. PAV MANU_3 m |NST PRO 3
N ™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM wm INST LUCE

e ™ RAMPA NUOV' SEGMANU |

e HEE HEs - =P D= ] ARREDD |_| SEE_M AN“_2

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

4000 ————

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 —

N __

PP_826 PP_825 PP_824 PP_823 PP_808 PP_807 PP_803 PP_677 PP_676 PP_403 PP_402 PP_401 PP_379
| ID_PP

402 PP_403 PP_676 PP_677 PP_803 PP_807 PP_808 PP_823 PP_824 PP_825 PP_826

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

\ | - NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
808 |PP BOB|TS 000333 |str prov|iZl Bosco Caggioni | terziaria |10 0.4 17.3645 |percorso |marciapiede | 50
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
808 |PP_808|alta poco (D |>80 si si no asfalto |si sufficiente
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
808 |PP 808|no no  |nessuna|no V A p A no presentifno |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

808 |[PP_BOR|IO0 12 TaB4. 71
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
O  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_808 str_prov |2|I_BI)].S-I:IJ_[:EIggi-IJI'Ii A
- Ll

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000—

GRADO_URGE
SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
f}_“- TH i NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
: - 1809 |PP_809)TS_DIODI8 [viale ([traversa_fontana canne |residenziale | 3 4a 86.1062 | Attraversamento | virtuale |
ﬁ. > e ; | [Nw_prio_pp | PROTEZIONE | UTILIZZ0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORLCE | MANUTENZID
- .| |809 |PP 809|medioc |poco [A |>80 no si no sterrato | si pessimo
. / "_ | [NWPPTI0_PP ['ScCN_ORIZ| SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR| SPORGENZE | SEMAFORQ | INSEGNE| MARE
k" a 803 [PP_803[no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |[no
s oy St
* = ety o U T
. S, E;__ T e e 3 NN_PP]ID_PP | SICUREZZA] GRADD_URGE [TOTALE COS
> y —— b IR - '_E Iy
"L F "; .[‘?f ‘ B 809 |PP 8092000 |8 26434 6034
- P e
] ¥ - & 3 Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
LR, Lo = T
| 1»& . (] R M |
3 By - - PPS_ACS = SEGNALET
> — 4 PEND_TRASV  SEMAFORD
PP 809 viale traversa_fontana_canne A ™ PEND LONGI = |NST ACL
R R R Ry et AT S m PAV MANU_| [ |NS'|'_|JR[| |

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

8
6
|
A “““““‘I |“““““\ “““““‘l |“““““‘
2
[
PP_415 PP_809 PP_811 PP_812

2000

1500

SICUREZZA

500

[

PP_812 PP_811
ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
oy & - r K |Il:! ‘\f NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
WA 810 | PP _BI0|TS 000413 |viale |della fontana |terziaria|83  [4.0 ab3.482 | Attraversamento | virtuale | 2

NN_PP[1D_PP
gi0 | PP 810

PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
bassa |[poco [A [>HO no si no

sterrato |si pessimo

| [NN_PP{ID_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| |80 (PP _810no no  [nessuna|no o |A A A no assenti [no |no
NN_PP{ID PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

1230 8 172888.974

gi0 |PP_8I0

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL

= PAV_MANU_! m INST PRO |
2 1 ® PAVMANL 7 == INST_PRO_2
b i ~ PAVMANU_S m NST PR3

oy e e L,,;U o = LORD_DEM INST_RETE

: :"\\ o e RAMPA_[]EM m INST LUCE
S e = RAMPA_NUDV  SER MANU |
5y " = ARREDD_U SEG_MANU 2
2 ILL PUBB  m INSTANT

: Vv,
2{3%

i BOBY 00 176 o

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

6000
2000 I
: I s sallll

EE%%%%€3¥€EE%%EE%%%E%%%%E%%%E333%%33
llllllll
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

PANORAMICA - ANALISI |
SN m | |weefioee s Pref TS Nl]ME_TS TIP0_TS [ ABIT_TS [ VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTID_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
g . ':"" B : 'f 8l | PP BII|TS 000413 |viale |della_fontana |terziaria 83  [4.8 801626 | Attraversamento | virtuale | a0
- by l' & I;f: : NN_PP[ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
“gEaiie (|8l [PP_8ll{medio |poco |A (>80 no si no sterrato | si pessimo
_a" 3 iﬁﬁﬂ. r NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ|SCALINI[RAMPA [ SEGN_RAMPA [ ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
¢ A ' B r-,: it |PP Bl{no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS
gl |PP_8il{a00 8 246033182

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS = SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONGI INST_ACL
w PAV MANLI | m |NST PRO |
u PAV MANU 2 |NST PRI] 7
= PAVMANU 3 m INST PRO_3
[ |

CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV SEG_MANU_|
rzy o s ARREDD_U - SEG MANLI 2

ILL PURE  m INST ANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

8 2000
6

a

° PP_415 PP_809 PP_810 PP_811 PP_812 PP_874

ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI |

8 NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
812 |PP 812|TS 000413 |viale |della_fontana |terziaria |83  [4.8 832114 | Attraversamento | virtuale | 20

[ [NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

PANORAMICA

812 |PP 81Z|medic  [poco A |>H0 no si no sterrato |si pessimo
NN_PP[ID_PP  [SEGN_ORIZ| SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI[ SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11812 |PP 812 |no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
812 | PP_BIZ|a00 8 200643198
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_812 PP_811 PP_415
PP_527 PP_537 PP_533
PP_529 PP_692 PP_517
PP_531 PP_530 PP_520
PP_532 PP_S19 PP_571
PP_573 pp694 M PP_S69
PP_575 ppse6 M PPS77
PP_578 PP_572 PP_568
M PPS67 pp526 M PP_S80
PP_524 PP_521

PP_522
PP_525

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

GRADO_URGE
SICUREZZA

, 0 Bm B m @ =
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMICA ANALS |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
| |8I3 |PP BIS|TS 000I75|via  |basento|terziaria |82 4.0 8.03685 | Attraversamentn | virtuale | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZID
813 |PP 813 [bassa |poco [A >80 si na no asfalto |no  |sufficiente

([ [NN_PR]ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
813 | PP 813 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

813 |PP_813|6Za0 1 2081.54413
A 1{'__ &y Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
=% I 4 g PPS_ACS ™ SEGNALET
Rt 1 g -. PEND_TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU

PP_813 via basento A
E—— O = PAV_MANU! w NSTPRD |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALIS

|

PANORAMICA

NN_PP

ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP

MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA

| | Bl4

PP_814{TS_0D00(7a [ via

basento |terziaria |85 [4.0

3.77438

Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS

PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

g4

PP Bl4|bassa  |poco

A 180

no Si

no

sterrato |si pessimo

3 NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
814 |PP 814]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
814 PP Bl4|6250 B 3000.73773

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST PRO |
W AV MANU 2 INST PR 2

_‘/ “ PAVMANU_3 m |NSTPRO 3
= CORD DEN ~ |NSTRETE

RAMPA DEM INST_LUCE

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

6000

SICUREZZA

2000

PP_813

ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
| 1 ; el 4 INN_PP{ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
810 |PP BI5|TS 000I7a|via  |basento|terziaria|83  |4.0 28.754 | Attraversamento |virtuale | 50

| [NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
| [Bla |PP Bla)bassa  [poco A [>30 no si no sterrato |si pessimo

. NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
8la | PP B15]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS
gla |PP_8la[62a0 8 8827478

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

\PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

813 ppad9  ppdds
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
e N |- NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS [ TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
':- 816 |PP BIG[TS ODOODG |via  |cornola|residenziale |17 4.8 996815 | Attraversamento | virtuale | 20
“ LY NN_PP[ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO [ SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD [ SDRUCE. [ MANUTENZID

86 |PP Bl6|bassa [poco (A |>H0 no si no asfalto |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
86 |PP 816 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
gl6 | PP_8l16| 6250 1 [a40.7a08a

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORD DEM  |NSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

816  PP306
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
i e e = NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
E f 817 |PP 8I7|TS _DODODG |via  |cornola |residenziale |17 |54 374317 |percorso | marciapiede {20
= NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZID
817 |PP 817|bassa |poca |C |>80 si no no asfalto  |si pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
817 | PP 817{no no  |nessuna|no no [P P A Si presenti{no [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
817 |PP_8I7]2500 13 [4836.3411

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

38.2%

o

1.25%

%
\)

pp297 M pp32s M pp30s M pr8i7 M PP831
PP_329 pp306 [ PP338

PP_816

<

PPS_ACS

PEND_TRASV

W SEGNALET
SEMAFORO

PEND_LONGI = INST ACL

PAV_MANU | INST PRO |
PAV_MANL_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= [ORD DEM
RAMPA_DEM

= RAMPA_NUDV

= ARREDO_U

ILL_PUBB

INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

w I I
O Pp297  PR30> PR30  PP328  PP329  PP33  PPBI6  PP8I7 P83l

SICUREZZA

PP817  PP816  PP338  PP329  PP328

ID_PP

PP306  PP_305  PP297

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G’\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
| |BI8 |PP BIR|TS 000825 |via  |giovanni_gentile | terziaria | B 3.0 23.0279 | percorso | marciapiede | a0
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
818 |PP 818 media |mediamente (D |>30_CON S |no no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
818 | PP 818 no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

818 |PP_BIB|l000 20 G4924.0284
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONGI INST_ACU
w PAV MANLU | m |NST PRO |
u PAV MANU Z |NST PRI] i
% PAV MANU im INST PRU 3
™ [ORD DEM |NST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |
Hom g e B ras W e m e ™ ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBE  m |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPP

2000 — — ‘ ‘

I

PP_858 PP_855 PP_818 PP_788 PP_736 PP_700 PP_63

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
3 A / . NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
& \ 813 |PP BI13|TS 000429 |via |canne |residenziale |0 4a B.41645 | Attraversamento | virtuale | ol
i NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
$ N\ 819 |PP 819 bassa [poco A [>H0O no si no asfalto [no  |pessimo
- o FM £ 3 NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
813 |PP 813 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
819 |PP BI9(6250 I |661.BE0GS

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP 819 via canne

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV_MANU |
PAV MANL?
PAV MANL
CORD DEM

RAMPA_DEM

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

RAMPA_NUOV
ARREDO_LU
ILL_PUBB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU
= INST_PRO |
INST PRO_?
= INSTPRO 3
INST RETE
= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

ssssss
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
820 |PP 820(TS 0ODIZ8 {via  |vittorio_emanuele_secondo [terziaria | 316 [4.8 116635 [Attraversamento |virtuale | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
820 |PP 820(bassa |poco [A {>80 no si no asfalto [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
820 |PP 820({no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

820 |PP_820|6Za0 I 30208465
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

69%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

PP_379 PP_394 PP_806 PP_820

GRADO_URGE
SICUREZZA

——
o PP_820 PP_806 PP_394 PP_379

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
- e N '_’ . 2 | NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
‘ ' ,,; i 821 |PP_BZ(|TS_D0D429 |via  [canne |residenziale |0 43 6.48706 | Attraversamenta | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
820 |PP 82(|bassa [poco A |>H0 no si no asfalto [no  [pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
{1821 |PP_82([no no  |nessuna|no o |A A A no assenti [no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
821 |PP_821|6Za0 1 1680.14834

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
R = ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 821 via canne

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA - ANALIS |

' s b \\ % NN_PP{ID_PP  |[ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
8 = 822 |PP_822|T5_000423 |via  |canne |residenziale |0 4.5 [L.B478 |Attraversamentuo | virtuale | a0

| |[NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
822 |PP 827|bassa [poco [A |>HO no si no asfalta [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
i 1822 |PP 822|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

822 |PP 8272|6250 7 J068.6802
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
. = PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
4000—
- ]
PP_804 PP_805 PP_822 U

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_822 PP_805 PP_804
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

Bl U e v \ ,.-«’ = . J g NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
: e 823 |PP 823(TS 000429 |via |canne |residenziale |0 4a 7.70885 [ Attraversamento | virtuale | 50

| [NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
823 |PP 823|bassa  |poco [A (>80 no si no asfaltn [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
823 |PP 823 [no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

823 |PP 823 (G250 7 1996 61805
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

‘ = PAVMANU | INST_PRO |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
4000—]
. N
. \ 1
PP_401 PP_804 PP_807 PP_823

PP_823 PP_807 PP_804 PP_401

GRADO_URGE
SICUREZZA

o N &2 @ o o

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
-7 - - Y NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
824 |PP 824)TS 000526 |viale ([unita d italia |terziaria | 262 |48 10.6227 | Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
824 |PP 824)bassa  |poco |A >80 no si no asfaltn |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
824 |PP 824|no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

824 |PP 8246250 7 27411498
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
’  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_803

¢ PP_379
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI

|

PANORAMICA

NN_PP

PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS

TIPD_TS [ ABIT_TS | VELOC_PP

LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA

823

PP_825(TS_000526 |viale

unita_d_italia

terziaria | 262 |4.5

10.733 |Attraversamento | virtuale | 30

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA

PEND_TRASV | PEND_LONG

PIANI_SOS

PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

RREE

PP 875 |bassa  |poco

A >80

no

Si

no

asfaltn |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
820 |PP 825]no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
825 [PP 8756250 l 2779847

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI
= PAV_MANL
W AV MANU 2

PAV_MANU_3
™ [ORD DEM

RAMPFA_DEM
= RAMPA_NUDV

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
ILL_PUB

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

PP_825 PP_808 PP_803 PP_676

ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI
e e [NN_PP]ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
o ~| |826 |PP_826|TS 2939 pedonale | 0 43 146.385 | Attraversamento [ virtuale | 0
----- i Lot NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
826 |PP 826 (bassa |poco [A (>80 no si no asfalto |si pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
826 |PP 826 |no no  |nessuna|no no o |A p A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

826 |PP BZG (0 10 all745.595
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
® [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
B o B e Mo W o u ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
10 6000
w 8
£ § |
DI 6 m
o 4
g 2
% & % -
i ’
® PP_403 PP_410 PP_412 PP_807 PP_826 PP_827 PP_829 ® PP_829 PP_827 PP_826 PP_807 PP_412 PP_410 PP_403
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
W N_PPliD_PP  [inTs Pref_TS NOME_TS [ TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
827 |PP 827|T5 000428 via  |canne |residenziale |0 3 131928 |Attraversamento |virtuale | 50
| [NN_Pio_pr T eROTEZIONE | umiLizzo [ SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS [ PAVIMENTD | SDRUCE [ MANUTENZID
827 PP 827|bassa  |poco [A {>30 no si no sterrato |si pessimo
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA [ SEGN_RAMPA| ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
827 |PP 827{no no  |nessuna|no no o |A A A si presenti{no |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
827 |PP_827)6250 10 4a779.016
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU! = INSTPRD |
m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w |NST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
AR R R — [} ARREDD_“ SEE_M AN“_2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

1 6000
4000
I I L |
PP.410  PP411  PPA412  PP414  PPAIS  PR826  PP827  PPB28  PRB2D 0 P

15 PP414  PP_4L

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\

-]



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
) . ‘i B . NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
: 828 |PP 828(TS 000429 |via |canne |residenziale |0 3 122748 |Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP

828

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO

PP 878 |bassa  |poco

A (>80 no si no sterrato

SDRUCC | MANUTENZID
si pessimo

NN_PP

ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI

RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR

SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE

MARE

828

PP 828 no no

nessuna | no no o |A A A

si

presenti | no

no

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

828 |PP 8278|6250  |I0

42033.006

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

L]o 474%
583%

M rp415 M pp412 M pps27 M PP828 PP_414

PP_411 PP_829

Grado di Urgenza

dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

10

8

| I I I
P

2

0 epan PP_412

SICUREZZA

s

6000
4000
PP_415 PP_827 PP_828 PP_829 0

PP_829

PP_828

PP_827 PP_415 PP_414
ID_PP

PP_412

PP_411
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
3 § 7'-._\: IS ) v - NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRADA
P 'r L&« "1|BZ29 |PP B29|TS 000429 )via |canne |residenziale |0 3 144331 | Attraversamento | attraversamento | a0
pe P __S- Ll | JI_.h_ v NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
| .l " 823 |PP_823|media [molto [C |>30 no no no asfalts |no  |pessimo
I| !; . ¥ NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
\ . — 829 |PP B29]si no  |nessuna|no D A A A no presentifno  |no
‘ . % §
|I! "4. L
ol y .\;'-éf.'é_.i}‘:} NN_PP]ID_PP [SICUREZZA|GRADD URGE|TOTALE COS
! & 829 |PP _879(2000 8 1915.48647
||| | )
I| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
| .I . 4
5 '|| | PPS_ACS W SEGNALET
— PEND TRASV  SEMAFORD
PP 8219 via canne

= PEND LONG INST_ACLI
= PAVMANU | m INST_PRO |
@ = AV MANL 2 INST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3

= [ORD DEM INST RETE

RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
i [ 2 | 1 1 ™ ARREDO_U SEG_MANU 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

! 6000
4000 —1 -
l TN |
PP_410 PP_412 PP_415 PP_826 PP_827 PP_828 PP_829 o PP_41 PP_41

GRADO_URGE

SICUREZZA

PP_829 PP_828 PP_827

ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
. ez Y & * | NN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
830 |PP 830|TS _DO0O0G |via  |cornola|residenziale |II7 |58 44 5385 | percorso | marciapiede | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
830 |PP B30|bassa  |poco |C |>80 si no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
830 |PP 830|no no  |nessuna|no no [P P A Si presenti{no [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_URGE | TOTALE_COS

430 |[PP_B30)2500 13 [7596.5405
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND LONGI INST_ACLI
= PAVMANU | m INST_PRO |
u PAV MANIJ i |NST PR[I 7
PAV MANIJ S m INST PR[I 3
® [ORD DEM INST RETE
\Q\ RAMPA DEM w [NST LLICE
u RAMPA_NUI]V SER MANU |
H o E e 8 = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

'0 |““\ “““
5 ““‘\ ““ll |||||I |““|
© “ppa26 PP_328 PP_334 PP_335 PP_336 PP_388 PP_677 PP_830

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

L1l l11l1]]1

PP_830 PP_677 PP_388 PP_336 PP_335 PP_334 PP_328 PP_326
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI |
i W W NN_PP[io_pe Tio_Ts Fref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACRaTIPD_[ TIPD_PP VEL_STRADA
1 ! g3 | PP 83I|TS_ODOOOG |via  |cornola|residenziale |17 5.0 274135 |percorso | marciapiede | ol
E ? \ ? NN_PP[io_pP [ PROTEZIONE | umiLizzo | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | FEND_LONG [ FIAN|_SOS[PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
; \ g3t |PP 83l|bassa [poco (O |>H0 si no no autobloccanti | si pessimo
NN_PP[iD_pP  [SEGN_ORIZ| SCALINITRAMPA [ SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFOR | INSEGNE | MARE
g3l |PP 83l|no no  |nessuna|no no P P A i presenti|no  [no
. = Ty ' NN_PP]ID_PP | SICUREZZA]GRADD_URGE]TOTALE COS
'_" g3l [PP_831{2500 13 10999.3705
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
e PPS_ACS W SEGNALET
— PEND TRASV  SEMAFORD
PP 831 via cornola A ™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
' T = PAV MANU | m INST_PRO |
Q)| v INST PRI 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
o ™ ARREDOU = SEGMANL?
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

szszsz

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRADA
832 |PP 832(TS_00ODOG|via  |cornola|residenziale |17 |4.8 11,3356 [Attraversamento | attraversamento | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
832 |PP_832|media |molto [A |>80 no si no asfalto [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
832 |PP B3Z[si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

432 |PP_832|2000 I 4754 8778
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

@ = PAVMANU | INST PRO |
W AV MANU 2 INST PR 2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |

= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

1500

GRADO_URGE
SICUREZZA

500 (—————————————W
[

PP_834 PP_832 PP_442 PP_441

| ID_PP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |
. J=1 NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_ TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
{ g 833 |PP_833|T5 000006 |via |cornola|residenziale {17 |5. [0.802 |[percorso |marciapiede | a0
— W < L i NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
' 11833 |PP_833|alta poco (D |>80 si si na asfalto |si ottima
p NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
833 |PP 833 (no no  |nessuna|no V p p p no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

433 |PP_833)a00 10 4163.072
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

| LB R PEND TRASV  SEMAFORD
PP_833 via cornola A O

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
@ = CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |

o w = ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;@



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
13 = : NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS [ TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
834 |PP B34TS 000006 |via |cornola|residenziale |17  [5.8 39.5784 | percorso | marciapiede | 50
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZIO
834 |PP_B34|alta poco (D >80 si si na asfalto  |si ottima
NN_PP[ID_.PP  |SEGN_ORIZ|SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA] ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI[ SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
834 |PP 834 no no  |nessuna|no p p p p no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
834 |PP_834(a00 0 [3738.3424

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS = SEGNALET

O PEND_TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL

= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

1500

GRADO_URGE
SICUREZZA

500 (———————————————]
[

PP_834 PP_832 PP_446 PP_442

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
J ! NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_ TS NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
835 |PP 830(TS 0026 |via |lupara |terziaria [I2I  |5.8 13.1938 |percorso | marciapiede | ol
| INN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
| (835 |PP _835]alta poco (D |>80 si si na asfalto |si sufficiente
NN_PP[ID_.PP | SEGN_ORIZ|SCALINIRAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | FUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11830 |PP 835 no no  |nessuna|no p p p p no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

g3 |PP_B3h|a00 12 0R83.0704
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

ssssss
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
| [T | NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRADA
836 |PP B3B(TS 000526 |viale [unita_d italia |terziaria | 262 |3 10,4845 | Attraversamento | attraversamento | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
836 |PP 836|media |molto (A >80 no no na asfalto |no  |[pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
836 |PP B3B|si no  |nessuna|no D A A A no presentifno |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

436 [PP_B3E|2000 8 2534.8285
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFIRD
= PENDLONGI = NST ACU
= PAVMANU! m INST PO |
R | m INST_PRI_7
PAV MANLZ3 m NS PRO 3
™ CORD DEM ST RETE
RAMPA_DEM w ST LUCE
= RAMPANUDV  SEG MANI

e = ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS
NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRADA
837 |PP B37)TS 000126 |via  |lupara |terziaria|lZ! |3 114016  [Attraversamento | attraversamento | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
837 |PP 837|media [molta |A (>80 no no no asfalto |no  |[pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
~||837 |PP 837]si no  |nessuna|no D A A A no presentifno |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
g37 [PP_837]2000 8 28521782

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP_837 via lupara

pppppp

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV_MANU |
PAV MANL?
PAV MANL
CORD DEM
RAMPA_DEM
RAMPA_NUDV

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

ARREDA U
ILL_PUB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU

= INST_PRO |
INST PRO_?

= INSTPRO 3
INST RETE

= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?

= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

PPPPPPPPPPPP

ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

NN_PP | ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
838 |PP B3B|TS 000126 {via |lupara [terziaria |12l |3 B.7I067 | Attraversamento | attraversamento | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTOD | SDRUCC | MANUTENZID
838 |PP 838|media |molto [A |>80 no no no asfalto |no  |[pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
838 |PP B3B|si no  |nessuna|no D A A A no presentijno [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

438 |[PP_B38|2000 8 174042874
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
7 |m RAMPANUDV  SERMANU |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvv
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
E i v NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
839 |PP B39|TS 000526 |viale |unita_d italia |terziaria |262 |3 747991 [Attraversamento | attraversamento | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTOD | SDRUCC | MANUTENZID
839 |PP 839|media |molto [A |50 no no no asfalto |no  |[pessimo

‘| [NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
839 |PP B39|si no  |nessuna|no D A A A no presentijno [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

439 |[PP_839|2000 8 1910.88867
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 839 viale unita_d _italia

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPPPPPPPP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
7 |

ANALISI |

NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
840 |PP B4D|TS 000054 |via  |luigi pirandello |residenziale [119 |54 347973 | percorso | marciapiede | 20

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
840 |PP B40|bassa |poco (O [<H0O no si no asfalts |si pessimo

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
840 |PP 840|no no  |nessuna|no o |A P CON |P CON [si presenti{no [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
840 |PP_840 (2300 13 122038.713

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU_! m INSTPRO |
™ PAVMANU 2 = |NST PRO 2

: PAV_MANU 3 m INST PRO 3
W ™ [ORD_DEM INST RETE
TREEmmimRIim RAMPA DEM w |NST LUCE
R i = RAMPA_NUDV  SERMANU |
SR = ARREDD U = SEG_MANL2

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICUREZZA

GRADO_URGE

SRR IR SRR I3 SRS 33333333333 IS IIIZBIEIE
|||||||||||||||

mmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmm

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

| INN_PPID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
|| 1841 | PP _BA4!|TS 000034 |via  |luigi_pirandello |residenziale |13 [5.0 289.635 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
841 |PP B4l)bassa |[poco |G |<HO no si no asfalto  |si pessimo

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
841 | PP 84lno no  |nessuna|no o |A P CON |P CON [si presentijno [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

841 | PP_B4l|Za00 19 |01853.34a
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m |NST LUCE
el Rioull-Jisull-iped-Riyt - RAMPA NUDV SEE_MAN“ I

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

N UD_D_D_D
© pp_s5

1 PP850 PP848 PP847 PP845 PP844 PPBA3 PPBA2 PP841 PP840 PP6S

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
ol ©° 0 ||842 [PP_B4Z(TS 000054 |via |luigi_pirandello |residenziale |13 |48 797324 | Attraversamento | attraversamento | 50

'S .E - ‘\\ bty ! : L di NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
; e & ¥ ‘ 842 |PP B4Z|media [poco |A |>80 no no no asfalto [no  |buono

L na & NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
842 |PP B47]si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

i NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
. _ : : 842 |PP_842)2000 0 I

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
% PPS_ACS W SEGNALET

' : PEND TRASV  SEMAFORD
PP 842 via luigi_pirandello A = PEND_LONGI + |NST ACL

= PAV_MANU | w INST PRD |
Q  PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
. = RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
843 |PP B43|TS 000054 |via  |luigi pirandello |residenziale (118 [4.8 8.02932 | Attraversamentn | attraversamento | all

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
843 |PP B43|media |poco [A |>H0 no no na asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
843 |PP B43]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
843 |PP_843 (2000 0 I

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PEND LONGI INST_ACU
w PAV MANL | m |NST PRO |
/@/ W PAV MANU 2 INST_PRO 2
] PAV MANIJ Sm |NST PRI] 3

® [ORD DEM INST RETE

RAMPA DEM m INST LUCE
u RAMPA_NUI]V SER MANU |

o = ARREDD U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000
1500
1000
500
[

PP_843 PP_841 PP_840

GRADO_URGE
3
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA | ANALISI |
i NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
844 |PP B44|TS 000526 |viale |[unita_d italia | terziaria | 262 4.0 340.63 | Attraversamento |virtuale | o
. NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
.| |844 |PP B44)bassa |poco |A >80 no si no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

844 | PP B4k |no no  |nessuna|no o |A P A Si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
844 [PP_84416250 0 [18198.5l

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsiin

atlante

-— PPS_ACS W SEGNALET

. T‘“F‘ ’ PEND TRASV  SEMAFORD

4 viale unita_ A = PEND LONGI ST AL
S = = PAV_MANU_! m INST'PRO |
2 m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU_3 m |NST PRO_3

* CORD_DEM — INST_RETE

RAMPA DEM s INST LLCE
SEIE N ) = RAMPANUDV  SERMANU |
Ao Ml R = ARREDO_U SER MANU 2

ILL PUBB  m INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

pppppppp
85,2 2

pppppppp
Re e e e e e

ppppp
O R B o PR B

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O




o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
840 |PP B45|TS 000526 |viale |unita_d italia |terziaria | 262 |4.8 I76.548 |Attraversamento |virtuale | o

PANDRAMICA
i

-

NN_PP[ID_PP  [PROTEZIONE | UmLizz0 | SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG | PIANI_SOS [ PAVIMENTD | SDRUCC [ MANUTENZID
840 |PP B4n)bassa |[poco |A >80 no si no asfalto |si pessimo
ik NN_PP]ID_PP  [SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
" 840 |PP B45]no no  |nessuna|no o |A p A si assenti {no  |no
o
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
1 840 |PP_B4a|RZ250 0 G1262.156
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
} i PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU_3 m INST PRO 3
= [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
. = ARREDD_U SEG_MANL_2
ILLPUBB = |NSTANT ~

PP_845 viale unita

d itaia

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

! 6000
N 4000 | - =
2000 - - -
I
PP_844 PP_845 PP_847 PP_850 PP_851 0

PP_851 PP_850 PP_847 PP_845 PP_844

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDO
_ |

NALI

PANORAMICA ANALISI |
NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
846 |PP B4B|TS 000526 |viale |unita d italia |terziaria |26 |3 36.6944a | Attraversamenta | virtuale | all
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
846 |PP B4B|bassa |poco A [>H0 no si na asfaltn |si pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
846 |PP 846 |no no  |nessuna|no o |A p A si presenti Clno  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

846 | PP_84b (6230

3

18732.9815

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Lg 137%

l .139%

[ 0.689%
1.19%

M rp8s0 M ppsss M pp219 M PPB46 PP_218
P21 pp.g47 M PP8a9

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

0 ‘ ‘ ‘

PP_849 PP_847 PP_846 PP_844 PP_840 PP_221 PP_219 PP_218
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMICA - ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
847 |PP BAT|TS 000826 |viale |unita_d italia | terziaria | 262 4.0 17.7075 [Attraversamento |virtuale | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
847 |PP B4T|bassa |poco (A |>80 no no no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
847 |PP 847[no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

847 |PP_B4T|EZa0 2 447 RRTA
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e e m e = ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

58.8%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

10
4000 — — — —
5
2000 = = - -
5 . o
PP_844 PP_Bd5 PP_846 PP_847 PP_850

PP_850 PP_847 PP_846 PP_845 PP_844

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
:"\..f. a3 - - i et . NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
E f _ ———— - . : . 848 |PP B4R|TS 000054 via  |luigi pirandello [residenziale (118 [4.5 9.57283 [ Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
848 |PP B48|bassa |poco (A |>H0 no na no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
848 |PP 848|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

848 |PP B4R |B250 2 238.32275
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
v = RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
3
SICUREZZA

L — — —

]

PP_850 PP_848 PP_841 PP_840

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI

|

© | [NN_PP

PP |ID_TS Pref_ TS NOME_TS TIPD_TS

ABIT_TS

VELOC_PP

LUNGH_PP | MACROTIPD_

TIPO_PP | VEL_STRADA

NS

PP_843 [TS_000526 |viale

unita_d_italia | terziaria

262

4.5

[7.4613

Attraversamento | virtuale | 20

| [NN_PP

ID_PP

PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV

PEND_LONG

PIANI_SOS

PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

849

PP 849 |bassa  |poco [A |[>H0 no

no

no

asfalto |no buono

NN_PP

ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA

SEGN_RAMPA | ARREDD

PUBBLIC

ILLUMINAZI

SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

843

PP 843 |no no

nessuna | no no

A

A

A

no assenti |no no

Incid

NN_PR[ID_PP

SICUREZZA

GRADD_URGE

TOTALE_COS

843 |PP_843

6200

Z

436.94Ta

enza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

\‘\

PPS_ACS

W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G’\

S



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
—— ; b ~ | |[NN_PP{ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
* | |®a0 |PP BoO|TS 000526 |viale |unita d italia |terziaria |262 |5.8 10.2233 | percorso |marciapiede | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
1850 |PP 850|medio |poco |C [>90 no no no asfalto |si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ga0 |PP 850{no no  |nessuna|no M P p P i assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

gal |PP_Ba0|l000 ) 240037668
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV MANU | w INSTPRO |
G  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
T = ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
20
6000
w15
£ g am | | |
g' 10 g
2 E
& e Y 2000 - - - -
.
® PP_841 PP_845 PP_847 PP_848 PP_850 ® PP_850 PP_848 PP_847 PP_845 PP_841
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
’ _:.___:-"\? 4 e 4 "- NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
X : .:. A & ‘el s T" i ; 8ol |PP_B5I|TS_D005Z6 |viale |unita_d italia |terziaria |262 [4.0 934958 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
gal |PP Bhl|bassa [poco |A|>HO no si no sterrato |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
gal | PP 85l]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

gal  |PP_8al|6250 8 28703.2413
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
PEND_LONGI = INST ACL

|

= PAVMANU| m NST PRD |
‘ = PAVMANU_Z = |NST PRO"2

. _PRO_

|

]
5 o :

PAVMANU_3 m INST PR3
CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE

= RAMPANUDV  SERMANL |

= ARREDD_Ul = SEGMANU?

ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NI]ME 18 TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
— 822 |PP 852|TS 2000 |piazza |della_trigna | terziaria |0 9.0 20.1943 |percorso | marciapiede | a0

gt v ) | NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
; ga2 |PP_852|alta poco (D |>80 si si no asfalto |si attimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ga2 |PP 852|no no  |nessuna|no V P p p no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

ga2 |PP_Ba2|a00 10 84652848
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

v NN_PP|ID_PP ID_TS Pref TS NI]ME T8 TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
| B , 803 |PP 853 (TS 2000 | piazza | della_trigna | terziaria |0 3. 272884 | percorso | marciapiede | a0

: v ) I, NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
; s S gad |PP_8a3|alta poco (D |>80 si si na asfalto |si ottima
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ga3 |PP 833 (no no  |nessuna|no V p p p no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

gad |PP_Ba3|a00 10 HB68.9024
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

ssssss

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

- - NN_PP| ID_PP ID_TS Pref TS Nl]ME 18 TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
8a4 | PP 854)TS 2000 |piazza |della_trigna |terziaria | O 0.a 42,3291 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
804 |PP B34 |alta poco (D |>80 si si no asfalto |si ottima

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ga4 | PP 854|no no  |nessuna|no V p p p no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

da4 |PP_Ba4|a00 0 1477220776
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
¢ |~ = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD

PP_854 piazza della trlgna A
.
K, ¥ —

Pp ? 85

= PENDLONGI  |NST ACL

= PAV_MANU | w INST PRD |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE

= RAMPANUDV  SERMANL |

= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPPPPPPPP

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;?



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
|| |890 | PP Bo5|TS 000525|via  |giovanni_gentile | terziaria |6 4a 7.8078! [Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZOD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
8o0 |PP B3a|bassa  |mediamente |A |>80 na na no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
gab |PP 855|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

gab  [PP_Bao| G250 i 122582617
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

PP 835 via giovanni_gentile | A

RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |
il Lol EL N L E A R = ARREDO U SEG MANU 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20

GRADO_URGE

SICUREZZA
8
8

10
O Pp787  Pe7s  PPBIS  PPBSS  PP8S3  PP862  PP.863  PP.866 PR8I0 o

PP870  PP866  PP863  PP862  PP.858  PPBS5  PP8I8  PP788  PP_787

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA i ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
8aB | PP B5B (TS 000526 |viale |unita d italia |terziaria|262 |4.a 13.0251 |Attraversamento |virtuale | 20

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZOD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
8ab |PP 856 |bassa  |mediamente [A |>30 na na no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
8a6 |PP 856 (no no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

dab | PP_B5G|6Z50 i 2044 8407
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
T = ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

68.1%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

PP_844 PP_856 PP_861 PP_870 PP_873

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_873 PP_870 PP_861 PP_856 PP_844
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |
e { NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
f- 8a7 |PP 857|TS 000019 |via  |san crispieri |residenziale 87  [4.8 9.8708! | Attraversamento | virtuale | 50
“ NNPP[ID.PP  [PROTEZIONE[UTILIZZD | SEDE| LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD [ SORUCE | MANUTENZID

8a7 |PP 837|bassa  |mediamente|A |[>50 na no no asfalto {no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| 1827 |PP 857{no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

ga7 |PP_Ba7)6250 i 1548 63867
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORO

™ PEND LONGI INST ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |
\@\ W PAV MANU 2 INST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3

™ [0RD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |

e w = ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

pppppp ¢
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
|| |1808 |PP BOB|TS 000520 |via  |giovanni_gentile |terziaria | B 4a 7.80781 | Attraversamento |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
808 |PP 858 (|bassa  |mediamente |[A |>830 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
ga8 |PP 858{no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

go8 | PP_BaR|6Za0 i 122582617
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

PP 8358 via giovanni_gentile | A

RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |
il Lol EL N L E A R = ARREDO U SEG MANU 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20

GRADO_URGE

SICUREZZA
8
8

10
O Pp787  Pe7s  PPBIS  PPBSS  PP8S3  PP862  PP.863  PP.866 PR8I0 o

PP870  PP866  PP863  PP862  PP.858  PPBS5  PP8I8  PP788  PP_787

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

| . NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NI]ME 1N TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
I ol .~ 1|859 |PP 859|TS 2000 |piazza | della_trigna |terziaria D 4a 10.4738 |Attraversamento | virtuale | 5

N _: e \\ e ! | LI e T NN_PP| ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
i = '} 2\ 8o |PP 859 |bassa  |mediamente |[A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
gad |PP 859 {no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

gad | PP_B59|6Za0 i 1644 4023
1 Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
R = ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_8ad piazza della_trigna | A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvv ¢
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

A

NALISI

|

PANORAMICA

NN_PP

ID_PP

ID_TS

Pref_TS NOME_TS

TIPO_TS

ABIT_TS

VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_

TIPD_PP | VEL_STRADA

860

PP 8G0

15_000817via

brunelleschi | residenziale

34

49

8.91283 | Attraversa

mento [virtuale | 50

NN_PP

ID_PP

PROTEZIONE

UTILIZZO SEDE

LARGHEZZA | PEND_TRASV

PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

860

PP 8E0

bassa

mediamente | A

>30 no

no

no asfalto  |no

pessimo

NN_PP

D_PP

SEGN_0RIZ

SCALINI

RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD

PUBBLIC

ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE

SEMAFORD | INSEGNE | MARE

| [B60

PP_860

no

no

nessuna | no

no

A

A

A no

assenti |no no

NN_PP|ID_PP |[SICLR

EZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

860

PP_860| 6250

8

2361.83335

| Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

pppppp

PPS_ACS

PEND
PEND

CORD

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

W SEGNALET

| TRASV SEMAFORD

LONGI = |NST ACU

O

= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2
O
O

INST PR 2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3

DEM  INSTRETE

RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPA_NUOV
ARREDO L

ILL PUBE w0 |NSTANT ~

SEG MANU |
SEG_MANL?

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

6000

2000

PP_872
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
\ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
86l | PP _8GI(TS 000526 [viale |unita d italia [terziaria| 262 |4.0 69.3021 | Attraversamento | virtuale | al
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZID
86l |PP BGl|bassa  [poco A |>H0 no si no asfalto |si pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
86l | PP 86l {no no  |nessuna|no o |A P A Si assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_LRGE| TOTALE_COS
861 | PP _B6I (6250 0 276029 8287

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_.

ACS

PEND_TRASV
PEND_LONGI
PAV_MANL
PAV_MANU_2
PAV_MANU_3
CORD DEM
RAMPFA_DEM
RAMPA_NUDV
ARREDD_U
ILL_PLIBR

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

‘ I l I
PP_844 PP_851 PP_856 PP_861 PP_873

SICUREZZA

4000—

PP_873

PP_861 PP_856
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
862 |PP 862 (TS 2000 |piazza |della_trigna | terziaria |0 9.0 5.38314 | percorso | marciapiede |80

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
862 |PP 867 |bassa  |mediamente |[D |<80 no no no asfalto |si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
862 |PP 862 [no no  |nessuna|no no o |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

862 |PP_BRZ {2500 10 2774.83034
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORO
® PEND_LONGI = |NST ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |
W PAV MANU 2 INST PRO_?
PAV MANU 3 m INST PRO_3
CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
RAMPA NUDV  SER MANU |
B B @ B w e m ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBE  m |NST ANT ~

PP_862 piaz;a della_trigna

437% |2
3
~

%r'T

2

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

10 6000
8
&
4
2000
2
O “Pp7g6  Pe787  PPsss  PPBSS  PP8S3  PP862  PP.863  PP.865  PP.866 * “prs

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
863 | PP BE3(TS 2000 | piazza | della_trigna | terziaria | 0 3.0 5.38314 | percorso | marciapiede | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZOD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
863 |PP 863 |bassa  |mediamente [D |[<80 no na no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
863 |PP 863 (no no  |nessuna|no o |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

863 | PP_BR3|2500 10 277883094
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORO
® PEND_LONGI = |NST ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |
W PAV MANU 2 INST PRO_?
PAV MANU 3 m INST PRO_3
CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
RAMPA NUDV  SER MANU |
B B @ B w e m ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBE  m |NST ANT ~

PP 863 piaz;a della_trigna

437% |2
3
~

%r'T

2

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

10 6000
8
&
4
2000
2
O “Pp7g6  Pe787  PPsss  PPBSS  PP8S3  PP862  PP.863  PP.865  PP.866 * “prs

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
.'. - iz o NN_PP| ID_PP ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
. 864 | PP 8B4|[TS 2000 piazza | della_trigna | terziaria |0 3.0 8.06593 | percorso | marciapiede | a0
v ) I'_ - 12 Sl I. .. o NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZOD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
‘.\ I — | |864 |PP_864|bassa  [mediamente |0 [<830 na na no asfalto |si pessima
II \ NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
l'f [ 864 |PP_864|no no |nessuna|no no|A A A si assenti {no  |no
— NN_PP]ID_PP | SICUREZZA|GRADD_URGE|TOTALE_COS
864 |PP BG4 (2500 0 2685.86703
=
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
i g PPS_ACS W SEGNALET
; ; PEND TRASV  SEMAFORD

™ PEND_LONGI INST_ACU

@ = PAVMANU | INST PRO |
W AV MANU 2 INST PR 2

D PAV MANU 3 m INST PRO_3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_8b4 piazza del_la_trigna A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_854

vvvvvvvvvvvvvvvvvv
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP| ID_PP ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
865 |PP 8BS (TS 2000 | piazza | della_trigna | terziaria |0 3.0 794566 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZOD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
860 |PP B65|bassa  |mediamente D <80 na na no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
865 |PP 865(no no  |nessuna|no oo |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

g6 |PP_BRG| 2500 10 272032.738k
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
ﬁ; = PAV_MANU_ m INST PRO 1
W PAV_MANU_Z = INST PRO 2
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
5o O e - e e B e - RAMPA—NUDV SEE_MAN“ I
e u ARREDD_“ SEG_MANU_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

10
. . C 1
g5~y g 85y 85y 8oy 85y 8og N850 R85, N85y R8s, “Eey S5 ~Gog S5y ~63) 8>,

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000
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-\&), 283 8oy <S5 Gy Sy oy Sey T <8y G5y “Bsy 85, 85y 8y g 28> 05
ID_PP
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Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

é Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI |
T N_PPliD PP [inTs Pref_TS NOME_TS TIPDTS | ABIT_TS [ VELOG_PP [ LUNGH_PP [MACROTIPD_ [ TIPD_PP VEL_STRADA
; g 866 | PP BER(TS D005Z5|via  |giovanni_gentile | terziaria | B 0.4 62.4893 | percorso | marciapiede | a0
e L. - o NN_PP[ID_PP [ PROTEZIONE] UTILIZD SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
- 1' e | |866 |PP BGG|bassa  |mediamente |D |<80 no na no asfalto |si pessimo
B 3 NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ|SCALINITRAMPA  [SEGN_RAMPA| ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
' ¥ ‘ o 866 |PP 866 [no no  |nessuna|no o |A A A si assenti o [no
= | NN_PP]ID_PP [ SICUREZZA]GRADD_LIRGE]TOTALE COS
866 |PP_BRE 2500 10 [7434 6003
sl
4 Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
e PPS_ACS W SEGNALET
395 di TN PEND_TRASV  SEMAFORD
PP BEE VIEI gluvanm gentlle A ™ PEND LONGI = |NST ACL
' : @ = PAV_MANU! m INSTPRO
m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
S EE e = RAMPA NUOV  SEGMANU |
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

10
5|II “l III “l |‘\ III III |II “l |‘| “\ “l |‘\
o
P o Bo. Ao Ao Pp P Ao Ao An Pp P Ao Ao Ap Pp
Wgs 255 5y N85y N85, s Rgy Ry Res, Rasy Rasy sy “8sy Gy 8 <>
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
I'. NN_PP| ID_PP ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
I'. 867 |PP 8E7)TS 2000 |piazza |della_trigna |terziaria | O 0.a [71963 |percorso |marciapiede | 50
:'. NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLUTENZID
867 |PP B8B7|bassa  mediamente|D |>80 na no no asfalto |si pessima
1 |NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
867 |PP 867|no no  |nessuna|no o |A A A si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
867 |PP_BRT7|2500 i alB0.I973

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

10
| . . .
&
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2
° PP_853 PP_857 PP_867 PP_872

SICUREZZA

ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALISI |
'- W_PP[ioe Tios  [rrefts NI]ME_TS TIPO_TS [ ABIT_TS | VELOG_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ [ TiPO_PP VEL_STRADA
868 |PP_BEB|TS 2000 | piazza | della_trigna |terziaria |0 0.4 13.6447 |percorso | marciapiede | 50
NN_PP[io_pr [ PROTEZIONE [ umiLizzo SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
868 |PP B68|bassa  |mediamente|D |[>30 no no no asfalto |[si pessimao
NN_PP[iD_pP  [SEGN_ORIZ|SCAUNITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORI | INSEGNE | MARE
868 | PP 868 |no no  |nessuna|no o |A A A si assenti |no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
868 |PP_BRR| 2500 10 4197 0782
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
D = PEND_LONGI = |NST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
@ = PAVMANUZ - NSTPRO2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3

ssssss

CORD_DEM
RAMPA_DEM
RAMPA_NLIDV
ARREDO_LU
ILL_PLIBR

INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

10
5 ““““l |“““‘| ““““l |““““
° PP_854 PP_865 PP_866 PP_868 PP_871

2000

1500

GRADO_URGE
SICUREZZA
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500 (—————————————W
[

PP_871 PP_868 PP_866 PP_865 PP_854

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI

|

PANORAMICA

NN_PP{ID_.PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP

LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA

863 |PP_BEY|TS 2000 | piazza | della_trigna |terziaria |0 a.a

82.8078

percorso | marciapiede | a0

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

NN_PP[ID_PP [ PROTEZIONE[ UTILIZD SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE [ MANUTENZID
869 |PP 869 |bassa  |mediamente|D |[<30 no no no asfalto |[si pessimao
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZ | SEGN_STR | SPORGENZE [ SEMAFORD | INSEGNE [ MARE
863 |PP 869 {no no  |nessuna|no o |A P CON |A si assenti |no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
863 | PP_BRA 2500 I 17349.9788
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU_! = INSTPRO
m PAV MANU 2 « INST PRO?
6 PAV_MANU 3 m INST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
S EELEEE = RAMPA NUOV  SEGMANU |
mn © T R TR u ARREDU_U SEE_M AN|_|_2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
870 |PP B701TS 000525 |via  |giovanni_gentile | terziaria B 3.0 126.329 |percorso | marciapiede | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZOD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
870 |PP 870|bassa  |mediamente |0 |<30 no no no asfalto |si pessima

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
870 |PP 8701no no  |nessuna|no o |A P CON |A Si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

870 [PP_B701Za00 Il 208R0.484
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI ~ |\ST AL
+ = PAV MANU | m NST PRO |
= PAVMANUZ = |NST RO 2
PAV MANU 2 m NST PRO"3
= CORDDEM  |NSTRETE
RAMPA DEM w INST LLCE
= RAMPANUDV  SEQMANL |

® ARREDOU = SEGMANU™
ILL_PUBB  m INSTANT -

_87ﬂﬁa giovanni_gentile A

et S

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
i e I ' NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
871 |PP 87I|TS_DO05Z5|via  |giovanni_gentile | terziaria | 6 9.0 19108 |percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
871 |PP_87l|bassa  [mediamente|D |<30 no no no asfalto |si pessimao

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
871 | PP 87l{no no  |nessuna|no o |A A P CON (si assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

871 |PP_871|2500 13 48450768
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFOR

= PENDLONGI ST ACU
D = PAVJIANU| m NSTPRD |
@/ = PAVMANDZ - |\STPRO™?
PAVMAN3 m INSTPRO3

= CORD DM |NSTTRETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPANUDV  SEGMANL |

. = ARREDD_U SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

10
5 ““““l |“““‘| ““““l |““““
° PP_854 PP_864 PP_866 PP_868 PP_871
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| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
- Nrp N_PPliD_PP  [inTs Pref TS[NOME_TS ~ [TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP [VEL_STRADA
872 |PP 872|158 _000RI7|via  |brunelleschi |residenziale |94  |4.8 26.1208 [Attraversamento |virtuale | 50
NN_PP]ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUGE | MANUTENZID
872 |PP 872|bassa  |poco |A >80 no si no asfaltn |si pessimo
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA [ SEGN_RAMPA| ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
872 |PP 872{no no  |nessuna|no no o |A p A si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
872 |PP_872)6250 10 9063 8176
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
‘ = PAVMANU_Z = |NST PRO
= PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PANORAMICA ANALISI |
. NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
873 |PP B73|TS 000526 |viale ([unita_d italia |terziaria | 262 |4.8 141599 |Attraversamento |virtuale | 2
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
873 |PP 873|bassa  |[poco |A >80 no si no asfalto |si pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
873 |PP 873|no no  |nessuna|no o |A p A si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
873 |PP_B73]6Za0 i 4913 48453

>_860

pppppp

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
u PAV MANIJ Sm INST PRI] 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_856 PP_860 PP_861 PP_873

SICUREZZA

6000

2000

ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
'.:; W 'g NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
- ..-.;_. 874 |PP _B74(TS 000137 |via  |cormoni|residenziale |47 |4 Z204.TTE | Attraversamento | virtuale | 20

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
© | |B74 |PP 874|medio  |poco A [>80 no si no sterrato | si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| 1874 |PP 874 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

874 |PP_B74|1000 8 G7866.232
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
= PAVMANUZ - INSTPRO
= PAV_MANU 3 m INSTPRO2
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

1000
a
500 -
PP_414 PP_415 PP_810 PP_811 PP_874 o PP_874 PP_811 PP_810 PP_415 PP_414
]

o
ID_PP

GRADO_URGE
@
SICUREZZA

N
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALTS |
g | INN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
870 |PP 875|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI27 | secondaria |98 [5.0 123.974 |percorso |marciapiede | al
| |INN_PPID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
e (875 PP 875 alta poco (D |>80 no no no asfalto |si buono
41 NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

870 |PP 875|no no  |nessuna|no no [P A p Si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
870 [PP_875]400 4 B4a0.752

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

()

PPS_ACS

PEND_TRASV

™ PEND_LONGI

= PAV AN |
= PAVMAN?
PAVMANU 3

™ CORD_DEM

RAMFA DEM
= RAMPA_NUDV

= ARREDD |
ILL_PUB

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

6

P

Z ||||||||I I“““‘I ““““\ ||||||||I ““““‘
° PP_546 PP_547 PP_548 PP_875 PP_877

2000

1500

SICUREZZA

]

8 PP_548
ID_PP

PP_546
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
_ |

PANORAMICA

ANALIS |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
876 |PP B76)TS 000248 |litoranea dei_micenei SPI22 |secondaria |98 4.0 3.75a73 | Attraversamento | virtuale | 5

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
876 |PP 876 |bassa  |[poco |A >80 si no no asfalto [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
876 |PP 876 |no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS
a76 |PP_876(a000 |7 107.94035

» .| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

@ = PENDLONG ~ |NST ACL
= PAV_MANU_! m INSTPRO |
D = PAVMANDZ = |\STTPROZ

Q. PAV_MANU 3 m INST PRO3
= LORD DEM — |NST RETE

RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

- el ey !

P22 A

AN
.
-—

PP 876 litoranea dei_mi

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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2000
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA ANALIS |

L e L ,—~ < | |awee]iope fioTs Fref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP | VEL_STRADA
1@’_:" H" ﬁ:‘ | [877 |PP_877|1S_000248 |litoranea | dei_micenei SPI2Z secondaria|98 5.5 441133 |percorso |virtuale | 50

& L ‘ﬂ' v " NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZID
877 |PP 877|bassa  [poco (A |>H0 no no no asfalto |si pessimo

“ [ INN_PP|ID_PP  |SEGN_DRIZ|SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
~ " | |877 |PP 877[no no  [nessuna|no o |A P P si assenti [no  |[no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

877 |PP_877(2000 7 4749.0393
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
Q  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

| “““““‘I “““““‘I I“““““‘
P
Z ||||||||||I
[
PP_547 PP_875 PP_876 PP_877

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000
[

PP_877 PP_876 PP_875 PP_547

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
878 |PP B78|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SP122 | secondaria |38 4.0 3.605a4 | Attraversamento | virtuale | 5l

A .3 NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
878 |PP 878|bassa [poco |A |>HO no no no asfalto |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
878 |PP 878 |no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

bl 478 |PP_B78|a000 4 48618682
| ) : : Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
75 27 o8 PP A = SEGNALET
w iy ‘s PEND_TRASV SEMAFORD

PP_B878 litoranea dei_micenei SPI22 A ™ PEND_LONGI = |NST ACU

= PAVMANU | INST PRO |
W AV MANU 2 INST PR 2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |

= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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GRADO_URGE
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é Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALIS |
e, N_PP[iD PP [inTS Fref_TS NOME_TS TIPDTS  [ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
879 |PP B79)TS 000248 |litoranea | dei_micenei SP122 | secondaria |38 4.0 22.a73| | Attraversamento | virtuale | 5l
NN_PP[ID_PP [ PROTEZIONE | UmiLiZZ0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
| |879 |PP 873 [bassa  |poco |A >80 no i no sterrata |si pessimo
| [NN_PP]ID_PP |SEGN_ORIZ| SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILUMINAZI] SEGN_STR | SPIRGENZE | SEMAFCR | INSEGNE | MARE
879 |PP 879 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE| TOTALE_COS
879 |PP_874|a000 ] G929.9417
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
g " PEND TRASY e
' L SEMAFORO
PP 879 litoranea dei_micenei SP122 A ™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
; = PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
‘ PAV MANU3 m NST PRO 3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e e = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

8

6

a

) ““““\ |IIIIIIII IIIIIIIII |“““‘| ““““‘
° PP_536 PP_584 PP_585 PP_691 PP_879
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