Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PE

DONALI

PANORAMICA INALIS] |
- | [NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
a94 |PP 534)TS 000063 |via  |XX settembre [terziaria |43  |5.0 48.0015 | percorso | marciapiede | ol
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
a94 |PP 584 |media  [molto |C (>80 no no no mattoni | si pessimao
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a94 |PP 594 ]no si |<0% |no V P CON|P p si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
g4 [PP_53411000 (7 1368.324

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
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Grado di Urgenza dei percorsi in atlante
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Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA . ANALISI |
i ) ~ |NN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
a0 | PP 895(TS 00005a|via  |umberto ||terziaria (242 |[5.a 109.458 |percorso | marciapiede | 50
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZIO
a5 |PP_o85|media  |molto |G |>80 no no na mattoni |si buona

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a9h |PP 595 no no  |nessuna|no M A A p no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

ada  [PP_59a|1000 q 14113.334
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m |NST LUCE

ppso W pp60s M Pps9s M pPs594 M PPS96 RA M PA NUDV S EE M A N |_| I
PP_601 pp602 M PP_614 PP_54 PP_53 — — —
PP_600 PP_61S PP_729 PP_730 . A R RE DD |_| S EE M A N “ 2
Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
0 3000
E <
ERRE R}
o 2 2000
2 10 2
& =
1000
(LI T M H_N DDD
® PP_50 PP_53 PP_54 PP_594 PP_595 PP_596 PP_600 PP_601 PP_602 PP_609 PP_614 PP_615 PP_729 PP_730 ® PP_730 PP_729 PP_615 PP_614 PP_609 PP_602 PP_601 PP_600 PP_596 PP_595 PP_594 PP_54 PP_53 PP_50
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

PANORAMICA | ANALIS] |
§ === mm—— T | NN_PP|ID_PP ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
E f i ) _ 3 \ a6 |PP 586 (TS 000009 |via  |costantinopoli|terziaria 164 5.0 43.5719 | percorso |marciapiede | a0
j .'; _.: :' * --‘.‘ ) ""“.: ! L5 I . ‘ I; ;ff.: NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
i g " ||596 |PP_596|sufficiente |malta |C|>30_CON S {no na no mattoni | si ottimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUIMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a96 |PP 596 {no si |<a% |no V CON|A P CON |PCON |no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

ad6 [PP_ 596 {1500 i 4970.8852
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD
® PEND_LONGI = |NST ACL
= PAVMANU | m INST_PRO |
W PAV MANU 2 INST PRO 2

PAV MANU 3 m INST PRO_3
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
e = RAMPANUDV  SEG MANU |

S = ARREDD_U SEE MANL™?
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | | ANALISI |

| [INN_PP{ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
a7 |PP 897|T5 000035|via  |luigi di_savoia |residenziale |14 |58 I00.608 | percorso | marciapiede | 30

-| [NN_PP{ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
ad7 |PP 587|media  [mediamente|C [>50 na no no mattoni |si buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a97 |PP 597 |no no |<a% |no V CON|A P P no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

ad7 |PP_G37]600 4 0429 184
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
PEND_LONGI = |NST ACU

|

= PAV_MANU_! m INSTPRO |
‘ ® PAVMANU_Z = NST_PRO_2

|

|

PAV_MANU_3 m |NST PRO_3
LORD_DEM INST_RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPANUDV  SER"MANU |
i s s = ARREDO U SEG MANU 2
ILL_PUBB  m NSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

| INN_PP{ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
. [[998 [PP_538|TS 00003 |via |luigi_di_savoia |residenziale [ll4  [4.0 943305 | Attraversamenta | virtuale | 30

e | NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
ad8 |PP 088 |bassa  |mediamente |[A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
a98 |PP 598 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

a98 [PP_GHR| 3750 i 148098884
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
O men O mew O me O @ O e [ ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

\ ol B NN_PP{ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA

PANORAMICA

| a93 |PP 58918 000009 |via  |costantinopoli|terziaria |64 |4.8 [0.4792 | Attraversamento | virtuale | 30
q"r NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

/’i,/{) a99 |PP 599 (bassa  |mediamente [A |>A0 no no no asfalto [no [buono
=
- = s ‘ i NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

a93 |PP 599 {no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

_ . NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS
5o ! ad3 |PP_a38{37a0 b 164a.2344

N o
3 | £ J "’f o2 / " | Incidenza del costa totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
L | o b
¥ | | sy ™ SEDMALE
— _ SEMAFORD
PP_534 via costantinopoli A ™ PEND_LONGI = INST ACLI

™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ B PAVMANU_Z = |NST PRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

® [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
ro B W e w = ARREDO_U  + SEG MANU 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMICA | ANALIS] |
i 3.8 | [ INN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRADA
1 |600 |PP BO0D|TS 000055 |via  |umberto ||terziaria (242 |45 19.2007 | Attraversamento | attraversamento | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
1|600 [PP_BOO|media |molto (A [>80 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
600 | PP BOD|si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

GO0 |PP_ROD)Z000 a 1293.8025
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
@ = PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

600  PP5%  PP595
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA _ ANALISI |
=g ey ‘H 3 d fl /__,_,-f“"-'/ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_| TIPD_PP VEL_STRADA
: GOl | PP _BOI|TS 000053 |via  |umberto ||terziaria (242 |5.0 84.0883 | percorso | marciapiede |2l
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZID
601 |PP_BOi{media  |molto {C |>30_CON_S|no no no mattoni | si buona

. NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI] RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
601 | PP BO|no no |<a% [no o |A P CON |P no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

GOl [PP_GOT|1000 7 4786.2384
‘| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
— @9 = IO - sy Ay
™ PAV MANU | m |NST PRO |
m AV MANU Z = |NST PRO?
PAV_MANU 3 w |NSTPRO 3
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SEG MANL |
B B fmy e s ™ ARREDO_U SEE_MAN“_2

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PE
|

DONALI

ANALISI

|

|
1
i

PANORAMICA _

ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA

| [NN_PP]ID_PP]ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS

602 |PP BOZ|(TS 000009 |via  |costantinopoli |terziaria

164 |5.8 801917 |percorso |piazza | 30

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV

PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO

602 |PP_E0Z|alta molto {C |>80 no

no no mattoni

SDRUCC | MANUTENZIO
Si ottimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD

PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

11602 |PP 602 |no no  |nessuna|no V

A p p no assenti |no no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

02 |PP_G6OZ|1a0

4 39332016

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

3.63%
557% 383y
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Grado di Urgenza dei percorsi in atlante
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PAVMANU'3 m INST PRO 3
CORD DEM ~ |NST RETE
RAMPA_DEM m NS LUCE
RAMPATNUDV  SEG MANU |

ARREDDU  + SEG MANL?
LLPUBE w0 INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PP_BO3 via lunga_degli_aborigeni

A

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |

k g NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_ TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
f 603 |PP BO3|TS 000073 |via  |[lunga_degli_aborigeni |residenziale |9 4a 348549 | Attraversamento | virtuale | 30
:' s i NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTOD | SDRUCC | MANUTENZID

T T | |B03 |PP_BO3|bassa [molto [A [>80 no no no asfalto |no  [buono

- NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

i G603 |PP_603|no no [<0% |no no A A A no assenti |no  [no
N NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
603 [PP_B03|3750 I 300.72133

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPPPPP

pppppp

«®

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante
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PAV_MANU_3
CORD DEM
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RAMPA_NUDV
ARREDD_U
ILL_PLIBR

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
| |

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
B04 |PP BO4{TS 000009 |via  |costantinopoli|terziaria {164 [5.8 a1.9594 |percorso | marciapiede | 30

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
604 |PP_ED4|sufficiente [malto |G [>30_CON S {no no no mattoni |si ottimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA [ ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
604 |PP BO4|no si |<0% |no V CON|A P CON |PCON (no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

G04 | PP_RO4 (900 16 a133.2392
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m |NST LUCE
B Wy W W e W o - RAMPA NUDV SEE_MAN“ I

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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GRADO_URGE
SICUREZZA

-] Io_PpP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
o . 1 NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
B05 |PP_BO{TS 000073 |via  [lunga_degli_aborigeni |residenziale |3 a.a 771082 |percorso |virtuale [ 30

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
605 |PP EO5|bassa  |molto (A |<H0 no no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
605 |PP BOS{no si |nessuna|no o |A A A Si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

G05 [PP_RO5 {1500 77 29636.3586
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORO
® PEND_LONGI = |NST ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |
\@\ = PAVMAN 2 = NSTPRO_2
PAV MANU 3 m INST PRO_3
= [ORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
B 8o B # o 8 e = ARREDO_U SEG MANU 2
ILLPUBB  m INSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

1 PP608  PP605  PP604  PP603  PP602

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP VEL_STRADA
BO6 |PP BOB|TS 000009 |via |costantinopali |terziaria [I64 4.0 9.20201 | Attraversamento | attraversamento | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTOD | SDRUCC | MANUTENZID
606 |PP BOB|media |molto [A |>80 no no no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
606 |PP BOB|si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

G0 [PP_ROE|2000 a 4015073
—| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ = PAVMANUZ - INSTPRO
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
2 Hpp & e D e = ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
2000
15
& 1500
2 a 1000
g
: 5 - - - . N
® PP_13 PP_604 PP_606 PP_607 PP_631 PP_632 PP_698 ® PP_698 PP_632 PP_631 PP_607 PP_606 PP_604 PP_13
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
! \\K—-—-——"-—-—-——.__ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
T B - | |B07 |PP BO7|TS 000070 |via |chiesa |terziaria |48  [5.5 78.8862 | percorso [ marciapiede | 30

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
607 |PP_BO7|sufficiente [molto {B  |>30_CON S {no no no mattoni |si buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
{[607 |PP_B07{no si [<a% |no no|A A P no assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

&07 [PP_RO71900 12 12030.7286
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PENDTRASY  SEMAFGRD
= PENDLONG - ST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
= PAVMANDZ - \STPRO
O | BN m SRR
= CORDDEN  \STREE
RAMPA DEN m NSTLUCE
T o popenhUEY  SEEMANL

= ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

LLLLL LN L LU L L

pppppppppppppp
27, R0, Regs 6oy Ry 67y 262 2630 263, Rb3g 2G5 635 M3 <Gg, 69 “6gs 26
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEl PERCORSI PEDONALI
| | ]

NALIS |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
BO8 |PP BOB|TS 0O0083|via  [vittorio veneto |terziaria |86 5.0 522073 | percorso | marciapiede | 30

NN_FP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

PANORAMICA

608 |PP_BO8|basso  [molto |B [>30_CON S |no no no mattoni | si sufficiente
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
608 |PP BOB|no si |<0% |no o |A A P Si assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_URGE | TOTALE_COS

GO8B |PP_ROR| 1500 14 11974.569a
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
G W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m |NST LUCE
B et W ey W e W e W e - RAMPA NUDV SEE_MAN“ I

® ARREDOU = SEGMANU™
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20
15
|
w I I I
) . .
O'PP_50 P51 PP_52 PP_112 PP_114 PP_605 PP_607 PP_608 PP_610 PP_611 PP_637 PP_695 PP_697 PP_796

6000
ZOOOD u D-‘; u
o PP_605 PP_114 PP_112 PP52 PP_51 PP_50

PP_796 PP_697 PP_695 PP_637 PP_611 PP_610 PP_608 PP_607

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
B09 |PP BO9|TS 000083 |via  [vittorio_veneto |terziaria |86 5.0 00.6239 | percorso | marciapiede | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
603 |PP B09|media |[molto [B |[<50 na no no asfalto |[si pessima

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
609 |PP B09|no si |nessuna|no D CON|A A P CON |[si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS
G0 |PP_ROY)1000 24 27692.7059
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU ! m INST_PRO |
Q = PAV_MANU_Z INST_PRO 2
PAV MANU 3 m INST_PRO 3

= [CORD_DEM INST_RETE
RAMPA DEM m INST_LUCE
o Hes b i) B o RPNV Seg |

= ARREDD U SEG_MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

3000

Al liili

ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

7 PP60 PP601 PP609 PP613 PP614 PP615 PP_796
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
= NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_ TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA

BID |PP BIO(TS 000083 |via  |vittorio_veneto |terziaria |86 [4.48 9968l | Attraversamento | virtuale | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID

GI0 |PP BI0{bassa |molto (A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI] RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

BID | PP BIO|no no |<a% [no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
GI0 (PP _GI0|6250 If 1840.05607

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

>_608

&

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONGI
PAV_MANL
PAV_MANU_2
PAV_MANU_3
CORD DEM
RAMPFA_DEM
RAMPA_NUDV
ARREDD_U
ILL_PLIBR

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20

‘0 . I . .

E

° PP_51 PP_112 PP_608 PP_610 PP_611

SICUREZZA

PP_608. PP_112

ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALIS |

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
BIl |PP BII|TS 000079 |via |piave |terziaria|80 8.8 48143 |percorso |marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
GBIl |PP Gll|bassa  |[mediamente |B |<80 no no no asfalto |si pessimao

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
GBIl |PP Bl no si |nessuna|no o |A P CON |A Si assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

GBIl [PP_GIl|Z500 2l [5709.613
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

: - I'I .I'ld

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
‘@— m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m NSTPRO"3

™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
R fe g EO N ECN K2 ™ ARREDD_U SEG_MANU 2
ILLPUBB  m |NSTANT ~

dve

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

B N N

inly

613 612 6 610  PP_139 2 PP58  PP52  PP5SI PRS0

GRADO_URGE

SICUREZZA
8

° 8

3

3

3

b

s

3

s

3

3

5

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS [ NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
' 0 BI2 |PP BIZ|TS 000079 )via  |piave |terziaria[B0  |4.8 B.1383 |Attraversamento |virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
612 |PP GlZ|bassa  |mediamente |A |>80 no no no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_DORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
B12 | PP B2 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
G2 |PP_BI2{62a0 b 4637131

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
N DD e Ty = ARREDD U SER MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

o

a piave

PP EIZ vi

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (‘Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANDRAMICA _, ANALIS| |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
BI3 |PP BI3|TS 00008 |via  [nazario_sauro |residenziale |06 [5.0 131155 |percorso | marciapiede | 5l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLUTENZID
G613 |PP BI3|bassa |mediamente [B <80 na no no asfalto  |si pessima

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ [ SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11613 | PP BI3|no si |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE|TOTALE_COS
BI3  |PP_GI3 {2500 24 4011B.105
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORDO
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ

PAV_MANU 3 m INST PRO3
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM wm INST LUCE
T e e D = RAMPANUDV SEG MANU |
e e = ARREDO_U SER MANU 2
ILLPUBB  m INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

ppppppppppppppppppppppppppppppppppp
\\\\\\\\\\
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |
\] | 1|”‘ =3 NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS|NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
= Bl4 |PP Bl4)TS 000055 via  |umberto | |terziaria|247 |58 10.0036 | percorso | marciapiede | al
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
- s 614 |PP Bl4|basso  [molto |C (>80 no no no mattoni | si sufficiente
\ NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDOD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
' Bl4 |PP Bl4]no no |<a% |no no [P PCON |R no assenti |no  [no
mj NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE| TOTALE_COS
' / ¥ | Gl4 (PP _Gl4|2500 g 19a0.432

| B | Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP_E14 via umberto_|

N

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV_MANU |
PAV MANL?
PAV MANL
CORD DEM
RAMPA_DEM
RAMPA_NUDV
ARRED_U
ILL_PUBB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU
= INST_PRO |
INST PRO_?
= INSTPRO 3
INST RETE
= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

2000

SICUREZZA

pppppp X
ID_PP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |
i \ Ll = WN_Pr[iopr [inTs Pref_ Ts NOME TS TIPO_TS [ ABIT_TS | VELOC_PPJLUNGH_PP [ MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
f - = 8 BIo |PP BI5|TS 000083 |via |vittorio_veneto |terziaria |86 4.0 6.82695 | Attraversamento | virtuale | 30
- NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

Bla |PP Bl5|bassa  |[mediamente |A |>80 na no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
BI5 | PP Bl5]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

BIo  [PP_Gla|3750 i 1071.831a
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI NS AC
= PAV_MANU| w |NST PRO |
~@~ = PAVMANUZ = |NST PRO 2
PAV MANU_S m |NST_PRO 3
= CORD DEM ~ |NSTRETE
RAMPA_DEM m |NSTLUCE
= RAMPANUDV S MANL |

wa © T e B B = ARREDO_U SEE MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT ~

PP_BI3 via vittorio_veneto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

2 3000
15
10
1000
5 - -
0 " enso PP_53 PP_601 PP_609 PP_614 PP_615 O " er6is PP_614 PP_609 PP_601

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
TR ;i ! | [NN_PP]ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
(i %' | |6I6 |PP BIG{TS 000088 |via |siciliani |residenziale |34  |5.0 80.3481 | percorso | marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
GI6 |PP BI6|bassa |molto B |<80 no no no asfalto  |si pessimao

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ [ SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
BIE |PP BIE|no si |nessuna|no M_CON|A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

BIE  |PP_GIG {2500 2a 32612.4048
~+| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |

= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000

1 sflomln ...

23333 3335833333333
.................

GRADO_URGE
SICUREZZA

wwwwwwwwwwwwwwww
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
. 1 NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
s l\_ 617 |PP _BI7|TS 000088 |via |siciliani [residenziale 94  |4.a 0.02012 | Attraversamento | virtuale | a0
T [NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTOD | SDRUCC | MANUTENZID
“; 5 BI7 |PP BI7|bassa |molto [A >80 no no no asfalto |no  |buono
y ! o 4| [NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
’ i BI7 | PP B17{no no  |<a% |no o |A A A no assenti |no  |no
N = ||’~'. NN_PP]ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE[TOTALE COS
= BI7 [PP_GI7|6250 I I063 15884

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP_B17 via siciliani

W rp_666 pp616 M preis M pr619 M PP665

PP_617

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

6000

2000

ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
= c i ; " [ [NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
BIB |PP BIB|TS ODODBR |via |siciliani |residenziale |94 5.0 84.9792 | percorso | marciapiede | ol

| [NN_PP]ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
|68 (PP GIB|bassa [molto (B [<30 na na no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
BI8 | PP BI8|no si |nessuna|no o |A A A Si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

GI8  [PP_RI& (2500 2a 32477.3872
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R

A : = CORD_DEM INST RETE
b RAMPA DEM m |NST LUCE
f’ ey = RAMPANUDV  SERMANL |
l 2 B EE s Umew U ma U R [} ARREDD |_| SEE_M ANU_Z

i
oy

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

Tk, 1 vl 1.

FEZBBIRREEEEEIEEEEEEEEEEE 33%%3%%33%33%%%%%%3%33%%%%%
||||||||||

-

[P
-

GRADO_URGE
SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
| 1619 | PP _BI3|TS_0000Z8 | piazza | giuseppe_garibaldi | terziaria |20 |5.8 39.9305 | percorso | marciapiede | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO SORUCC | MANUTENZIO
| |69 |PP_BI9|bassa [molto |B <830 na na no autobloceanti | si sufficiente

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11619 [PP B9|no si |nessuna|no o |A A P CON (si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

BI9  [PP_RI3{2500 ki 13204.845
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU_3 m INST PRO"3
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM wm INST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1
W o W oo E e W @ e = ARREDO U SEG MANL 2
ILL PUBR  m |NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

2000

GRADO_URGE
SICUREZZA

o —
PP733  PP665  PP625  PP624  PP622  PP620  PP6I9  PP6I8  PP6I7

| ID_PP
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Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI
PANORAMICA ANALIS |
i NN_PP[ioPe [iDTs  [Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP| MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
620 |PP B20(TS 2014 ]via  |conte_di torino |residenziale |0 a.a B1.7547 |percorso |virtuale | a0
NN_PR[iD_PP [ PROTEZIONE | UTiLIZZ0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTE [ SDRUCE | MANUTENZID
620 |PP 6Z0|bassa |molto [B |<H0 no no na asfalto |si pessima
NN_PP[iD_PP [SEGN_ORIZ| SCALINIJRAMPA [ SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
620 |PP 620(no si |nessuna|no oo |A A P CON |si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
G20 |PP_EZ0|2500 2a 24158.503
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU_! = INSTPRO
m PAV MANU 2 « INST PRO?
= PAV_MANU_3 m INST PRO3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV" SEGMANU |
s = = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

11 PPL12 PP_14 PP19 PP25 PP619 PP620 PP621 PP622

ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

| [NN_PP{ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
621 |PP_B2I|TS 000028 | piazza | giuseppe_garibaldi | terziaria |20 [5.8 28.8569 | percorso |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
621 |PP B2l|bassa |molto |B [<30 no no no mattoni | si pessima

|| [NN_PP[ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
621 |PP B2!no si |nessuna|no o |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

G20 |PP_BZI|Za00 77 [1638.6237
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONGI INST_ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |
W PAV MANU 2 INST PRO 2

PAV MANU 3 m INST PRO_3
= [ORD DEM INST RETE

RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
08 D e Db O = ARREDO_U SEG MANU 2
ILLPUBB  m |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

25
20 3000
B 2000
10
1000
i -
. - [ | N
PP_11 PP_12 PP_619 PP_620 PP_621 PP_622 PP_623 PP_733 PP_707 PP_624 PP_623 PP_622 PP_621 PP_620 PP_619 PP_12 PP_11
]

PP624  PP_707  PP_733

GRADO_URGE
SICUREZZA

ID_PP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |

! , \ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
| \ 622 |PP 622)|TS 204 (via  |conte_di_ torino | residenziale | O 4a 3.64208 | Attraversamenta | virtuale | 30

! ﬁ NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
' o o ||b22 |PP B22|bassa  |mediamente |[A [>30 no no no asfalto [no  |buono

: 5" ,’ NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
-
| 622 |PP 62Z|no no  |nessuna|no no|A A A no assenti |no  |no

7™ ot ¥ NN_PR[ID PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE|TOTALE_COS
wa B22 |PPE22[3750  |B 57180342
; Y ___ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
i ! j PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

@ = PAVMANU | INST_PRO |

PP _B22 via conte_di_torino A

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE

| = RAMPANUDV  SERMANL |

e e e = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPPPPPPPP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
— lL_._ﬁ NN_PP[io_e Tin_Ts Pref_TS NOME_TS TIPO_TS [ ABIT_TS [ VELOC_PP [ LUNGH_PP [ MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRADA
- - TN *,J - 623 |PP 62318 000028 | piazza | giuseppe_garibaldi |terziaria |20 4.0 0.34332 | Attraversamento | attraversamento | al
i [ A [wee]inpp TPROTEZONE] urvizzo] SEDE | LARGHELZA] PEND_TRASY ] PEND_LDNG | PIANL SOS | PAVIMENTD | SORUCE [ MANUTENZID
| I1I 623 |PP BZ3|media  |molto (A |>80 no no no asfalto [no  |buono
f} NN_PP[iD_PP [SEGN_ORIZ|SCALINIJRAMPA  [SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
vaiiiiied (.~ ||B23 |PP B23]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no |no
|— 4 \\“ s I|
— } = NN_PP{ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
623 |PP_EZ3|2000 a aall.744
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
- PEND TRASV  SEMAFORD
PP_B23 piazza giuseppe_garibaldi A ™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
PAV MANU | INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7

>

PP_707 PP_623

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

GRADO_URGE

PPPPPPPPPPPPPPPPPP

SICUREZZA

PPPPPP

PPPPPPPPPPPP

ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
624 |PP 624)TS 000028 | piazza | giuseppe_garibaldi |terziaria (20 |59.0 a0.455 |percorso | marciapiede |20

.| [NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
624 |PP BZ4]bassa  [molto |B [<80 no no no mattoni | si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
624 |PP B24|no si |nessuna|no no o |[A A A Si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

G24 |PP_EZ41Za00 2a 19841.53
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND LONG INST_ACLI
= PAVMANU | m INST_PRO |
@ = AV MANL 2 INST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3
= [ORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
Hre B e g @ 8 e ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB  m NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

N ] N | ]

PP_733 PP_707 PP_665 PP_633 PP_625 PP_624 PP_623 PP_621

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
625 |PP 625|TS 000007 |via |taranto|terziaria|274 |5.0 37.591 |percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
625 |PP BZ5|bassa  |maolto |B |<80 no no no mattoni | si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
625 |PP 625]no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

G20 |PP_EZa|Za00 27 13038.98
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

G| = PN TR
m DAV AN

‘ INST PRO_2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

D ™ [ORD DEM INST RETE

RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPA NUDV  SER MANU |
e R i 00 = ARREDO U SEG MANL 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

B N

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_712 PP_668 PP_666 PP_665 PP_626 PP_625 PP_624 PP_619 PP618 PP617 PP_616
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

1 Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
NN_PP| ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
B26 |PP B26{TS 000030 |via |lippolis | residenziale {27  [4.a 3.46247 | Mtraversamento | virtuale | a0
| T ST e NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
vy 626 |PP B26|hassa  |malto (A [>30 no no no asfalto  [no buono
- ) ; NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
\ ! 626 |PP 626 no no |<a% [no oo |A A A no assenti {no  |no
/ G SR 2
' i NN_PP]ID PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE|TOTALE_COS
626 |PP 626 (G250 If 818.09994

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP _bB26 via lippalis

M rpee4 M PP660
PP_626

PP_712

pp625s M PP668

o

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

6000

2000

pppppp
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI
' : 1 [w_peTiope ints Fref_TS NOME_TS [ TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP ] MACROTIPO_] TIPD_PP VEL_STRADA
627 |PP B27|1S O000BE|via  |degli orti|residenziale [92  |5.a I61.035 |percorso |marciapiede | al
NN_PP]ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
;._ 627 |PP B27|bassa  |molto |B |<80 no no no mattoni |si pESSimD
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ]SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
627 |PP 627|no no  |nessuna|no o |[A P CON |P CON [si assenti {no  |no
NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
§27 |PP_E27)2500 2 45140 485
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU! = INSTPRD |
m PAV MANU 2 « INST PRO?
@ PAV MANU_3 m |NST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM m INST_LUCE
ho rm finarn T rd = RAMPANUDV  SEG MANU |
B e B s O e O e O [} ARREDD_“ SEE_M AN“_2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5

0IIIII I IIII I IIII

vvvvvvvvvvvvvv

GRADO_URGE

llllllllllllllllllllllllll
wwwwwwwwwwwwwwwww

vvvvvvvvvvvvvvvxa%E%E‘?E%E%E%E
ss55383cbhberakbbel ala e NNy
mmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmm

4000

2000 D
0—
vvvvvvvvvvvvvvvvvvvvv

SICUREZZA
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I 1L
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALIS |
;‘J ' ' —"‘f' g iy | [NN_PPID_PP ID_TS Pref_TS|NOME_TS |TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
[ eS| ! B28 |PP B28 (TS Z010|via  |luogovivo |terziaria |0 9.0 431377 |percorso |marciapiede | 30
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
628 |PP EZ28|media  |molto |G |>80 no no no mattoni |si buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
628 |PP 628 [no si |<a% |no no o |A p A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

628 |PP_GZ8 (GO0 10 36829896
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2
. _PRU_
|

PAVMANU'3 m INST PRO 3
CORD DEM ~ |NST RETE
| RAMPA_DEM m NS LUCE
SR e e e - RAMPA NUDV SEE_MAN“ I

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

O 'Pp627 PP_628 PP620 PP631 PP632 PP635 PP_636 PP638 PP630 PP6A0 PP642 PP_643

—
PP_643 PP_642 PP640 PP_639 PP638 PP_636 PP635 PP629 PP_628 PP_627

| ID_PP

PP632 PP_631

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
_ |

ANALISI |

| [NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS [ NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
629 |PP B29(TS 000070via |chiesa |terziaria |46 [5.a §2.7487 | percorso | marciapiede | 30

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
629 |PP_E29|alta molto (G |>80 no no no mattoni |si ottimo

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
629 |PP 629 |no si |<a% |no V A p p no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

G289 |PP_EZ9 {300 10 allB.aIG
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
Q ™ PAV MANU | m |NST PRO |

W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m |NST LUCE
§oo Ens Beo g 8 o Rapenhiay - SEG AN

® ARREDOU = SEGMANU™
ILL_PUBB  m INSTANT -

0.856%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
| -5': . TR o= e NN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
/| 1630 |PP B30|TS 000070 (via  |chiesa [terziaria|46  |5.8 489778 | percorso | marciapiede |0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
630 |PP_B30|alta molto {0 [>80 no no no mattoni | si buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
{1630 |PP B30|na no  |nessuna|no V A P P no assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

B30 |PP_G30|0 I 3000.6344
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2

PAV_MANU 3 INST PR 3
™ [0RD_DEM INST_RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |

B e w e n e w = ARREDO_U SEG MANLI 2
& = ILLPUBE  m INSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

1500

GRADO_URGE
SICUREZZA

1000

B . —

PP_731 PP_633 PP_630 PP_629 PP_627

15

10

] ||||||||||I IIIIIIIIIII IIIIIIIIIII
° PP_627 PP_629 PP_630 PP_633 PP_731

(Sl

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRADA
B3l |PP B31|TS 000070 via |chiesa |terziaria |46  [4.8 10.0383 [ Attraversamento | attraversamento | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
B3l |PP B3l|media |molta [A |>80 no no no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
B3l | PP B3l|si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

B3l [PP_R3!|2000 a 402.8725
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e n s = ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

1500

1000

IIIIIIIII IIIIIIIII N

PP_604 PP_606 PP_607 PP_629 PP_631 o

PP_631 PP_629 PP_607 PP_606 PP_604

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (‘Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP VEL_STRADA
632 |PP 63215 000070via |chiesa |terziaria |46  [4.8 [0.8589 | Attraversamento | attraversamento | ol

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
632 |PP_B32|media |molto (A |>80 no no no asfalto [no  |buono

| |NN_PP]ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
632 |PP B32]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

G32 |PP_E32|2000 a 9644175
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
3  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
B = ARREDO_U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

1500

10
1000
5
IIIIIIIII IIIIIIIII y
o [
PP_13 PP_606 PP_629 PP_632 PP_698

PP_698 PP_632 PP_629

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover l“;ﬁ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
:"\.I... ' b - ! ”h"l\\ﬁﬁ NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
E f T — | [633 [PP_633|T5_000070|via |chiesa |terziaria|46 |4 33.3all |percorso |marciapiede | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
| |B33 [PP_B33|alta molto (G |>80 no no no mattoni | si buono

NN_PP{ID_PP | SEGN_ORIZ|SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
~ 1633 [PP B33|no si |nessuna|no Vo [P P P no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

B33 |PP_B33]500 13 Jal7 8748
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
@ PEND_TRASV  SEMAFORO

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
PRI P = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

1500

15
10 1000
[
@ PP_13 PP_624 PP_629 PP_630 PP_633 PP_634 &

PP_634 PP_633 PP_630 PP_629 PP_624 PP_13

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

; NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_ TS NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
| |B34 |PP B34|TS 000070)via |chiesa |terziaria|46  |4.0 [7.0827 |Attraversamento | attraversamento | all

i R

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO

634 |PP B34|media  |maolto |A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
B34 |PP B34]si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

B34 |PP_R34|2000 a 14312025
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

PP_633 PP_634

SICUREZZA

GRADO_URGE

zzzzzz

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (Q



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS
----- : 1', : | [wee[ioe  [iTS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP VEL_STRADA
: - ‘ (o 632 |PP_630|TS_2010|via  |luogovivo |terziaria |0 4a 3.08208 | Attraversamento | attraversamento | a0
_: < X)) ‘:\‘\ I""\_ J' ‘ . NN_PP| ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
: ! { / 632 |PP_B3b|media |molto |A >80 no no no asfalto no  [buono
. L I
o '[ i 1 NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
> =1 $« [ | [635 (PP BRa]si no [<0% |no no A A A no assenti |no  |no
_‘_J ) J
‘o | NN_PP[ID_PP | SICUREZZA|GRADD_URGE|TOTALE COS
5 ——"lr 3o |PP_B33|2000 (& 448 BaBTa
e | \ V\ . | Incidenza del cost totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
v s oPs Acs = SEBNALET
e PEND_TRASV  SEMAFORO

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP B33 via luogovivo A

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

ottty NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS [NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
B36 |PP B3B|TS 000070|via |[chiesa |terziaria|46  [5.8 B7.3642 | percorso | marciapiede | 30

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
636 |PP_E36 |sufficiente [molto B |>30_CON_S|no no na mattoni | si buona

‘| INN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
636 |PP 636 |no si |<a% |no V CON|A P CON |PCON {no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

G368 |PP_B3E ]300 i BI80. 7656
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
Q ™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ

PAV MANU 3 m |NST PROR
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM w |NST LUCE
- = RAMPA NUDV  SERMANU |
) [ meb [ D [ G L | ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

1500
1000
N {:::::} {_____} {_____}
O P67 PP69 PP695 PP64l PP63 PP63/ PP636 PP635 PP6OS PP6O7 PP114
]

ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

FANI]RAMIEA ANALISI
'- NN_PPliD_PP  [inTS Pref_TS NOME_TS[TIPD_TS [ ABIT_TS [ VELOC_PP [ LUNGH_PP [MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRADA
‘ i / ,N\\ 637 |PP_B37|T5_000070(via |chiesa |terziaria |46  |4.5 B.03769 | Attraversamento | attraversamento | all
j l| * || [_rein_pp [ PROTEZIONE ] UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
| | 637 |PP B37|media  |molto |A |>80 no no no asfalto  |no buono
|[ 7 ;f NN_PP]ID_PP  [SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI] SEGN_STR [ SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
E ; ||'__-— 1| |B37 [PP B37si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
e e ____]!
T. NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
| ——"’—'—”{ G37 [PP_R37)2000 a G02.8267a
h — iy Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
e PPS_STESND ey W SEGNALET
| = L SEMAFORO
PP_B37 via chiesa ™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
_ = RAMPANUDV  SERMANU |
W e R R u ARREDU_U SEE_MANU_Q
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

15
w . I
5 - -
° PP_114 PP_607 PP_608 PP_636 PP_637 PP_641

SICUREZZA

PP_641 PP_637 PP_636 PP_608
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover l\&}




Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALIS

|

NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
[ [638 PP B38|TS 2000 |via |luogovivo |terziaria |0 9.0 36.5056 | percorso | marciapiede |30
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
| |B38 [PP_B38[media |molto |G |>80 no no na mattoni | si buona
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
638 |PP 638 ({no si |<a% |no o |A p P CON |no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
638 |PP G38|600 13 34823808

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M rpeso M pre3s M PP629
PP_642 pp639 M PP631

pp628 M PP638
PP635

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
u PAV MANIJ Sm INST PRI] 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

PP_638 PP_636
ID_PP

PP635  PP631 PP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALIS |
= "Thn 1 N PPTID PP [0S [Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS [ ABIT_TS [ VELOG_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPD_ TIPD_PP [ VEL_STRADA
: | / ' 639 |PP B39{TS 2010 |via  [luogovivo |terziaria |0 43 43343 | Mttraversamento |virtuale | 0
‘: . / | [W_reTi0_pP T PROTEZIONE | umiLizZ0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTO | SORUCC | MANUTENZID
N -l . ——=||b3 [PP G3d|bassa |molto [A [>30 no no no asfalto |no  [buono
~ T l / NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ] SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD [ INSEGNE | MARE
o | 633 (PP 639 |no o |<6% [no o (A A A no assenti |no [no
I
4 - Ly \ NN_PP]ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE]TOTALE_COS
J s H l‘.
= I,‘ \f— = G349 |PP_E39)6250 I 9a0.483l
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
// c/\ o ACs = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD

PP 639 via quguku = PEND_LONGI = |NST ACU

= PAV_MANU | w INST PRD |
%  PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000—

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPPPPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (‘Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
_ |

] | |B40 |PP_B40|bassa |molto [B <30 no no no pessimo
| NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
=3 640 |PP B40|no si nessuna | no no|A A A si assenti |no no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS

ANALISI |
NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS |NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
G40 |PP BAO|(TS 00008G|via  |degli_orti|residenziale |32  [59.0 69.3106 | percorso |virtuale | a0

NN_PP[1D_PP

PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

asfalto |si

— G40 |PP_B40 (2500 22

26727.8a38

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP_BAD via degli_arti

PPS_ACS [ |

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI
= PAVMANU | m

_6_ W AV MANL 2
= PAVMANU S m

= [ORD DEM
RAMFA DEM

M rpes3 M ppes0 W PP797 pp109 M PP_641
PP_638 pp6s2 M PPI13 PP_639 PP_644

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPA_NUOV
= ARREDO_U
ILLPUBE m

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

6000

2000

O pp797 PR6s4  PP643  PP6A2
]

ID_PP

PP641  PP6AD  PP639 PP638 PP_113  PP_109
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

\ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
|| |64 |PP B4I|TS DODOB3|via |vittorio_veneto |terziaria|BE  |5.5 33.7278 | percorso | marciapiede | 30

| [NN_PP{ID_PP [PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
641 |PP B4l|basso  [molto |B [<H0 no no no mattoni | si sufficiente

PANORAMICA

{ INN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDOD | PUBBLIC | ILLUIMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
|| |64l |PP _Bé4l|no si [<0% |no no|A A P i assenti [no [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

B4l |PP_R4l|1a00 14 R001.434
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |

@ = PAVMANUZ - INSTPRO
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
i e D D D ™ ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_644 PP_641 PP_640 PP_637 PP_636 PP_113 PP_112

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
B42 |PP B42|TS OO008E |via  |degli orti|residenziale {92  [4.4 8.12242 | Attraversamento | virtuale | 20

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
| |B42 |PP_B4Z|bassa  [molta |A |[>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
642 |PP B42|no no |<a% [no no o |[A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

G472 |PP_R4Z 6250 Il 1500.21954
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVMANU | INST PRO |
@ W AV MANU 2 INST PR 2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

RAMPR_DEM w |NSTLLCE
u RAMPA_NUDV SER MANU |
B e B e 8 s B = ARREDD U SER MANL 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — — —

. \ | \ \ \

PP_643 PP_642 PP_640 PP_639 PP_638 PP_628 PP_627 PP_109

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (‘Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS |NOME_TS [TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
B43 |PP B43|TS 00008B|via |degli_orti|residenziale |32  [5.8 B9.64 |percorso |virtuale a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
643 |PP B43|bassa  |maolto |B |<80 no no no asfalto |si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
643 |PP B43|no si |nessuna|no no o |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

B43 |PP_R43|Za00 77 2585072
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

.'.1____ o

PEND TRASV  SEMAFORO

™ PEND_LONGI = |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
—@—— W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2
= PAV_MANU 3 m INSTPRO2

™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM s INST LLCE
® RAMPANUDV  SERMANU |
B Woo Bom 8o @ e = ARREDO U SEG MANL 2
ILLPUBE  m INSTANT ~

<
via degli_orti
Ad 'ﬁ — "7_"_"-

nnnnn

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

2000

u- - (] [
PP797 PP6A4 PP6A3 PP6A2  PPGAI  PP6AD  PPL639 PPL638  PP113
-]

PP_109
Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q
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SICUREZZA

ID_PP




-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMICA ANALIS] |

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_ TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
B44 |PP BA44|TS D000BG|via  |degli orti|residenziale |92 |48 3.7205 |Attraversamento | virtuale | 5l

|| INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
644 |PP B44|bassa |molto (A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
|| 1644 | PP B44|no no |<a% |no no o |A A A no assenti {no |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS
G44 |PP_b44) 6200 It gad.ll8a

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
% PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
@ = PEND_LONGI INST_ACLI
= PAV MANU | m INST_PRO |
W PAV MANU 2 INST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3
= [ORD DEM INST RETE
% RAMPA_DEM m ST LLIE
= RAMPANUDV  SERMANU |

L — = ARREDD_U SEE MANL™?
ILLPUBB  m INST ANT ~

PP_B44 via degli_orti A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICUREZZA

GRADO_URGE

PPPPPP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
 PANORAMICA | ANALIS] |
§ e 4 [~ = [N_FP|IDPP [ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
E_ f i : j__ T _J B4a |PP B4a|TS 000083 [via  |vittorio veneto |terziaria |86 [5.0 714606 [percorso | marciapiede | 30

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
645 |PP B45|basso  [molta |B |>80 no no no mattoni | si sufficiente

“ NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
- 643 |PP B4 |no si |nessuna|no V P p p si assenti si no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
G4 |PP_b4a|la00 1a 11254 484

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI + |NST ACU
. = PAV_MANU_! m INSTPRO |
i ® PAV_MANU_Z = |NST PRO?
G PAV_MANU_3 m INST PRO3
™ CORD_DEM  INST RETE
_ RAMPA_DEM w INST LUCE
e W e W o N s W - RAMPA NUDV SEE_MAN“ I

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

N |
[T nilln

PP_798 PP_797 PP_645 PP_181 PP_180 PP_149 PP_148 PP_147 PP_124 PP_123 PP_115 PP_112 PP_107
| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

24 PP_147 PP_148 PP_149 PP_180 PP_181 PP_645 PP_797 PP_79%

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
FANI]RAMIEA ANALISI |
| [NN_PP]ID_PP ]ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
| [646 PP B4E|TS 000 |via  |giardini_convento | residenziale |187  |5.8 02.0873 | percorso | marciapiede | al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
646 |PP B4G|bassa  |mediamente |B | <80 no no no asfalto |si pessimao
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
646 |PP B4B |no si |nessuna|no no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
46 [PP_B4B[2500 24 17252.9043

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PENDLONGI ~ |NST ACL

™ PAV MANU | m |NST PRO |

W PAVMANU_Z = |NSTPRO?

PAV MANU 3 m |NST PR3

= [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m |NST LUCE
® RAMPA NUDV  SERMANU I
B fppERE TR I = ARREDD Ul = SEG_MANLZ
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_183 PP_646 PP_647

SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA ANALISI |
B NPT PP [0S [PrefTS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_] TIPD_PP VEL_STRADA
B47 |PP_BAT|TS OO0 |via  |giardini_convento |residenziale {187  |5.8 a3.1225 |percorso |marciapiede | al
NN_PP]ID_PP [ PROTEZIONE | UTiLIZZD SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
647 |PP B47|bassa  |mediamente [B |<80 no no no asfalto |si pessimo
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
B47 |PP B47{no si |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no
NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
B47 | PP_R4T{Z500 24 |7408 6475
| Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU_! = INSTPRO
@ W PAVMANU 7 = INST_PRO 2
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV" SEGMANU |
ww T BT u ARREDU_U SE[{_MANU_Q
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_183 PP_646 PP_647

SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover @




Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
.. |

ANALIS |

i | [NN_PR|ID_PP ID_TS Pref_TS|NOME_TS |TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
B48 |PP BAB|TS 2010 via  |luogavivo |terziaria |0 3.0 104.689 | percorso | marciapiede | 30

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
648 |PP B48|media  |molto |G |>80 no no na mattoni |si buona

PANORAMICA

: NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| |648 [PP B48|no si |<a% |no o |A p p no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

B48 |PP_R48|BOD 0 T8E8.852
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2
. _PRU_
|

\3.57%
82%

Lo.g11%
487%

PAVMANUS m [NST PRO 3
CORD_DEM INST_RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
oS F R LR ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB  m NST ANT ~

19.3%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

PP_649 PP_648 PP_178 PP_172 PP_164 PP_110 PP_109 PP_108 PP_107
-] Io_PpP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
649 |PP B43|TS 000086 |via |degli_orti|residenziale |32 4.0 9.21247 | Attraversamento |virtuale | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
649 |PP B49|bassa  |molto (A |>80 no no na asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
649 |PP 649 |no no |<a% |no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
G643 |PP_b43|6Za0 I 1093.3a773

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU

= PAV MANU | m INST_PRO |

W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST PRO_3

@ ™ [0RD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE

L RAMPA_NUI]V SER MANU |

o e = ARREDD U SEG MANU 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPPPPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover l\&}



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
‘ |

ANALISI

\xi' NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
| (B30 |PP B5O(TS_200({via |del comune |residenziale |2 0.0 I01.867 |percorso [ marciapiede |al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
~| |Ba0 |PP B50{bassa |poca |C |<H0 no no no asfalto |si pessimo

PANORAMICA

‘| [NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
Bal |PP 650 {no no  |nessuna|no no [P A P CON (si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

Ga0 |PP_Ral|Za00 13 23762.607
- | Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
‘ W PAV_MANU_Z = |NSTPRO?
= PAV_MANU 3 m INSTPRO2
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM wm INST LUCE
= RAMPANUDV  SEG AN |
o M R M W o ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILL PUBE w0 INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

72 PP_176 PP_650 PP_651 PP_652 PP_653 PP_654 PP_659 PP_709 PP_710 PP_711 PP_711 PP_710 PP_709 PP_659 PP_654 PP_653 PP_652 PP_651 PP_650 PP_176 PP_172 PP_111 PP_11

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI

o] BT D | O X Pref_TS|NOMETS  |TIPO_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_| TIPD_PP VEL_STRADA
H ' ' ' Uy - | |Bal |PP_G5I|TS_O0008E [via |degli_orti|residenziale [92 5.5 62231 |percorso |marciapiede | a0

[ [NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO SDRUCC | MANUTENZID

|65 [PP BSt|bassa |[molto [C {>30_CON S{no no no autobloccanti | si sufficiente
[ INN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
Bal | PP Bal]no si |nessuna|no V A A p Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

Bal  |PP_Ral|Za00 il 16310.44
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
PEND_LONGI = INST ACL

|

= PAVNMANU| w INSTPRO |
~ = rarwnz  srpra

- PRI

|

PAVMANU_3 m INST PR3
CORD_DEM INST_RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE

= RAMPANUDV  SERMANL |

e = ARREDD U SEG_MANL_2

ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI
b _ B i..'. - . Al ) g T NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
' = | | " | (652 [PP_652|TS_00D008G fvia  |degli_orti|residenziale |32  [3.0 94675 |percorso | marciapiede | 50

| [NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD SDRUCC | MANUTENZIO
6a2 |PP BoZ|bassa  |molto |C [>30_CON S{no no no autobloccanti | si sufficiente

: NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
BaZ |PP 65Z]no si |nessuna|no o |A PCON |P Si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

Ga2 |PP_RaZ|Za00 20 174713915
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
= PAVMANUZ - INSTPRO
= PAV_MANU 3 m INSTPRO2
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
Bad |PP Ba3|TS_0O0O08G |via  |degli_orti|residenziale |92 |58 23167 |percorso | marciapiede |al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
6ad |PP Bad|bassa  |molto B |<80 no no no mattoni |si pessimao

: NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
Bas |PP 653 |no no  |nessuna|no no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

Bad |PP_Rad|Za00 2l TT78.2841
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVMANU | m INST_PRO |

——@_‘ W PAV MANU 2 INST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3

™ [0RD_DEM INST RETE

s RAMPA DEM m INST LUCE
u RAMPA_NUI]V SEG MANU |
HEE H e [ me U O R [} ARREDD_U SEE_M ANU_2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_660 PP_659 PP_658 PP_654 PP_653 PP_650
| ID_PP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_ TS NOME_TS [ TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
i [ : Ba4 |PP B54)TS OO00BG|via  |degli_orti|residenziale (32  [4.8 3.79815 | Attraversamento [ virtuale | a0

/ | e NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
Ba4 |PP Bo4|bassa  [molta |A |>80 no no no asfalto [no  |buono

| S NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| 1694 |PP B54|no no |<a% |no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

; Bo4 |PP_Ra4|RZ2560 I 871.309a5
g | Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

S
-

PEND_TRASV SEMAFORD

PP BS54 via degli_orti A = PEND LONGI ST AL

@ PAV_MANU_| w NSTPRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDO U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

PP_659 PP_654 PP_653

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover @



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS |NOME_TS [TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
Ban |PP Boa|TS O0008B|via |degli_orti|residenziale |32  [5.8 135.2 |percorso |marciapiede |al

! NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO SDRUCC | MANUTENZID
6ao |PP Bad|bassa  |molto |C  [>30_CON §|{no no no autobloccanti | si sufficiente

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
Bab |PP Baa|no si |nessuna|no V CON|A A p si assenti {no  |no

PANORAMICA

%

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

Boo  [PP_Raa|Zal0 2l 308448
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAVMANU_Z = |NSTPRO?
PAV MANU 3 m |NST PR3
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
3 e O e O e H e e - RAMPA—NUDV SEE_MAN“ I
T TR R | ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

ppppppppppppppppppppppppppppppppppppppppp
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANIRAMICA ] ANALISI |
. e b NN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
Bab |PP BoB (TS _O0O08G |via  |degliorti|residenziale |92 |58 a2.066d | percorso | marciapiede {20
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
Bab |PP EoB|bassa  |molto |G |>80 no no no mattoni |si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
BaB |PP 656 |no si |<a% |no no o |A P CON |A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

GoB | PP_Rak|Za00 19 13898.1229
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVMANU | m INST_PRO |
_@_ = PAVMANLZZ = |NST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3

™ [ORD DEM INST RETE

RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |
ol El Lol ET N R = ARREDO U SEG MANU 2
ILLPUBE  m INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
4000

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

e ! NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS |NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
.. " Ba7 |PP Ba7|TS DO0IOG|via |c_g viola |residenziale |27 |44 10.2913 |Attraversamento | attraversamento | a0
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
Ba7 |PP Ba7|bassa |molto (A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| 1627 |PP_Ba7|si no |<a% |no D A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

Ba7 |PP_R&7|a000 q 1304.19
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
——@—— = PAVMANUZZ = |NSTPRO?
PAV_MANU_3 m INST PRO R

® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1

R ™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

PPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA ANALISI

= 0 e | .| [NN_PP|ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
' *[|658 [PP G58(TS DOODBG|via  |degli_orti|residenziale 32  [5.5 163.037 | percorso | marciapiede | ol
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
6a8 |PP BoB|bassa  |molto (G |>30_CON_S|no na no mattoni | si pessima

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
Ba8 |PP B58(no si |<a% |no o |A P CON |A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

GoR | PP_RaR| 2500 19 40641817
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
” W PAVMANU_Z = |NSTPRO?
PAV MANU 3 m |NST PRO 3
™ [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
H e Ui O H e B e - RAMPA—NUDV SEE_MAN“ I
D | [ RS O | ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

8.48%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

pppppppppppppp
8 O g P e B P B P o o, P, Bis, B
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALISI |
B NN_PP[io_e Tin_ts Pref_TS NOME_TS [ TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
1 -! 6ad |PP B59|TS_DO008E |via  [degli orti|residenziale |32 [4. a.44382 | Attraversamento | virtuale | 5l
/—*"". e NN_PR[iD_PP [ PROTEZIONE | UTiLIZZ0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTE [ SDRUCE | MANUTENZID
! g : | (B39 [PP_B53|bassa |maolta [A [>3D no no na asfalto |no  [buono
~“{[wn_pp[im_pp [ SEGN_ORIZ] SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
623 |PP 659 {no no |<a% |no o |A A A no assenti {no  |no
L NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
God | PP_Ra9|6Z50 I 129.89374
il | Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
PP B39 via degli_orti ™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

D=

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

ARREDA U
ILL_PUB

= RAMPA NUODV  SER MANU |

SEG_MANL 2
m NSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (‘Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

BT ST | [NN_PP|ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP | VEL_STRADA
- TR BEO | PP BEOD|TS 000030 (via  |lippolis |residenziale |27 |58 912753 | percorso |virtuale [ a0

I NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTOD | SDRUCC | MANUTENZID
660 |PP BB0|bassa |molto [B <80 no no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
660 | PP 660 {no si |nessuna|no o |A A A si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

GEO0 | PP_RRO| 2500 77 349208107
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
PEND_LONGI = |NST ACU

|

= PAV_MANU_! m INSTPRO |
6 = PAV_MANU_Z = |NST PRO?

[ |

[ |

PAV_MANU_3 m |NST PRO_3
CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
® RAMPA NUDV  SER MANU |
me Mires & o N i B i = ARREDO U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

—
4 PP_625 PP_626 PP_627 PP658 PP659 PP_660 PP_664 PP_668 PP_712 PP_T: O 'PP733 PP_712 PP_66S PP664 PP6GO PP_65O PP_6S8 PP_627 PP_626 PP_625 PP_624 PP_111

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

M - | INN_PP[ID_PP  |ID_TS Pref TS |NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
: BBl | PP BEI|TS OD0IDG|via |[c_g_viola|residenziale |57 |88 B5.1634 | percorso |marciapiede | 2l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
G661 |PP Bbl|bassa |molto B |<H0 no no no mattoni | si pessimao

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
BBl | PP BB!|no si |<0% |no o |A A p si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

BRI |PP_RRI|Z500 77 24777.0004
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU 3 m NST PRO 3

0.685%

0.706%
I-O.734%
24

. ™ CORD_DEM  |NST RETF

RAMPA DEM w0 |NST LLCE
= RAMPA NUDV  SEGMANU |
w0 O e [ D O [ ARREDD |-| SEE_MAN“_2

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
4000

GRADO_URGE
SICUREZZA

56 PP_657 PP_658 PP661 PP662 PP_663 PP_664 PP_667 PP_670 PP_794 PP_795

PP_795 PP_794 PP_670 PP_667 PP_664 PP_663 PP_662 PP_661 PP_658 PP_657 PP_656 PP_192
-] Io_PpP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI

“ 1 - NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
' B62 |PP BEZ{TS O00I0G|via |c_g_viola|residenziale |27 |58 a9.6441 | percorso | marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
662 |PP B62|bassa |molto B |<80 no no no mattoni |si pessimao

PANORAMICA
i

J NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
662 |PP BB2|no si |<a% [no oo |A P CON |A i assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

G62 |PP_EG2 {2500 2l 18706.4331
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
B PAV MANU 2 = |NST PRO 7

PAV_MANU_3 m INST PRO"3
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM s INST LLCE
= RAMPANUDV  SER"MANU |
R LN LT R L = ARREDO_U SEG MANU 2
ILLPUBE  m INSTANT ~

= I r s o | DLW RTR

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_795 PP_794 PP_670 PP_663 PP_662 PP_661 PP_658 PP_657 PP_656 PP_192
-] Io_PpP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
' NN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
BE3 |PP BE3|TS _0ODIOB|via  |c_g_viola|residenziale |27  [4.8 122723 | Attraversamento | virtuale | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
663 |PP BB3|bassa  |molto (A >80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
663 |PP BB3|no no |<a% |no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

BE3 |PP_BR3 6250 1l 2193.90M1
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
H o O im0 e O o O R | ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_670 PP_667 PP_664 PP_663 PP_662 PP_661 PP_192
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
BB4 |PP BB4|TS 000007 |via  |taranto|terziaria|274 |88 I67.523 |percorso |marciapiede | ol

{ |NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
664 |PP BB4|bassa  |molto |B  [>30_CON S|no no no mattoni | si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
664 |PP BB4|no si |<a% |no no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS
GG4 |PP_bB4 {2300 24 a0343.133

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

@ PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ
PAV_MANU 3 m INST PRO3

™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM wm INST LUCE
e Hom f e - e A - RAMPA_NUDV SEE_MAN“ I

= ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

é Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALISI |
: I | | [wee]ioee Tos Fref_TS NOME_TS TIPO_TS [ ABIT_TS [ VELOG_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
= \ BB | PP BEa|TS 000078 | piazza | giuseppe_garibaldi | terziaria |20 4.0 8.88624 | Attraversamento | virtuale | 90
: - ~ - ' \T NN_PP[iD_PP [ PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
: > [ 665 |PP BBfbassa  |molto (A |>80 no no no asfalto [no  |buono
! { | [N_PR]i0_PP | SEGN_ORIZ] SCALINI[RAMPA| SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD] INSEGNE | MARE
:' r B3 |PP_BEa|no no [<0% |no no A A A no assenti |no  |no
[
T G = } NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
- ’_ GRS |PP_ERa {6250 I 167013968
Lo 5 |- Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
F TPRD RSV serucn
: _ SEMAFORO
PP _BE3 piazza giuseppe_garibaldi A ™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |
@ W PAV MANU ? INST PRO_2
PAV MANU 3 m INST PRO_3
= CORD DEM ~ |NSTRETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
o ' = ARREDD LI = SEG MANLZ
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

4000

SICUREZZA

P

PPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

R e NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS [ NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
' BEE |PP BEB|TS 000007|via |taranto|terziaria (274 [59.8 198.548 [percorso | marciapiede | ol
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZIO
666 |PP_BBG|bassa  |molto (B |>80_CON S|no no no mattoni | si pessimao

| |NN_PPID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
666 |PP BBB|no si |<a% |no no o |A A P CON |si assenti {no  |no

PANORAMICA
| o

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

BEE |PP_RRE 2500 Za 13792838
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
(| PRSI sayarono
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAV.MANU! m INSTPRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
-HE e e = RAMPANUDV  SERMANU |

ma Bk e v = ARREDO_U SEG MANLI 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

00
1
i 2000
i l I
[ [

ppppppppppppppppppppppppppppppppppppppppp
R R e B R R R R R e R e e R R R R R e R e e e R A R R o R R B R Ry
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRADA
B67 |PP BE7)TS 000007)via |taranto|terziaria|274 |4.8 12.3323 | Attraversamento | attraversamento | all

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
667 |PP BB7|bassa  [mediamente|A (>80 no no no asfalto |no  |[pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
667 |PP BB7|si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

GR7 |PP_ER7|a000 7 3231.0626
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
6'  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
0 mem Qs O O e 0w L ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

)
03

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

0

| .

© ey

GRADO_URGE
3 o
SICUREZZA

«

PP_669 PP_667 PP_666 PP_664 PP_663 PP_661 PP_217
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
BER |PP BERB|TS 000007|via |taranto|terziaria[274 |[4.48 8.76736 | Attraversamento | virtuale | 50
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
668 |PP BG8|bassa |molto (A |>80 no no na asfalto |no  |buono

1 NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
' B68 | PP 668 (no no |<a% |no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP[ID_PP [SICUREZZA]GRADD_URGE|TOTALE COS
- S BER |PP_RG& 6250 I |Bal 47552

: Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
5 e oA B Tl s Acs 5 SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — - — — -

PP_712 PP_668 PP_666 PP_626 PP_625
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRADA
BE3 |PP BE|TS DO0IOG|via |c_g viola |residenziale |27 |44 114301 [Attraversamento | attraversamento | a

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZOD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
669 |PP BB9|bassa  |mediamente [A |[>80 no na no asfalto |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
663 | PP BEY|si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

GBS [PP_ERY|a000 7 3000.1882
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
| ® s
PAV_MANU 3 m INST PRO_3

= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |

B B W e 8 8 = ARREDO_U SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000-] - — — — — — -

PP_671 PP_670 PP_669 PP_667 PP_666 PP_217 PP_216
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
g " ! NN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
B70 |PP_B70)TS 000007 |via  |taranto|terziaria|274 |4.8 19.2463 | Attraversamento |virtuale | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
670 |PP E70|bassa |maolto |A [>80 no na no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
870 |PP 670 no no  |<a% |no o |A A A no assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

B70 |PP_R70(6250 il Z2BG68.6691
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
H om0 @b O mes O w0 Rez | ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — = - -

PP_671 PP_671 PP_670 PP_669 PP_663 PP_662 PP_216 PP_192
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

'

W
L

PANORAMICA

-

- 1

- &

A\

PP_71 via taranto

Y

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP VEL_STRADA
871 |PP_B7I|TS_000007{via |taranto|terziaria|274 |[59.a 1a0.737 |percorso | marciapiede | ol
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
671 |PP E7l|bassa [molto |[B |>30 _CON S|{no no no mattoni |si pessimao
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
871 |PP 67l{no si |<0% |no o |A P CON |P CON [si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

71 [PP_B71|2500 24 43464 46T

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

W pp671 M PP193

pp_167 M PP216 M PP_169

PP_662 Pp192 M PP_6S6
PP_669 PP_170 PP_670
PP_672 P74

PP_206
PP_663

PP_205
PP_168

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

pppppppp
Ry g gy 3y N13 Nloy Moy

ppppppppppppppppp
55555555555555555555555

SICUREZZA

pppppppppp
B R, e R R 2 2 e R

Lo b A
R 19y 2195 27,

IR
2 130 8 150 15 R
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

= |: r NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
B72 |PP B72{T8 000092 |via  |milano |residenziale {20  [4.3 8.16282 | Attraversamento | virtuale | 5l

| | [NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
| 672 |PP_&72|bassa  |molta |A (>80 no no no asfalto [no  |buono

A NN_PP{ID_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
1 |672 |PP_&72|no no |<0% [no o |A A A no assenti |no  |[no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

§72 |PP_R72|6Za0 Il 1506.07844
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU ! m INST_PRO |
/@/ = PAVMANUZ = |NST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3

= [CORD_DEM INST_RETE

RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |

. = ARREDD_U SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

672 Peen  PR204
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

B . J ‘. B 1 ': NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
' ~__/||673 |PP B73|7S_000007|via |taranto|terziaria|274 |5.5 346026 [ percorso | marciapiede | 5l

® NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZID

| 1673 PP B73|bassa  |molto |B |>30_CON_S|no no no mattoni | si pessimao

I NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
1 |B78 (PP _B73|no si |nessuna|no o |A P CON [P CON [si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

B73 |PP_R73|Za00 77 121839066
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFDRD

= PENDLONGI ST AL
= PAVFANL m ST RO |
B R, INSTPROZ
PAVMANUZS m INSTPRO3

= CORDDEN  INSTORETE
RAMPA_DEM w INST LULCE
= RAMPA NV SEGMANL |

= ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_674 PP_673 PP_672 PP_204 PP_203 PP_195 PP_194 PP_193
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI
- : | NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
B74 | PP B74(TS _000IO0|via  |torino |residenziale |13 435 726643 | Attraversamento | virtuale | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
G674 |PP B74|bassa  |molto (A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
874 |PP 674(no no |<a% |no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS

G74 | PP_G74|G6250 I 1412.8293
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ m PAVMANUZ « |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
R = ARREDO U SEG_ MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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é Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA | ANALISI |
g ® i ~ | [wpe[ioee TioTs Pref_TS[NOME_TS [ip0_TS [ ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPD_ [ TIPD_PP VEL_STRADA
: l ey ¥ ki 675 |PP_B75|T5_000007)via [taranto|terziaria |274 [59.a [52.669 [percorso |marciapiede | a0
" 1 s 4 NN_PP]ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
r% ne g 675 |PP E75|bassa  |molto (B |>30 _CON S|no no no mattoni | si pessimo
"",_ @ 4% '. =T " | [WWPR]10_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI] RANPA | SEGN_RANPA| ARREDQ | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN TR | SPORGENZ | SEMAFORT | INSEGNE | MARE
. "%, . 1—-" 2 675 |PP B75(no si |nessuna|no no o |A P CON |P CON [si assenti {no  |no
.Q - “\L: o : r. A
' = | : ' rﬂ \ NN_PR[ID PP |SICUREZZA]GRADD_URGE|TOTALE COS
A ] =% o 675 |pP B75|2500 |27 47389.679
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PEND_LONGI INST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_2 = INSTPRO?
/@/ = PAV_MANU 3 m INSTPRO2
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM s INST LLCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
e Ee o N bl R = ARREDO U SEG MANU 2
ILLPUBE  m INSTANT ~

1.29%
l1.3|%

1.39%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

[

PP_675 PP_674 PP_202 PP_201 PP_200 PP_199 PP_198 PP_197 PP_196 PP_195
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
B76 |PP B76|TS 00043 |via |raffaello_sanzio |residenziale |40 4.0 8.6647 |Attraversamento |virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
B76 |PP B76|bassa  |poco |A >80 no si no asfaltn |no  |pessimo

PANORAMICA
. \ 3 ) \

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
676 |PP B76|no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

B76 |PP_R76|GZ250 7 22440778
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
m PAVMANUZ « |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDO U - SEG MANU?
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_825 PP_808 PP_677 PP_676
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
B77 |PP_B77|TS 000526 |viale |unita d italia | terziaria |262 |5.0 276.625 | percorso | marciapiede | 5l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SORUCC | MANLTENZIO
B77 |PP B77|bassa  |poco (D [>H0 no si no asfalto |si pessimo

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
877 |PP 677|no no  |nessuna|no o |A A A si presentifno  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
&77 |PP_B77(2a00 It T3473.28

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL

™ PAV MANU | m |NST PRO |

® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

= RAMPANUDV  SER MANU |

= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

SIZITETIITIIISISIIITIIIZIIISIGCECR
||||||||||||

NNNNNNNN
wwwwwwwwwwwwwwwwwwwwwww
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ' _ ANALISI |
£ - g NN_PP|ID_PP ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_| TIPD_PP VEL_STRADA
B78 |PP B78|TS 000128 |via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria |36 |55 {7451l |percorso |marciapiede | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZID
678 |PP E78|media  [mediamente |C  |>80 na no no mattoni | si buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

678 |PP 678|no si |nessuna|no no [P CON(P CON [P CON |si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

G78 |PP_R78|1000 i 13816.748
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
Q W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2
PAV_MANU_3 m INST PRO R

® CORD_DEM INST RETE

M rpes1 M ppes2 M pp3ss M pp3s2

PP473 ppa77 W PP478 PP_359 -

PP_339 PP_344 PP_355 PP_268 .

PP_684. PP_678 PP_680 PP_260 —

PP_347 PP_341 PP_342 PP_262 —_

pp679 M Pp3ss M PP261 M PP351 . RAMPA NUDV
W rp4sa M PP346 M PPes3 M PP350

pp361 M PP_360 pp3s3 M PP343 - — —
= ARREDD U SEGMANL 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

15

10

Il ‘I II IIIIIIII‘ ‘.l
DD

GRADO_URGE
SICUREZZA

%%3%E%%E%%%3%%3%%3%%3%%3%%3%%3%%3
D DN
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |
NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STF
679 |PP B73)TS 000128 |via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria | 316 4.0 914733 |Attraversamento | attraversamento | al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
Fi 679 |PP E79|media  |molto |A (>80 no no no asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

{ 5 G739 |PP_G79]si no  |nessuna|no no|A A A no assenti [no |[no

A

: NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
. ‘ 673 [PP_G79]2000 ] 836.0647a

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

pp33g M pp3ss M pre78 M preso M PP679
PP_358

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20

15
10

) IIIIIII IIIIIII

° PP_339 PP_355 PP_358 PP_678 PP_679 PP_680

2000

1500

SICUREZZA

1000

500

ID_PP
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@ Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI |
I 19 Ve | [wpe]iozee Tiots Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_[ TiPD_PP VEL_STRADA
E ~ | |B80 | PP BBO)TS OO0 via  |vincenzo_bellini |residenziale {117 [5.8 38.2965 | percorso | marciapiede | a0
NN_PP[io_pr [ ProTEziONE [ umiLizza ] SEo | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE [ MANUTENZID
B8O |PP BB0|bassa  |poco |B |<H0 na no no asfalto |si pessimo
NN_PP[iD_PP  [SEGN_ORIZ|SCALNITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
680 |PP 680|no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS
G8O0 [ PP_ERO| 2500 24 130947815
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU_! = INSTPRO
@ W PAVMANU 7 = INST_PRO 2
= PAV_MANU_3 m INST PRO3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
|55 = RAMPANUDV  SEG MANL |
HEs B O 5 s 0 e [} ARREDD_“ SEE_M AN“_2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20

15

|

5

o I - | | - |
PP357 PP358 PP359 PP360 PP363 PP678 PP679 PP680 PP GBI  PP683

SICUREZZA

PP680 PP679 PP678 PP_363  PP_360

ID_PP

PP359 PP358  PP357
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
B8 | PP _BBI|TS 000Nl via  |giardini_convento |residenziale (187  [5.0 184.993 |percorso | marciapiede | ol

. | INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
B8l |PP B8l|bassa [poco (B |<H0 no no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| |68 [PP B8&l|no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
&8l | PP_G8l{Za00 24 10b66.a63

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL

™ PAV MANU | m |NST PRO |

® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

= RAMPANUDV  SER MANU |

= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

15

SICUREZZA

10

GRADO_URGE

- 1 o |l
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

B o ‘ NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
| 687 |PP BBZ (TS 000N via |giardini_convento |residenziale (187 [5.8 [82.081 |percorso |marciapiede |2l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
G872 |PP BB2|bassa |poco (B [<30 no no no asfalto |si pessimo

PANORAMICA

)
Wi

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
682 |PP 682 [no si |nessuna|no no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
682 |PP_G6B2|Za00 24 a4358.481

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL

™ PAV MANU | m |NST PRO |

® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

= RAMPANUDV  SER MANU |

= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

| (AR '\\ NN_PP | ID_PP ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
] ‘ | [B83 |PP BRI |TS 000 |via  |giardini_convento |residenziale 187  |4.8 7.20a83 [ Attraversamento | virtuale | 50

| | INN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
683 |PP B83|bassa |poco [A |>80 no no na asfalto |no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
683 |PP B83(no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

683 |PP_R&3)6250 i 18014624
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

‘ = PAVMANU | INST_PRO |

= AV MANU_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

£ RAMPA DEM m INST LUCE
| = RAMPA_NUDV SER MANU |
0 i 06 Ul LG = ARREDO U SEG MANU 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000-] - — — — — — -

PP_684 PP_683 PP_682 PP_681 PP_680 PP_361 PP_360
-] Io_PpP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
- i \ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
: B84 |PP BR4[TS 00081 |via  |vincenzo_bellini |residenziale |17 [5.0 a0.786a | percorso | marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
B84 |PP BB4|bassa |poco [B[<H00 no no na asfaltn |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
684 |PP BB4|no si |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

B84 [PP_EB4| 2500 24 16728.871a
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
@_ = PAV MANU ! w INSTPRO |

m PAV MANU 2 « INST PRO?

PAV_MANU_3 m ST PRO 3
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m |NST LUCE

= RAMPA_NUDV  SER MANU |
e H7s Hm s U = ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBE  m |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
4000

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_690 PP_689 PP_687 PP_685 PP_684 PP_683 PP_682 PP_361 PP_359
-] Io_PpP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS] |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
B85 |PP BBA[TS _OODIOR |via  |mazzini | residenziale |260 |59.0 163.992 | percorso | marciapiede | all

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
| |68a |PP BBA|bassa  |poco |B|[<H0O no no no asfaltn |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
685 |PP BBSfno si |nessuna|no oo |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
682 |PP_BBa|2a00 24 43660.032

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL

™ PAV MANU | m |NST PRO |

® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

= RAMPANUDV  SER MANU |

= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

:| ||||||.| ||| At | ol

vvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvv

SICUREZZA

GRADO_URGE
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

ANALISI |

NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
B8E |PP BBB|TS DODIOB |via  |mazzini |residenziale |260 5.8 16766 |[percorso | marciapiede |5l
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
BBE |PP B8R |bassa |poco (B {<80 no no no asfalto  |si pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
686 | PP 686 (no si |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

686 | PP_bBE|2a00 24

43023306

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

AN’
427"
4.329
%55
2% e 481

M rrcet H as I p68s M PP686 PP_245
PPPPP PP_: PP_272 PP_248 °_268
PP_ZSO 68 PP_680 PP_275 PP_273

PP 690 P71 687 P_683
p2co M eposs M ep2sc W opp270 M PR3
W rp_360

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

15

10

SICUREZZA
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mmmmmmmmmm

mmmmmmmmmmmmmmmmmmmm
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

""\I.- : - :5_""' i~ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
G87 |PP BRT)TS OO0ID8 |via  |mazzini |residenziale 265 [4.8 7.23838 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
687 |PP E87|bassa [poco |A (>80 no no no asfalto |no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
687 |PP 687]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

G87 |PP_RR7|GZ50 2 180.9585
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVMAN| w NST PR |
—@—{= INST PRO 2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3

\ ™ [ORD DEM INST RETE
\ RAMPA_DEM m ST LLIE

S = RAMPA_NUDV SEG MANU |

{23 Cee L O O i = ARREDO_U SEG_MANU 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
20
& 4000 = —]
10
2000 = - - | | ||
5
& I S o
PP_684 PP_685 PP_686 PP_687 PP_688 PP_690

PP_690 PP_688. PP_687 PP_686 PP_685 PP_684

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
. \ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
' = G88 |PP BRB|TS 000IBI|via |vincenzo_bellini | residenziale |17 |48 6.90682 | Attraversamento | virtuale | 50
| Y NN_PP| ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
I G688 |PP_G688|bassa |poco (A |[>80 no no no asfalto {no  |buono
.!I NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
i I 688 |PP_688|no no  [nessuna|no no A A A no assenti |no  [no
If _!. - :
? I NN_PP]ID_PP | SICUREZZA|GRADD_LIRGE | TOTALE_COS
|-l' % G688 |PP_BB8|6Z50 Z [72.670a

pp

PP_B88 via vin::enzu |JE||II'II

A

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP_6

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONGI
PAV_MANL
PAV_MANU_2
PAV_MANU_3
CORD DEM
RAMPFA_DEM
RAMPA_NUDV
ARREDD_U
ILL_PLIBR

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

PPPPPP

ssssss
ID_PP

PPPPP

7
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
683 |PP BRY|TS DODIOB |via  |mazzini|residenziale |260 4.0 7.3119  [Attraversamento |virtuale | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTOD | SDRUCC | MANUTENZID
689 |PP B8Y9|bassa |[poco [A |>80 no no no asfalto |no  [buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
683 |PP 689|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

683 |PP_R&A 6250 2 182.7975
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
o PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

[ [
PP_B83 via mazzini

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvvvvvvvv
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS] |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
690 |PP B30|TS _000IB!|via |vincenzo_bellini | residenziale {17~ [4.5 TEDI8  [Attraversamento |virtuale | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
690 |PP B30|bassa  [poco |[A [>H0 na no no asfalto [no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
690 |PP 630 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_URGE | TOTALE_COS

G40 |PP_RH0) 6250 2 190,045
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e R m e w e = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
20
& 4000 = —]
10
2000 - - || | | || |
5
& I S o
PP_359 PP_684 PP_685 PP_687 PP_689 PP_690

PP_690 PP_689. PP_687 PP_685 PP_684. PP_359

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALIS |

x ' > | [NN_PP]ID_PP |ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
| |69t |PP_B3I|TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPI22 |secondaria |38 |4.5 209.943 | Mtraversamento | virtuale | 0

[ INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZID
B9t |PP B9l |bassa  [poco A |>H0 no si no sterrato |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
B9t | PP 69! no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

B9t |PP_R81{&5000 8 B44a7.40
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD
™ PEND_LONGI = |NST ACU
PAV_MANU_I m INSTPRD |
PAV_MANU_2 = INST PRO 2
PAV MANU_3 m INST PRO 3
= CORD_DEM INST_RETE

RAMPA_DEM m INST LUCE

= RAMPA_NUDV  SEG"MANU |
2 iy Heo a0 = ARREDD_U SEG_MANU_2
LLPUBE  m NSTANT =

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
8 5000
4000

E E <
%u N 3000
g - g
= % 2000
(G}

2 1000

" " N

PP_532 PP_533 PP_534 PP_535 PP_536 PP_581 PP_582 PP_583 PP_584 PP_585 PP_691 PP_692 PP_812 PP_879 PP_879 PP_812 PP_692 PP_691 PP_585 PP_584 PP_583 PP_582 PP_581 PP_536 PP_535 PP_534 PP_533 PP_532
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
‘:"\.I.-. ® e . I s ; NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
E f | ¥ XL _ '“'*r_ 692 |PP 632 (TS 000248 |litoranea | dei_micenei SPIZZ |secondaria ({98 |5.8 313.563 | percorso | marciapiede | a0
-_E :‘ ) % "'-N“ 1 ‘ £ 1 "."J: ¥ -rh?; ’ J NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
i LR ' G392 |PP_G92 alta poco (D [>80 no no no asfalto |si buono
t. I:; NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
VA 692 |PP 632 [no no  |nessuna|no no o |A A p si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
692 [PP_692 {400 4 1aaal.024

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS = SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

™ PEND_LONGI = |NST ACU

™ PAV MANU | m |NST PRO |

™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ

PAV_MANU 3 m INST PRO3

™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM s INST LLCE
e g te e = RAMPANUDV SEG MANU |
v s S R et = ARREDO_U SEG MANL 2
ILLPUBE  m INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

o
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

: e, o {g‘;\? ~ | [wee]iopp TinTs Pref_TS NOME_TS TP0TS  [ABT_TS[VELDC_PP]LUNGH_PPMACROTIPO_[TIPO PP ]VEL STRADA

693 |PP B33 (TS 000248 (litoranea | dei_micenei SPIZZ | secondaria |98 [5.0 233.027 | percorso | marciapiede | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
11693 PP 693 | alta poco (D |>80 no no na asfalto |si buona
| INN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

| [633 PP B33 [no no  |nessuna|no V p A P CON |si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS
633 |PP_G6I3|400 l 1335.236

| Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
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