o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
) v NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
394 |PP 39418 2008 |via |goya |terziaria (O 4a ILIB71  |Attraversamento | virtuale | 50
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
394 |PP 394 |bassa |poco A [>H00 no si na asfaltn [no  |pessimo
‘[ [NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
394 |PP 394 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_LIRGE | TOTALE_COS
394 |PP 3946250 I 2897 45819

|| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL

= PAV_MANU | w INST PRD |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE

= RAMPANUDV  SERMANL |

= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

GRADO_URGE

° PP_379 PP_393 PP_394 PP_396 PP_820

SICUREZZA

4000—

PP_820

PP_396 PP_394 PP_393 PP_379
ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
¥ i N_PPliD_PP  [in_TS Pref_TS NOME_TS [ TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPD_ TIPD_PP [ VEL_STRADA
395 |PP 395 (TS 0001333 |via  |arno  |residenziale |0 4a 774883 | Attraversamento | virtuale | 5l
NN_PP[ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD [ SDRUCE | MANUTENZID
395 |PP 394 (bassa |poco [A [>80 no si no asfaltn [no  [pessimo
| [W_pP]io_pp TseaN_oRiz [ SCALINRAMPA [ SEGN_RAMPA] ARREDD | PUBBLIC  ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE [ SEMAFORD | INSEGNE [ MARE
395 |PP 395 {no no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
395 | PP 3395|6250 ) 200723187
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
TOR0TRIS  SEOR
L SEMAFORO
PP 383 via arno ™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
‘ = PAVMANU_Z = |NST PRO
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
396 |PP 396 (TS DO0IZ8 |via  |vittorio_emanuele_secondo [terziaria |36 [4.a 84.4838 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
396 |PP 396 (bassa  |poco (A {>80 no si no sterrato |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
396 |PP 336 {no no  |nessuna|no o |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

396 | PP 3966250 10 293158786
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

=) ¥ RAMPA_DEM w INST LUCE
I |- = RAMPANUDV e MAND |
] e s T = ARREDD_U SEG_MANU_2

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

5
| “‘\ “‘\ |||I |||I “‘l ||||
O Pp391 PP392 PP393 PP304 P39S PP39 PPA04 PPAG5 PP.AO6 PPA40 PP_412

PP_412 PP_408 PP_406 PP_405 PP_404 PP_396 PP_395 PP_394 PP_393 PP_392 PP_391
-] Io_PpP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

FANI]RAMIEA | _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
397 |PP 397|718 000128 |via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria | 316 4.0 ab.8084 | Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
397 |PP 397)|bassa  |[poco |A >80 no si no sterrato |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
397 |PP 397 |no no  |nessuna|no no [P CON(P CON [P CON |si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

397 | PP_397|6250 i 201597.2148
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
R P P = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

. 6000
10 B |
L [
PP_395 PP_397 PP_398 PP_407 PP_408 PP_409

PP_409 PP_408 PP_407 PP_398 PP_397 PP_395

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
398 | PP 39B|TS 000128 |via  |vittorio_emanuele_secondo [terziaria | 316 [4.a 010102 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTOD | SDRUCC | MANUTENZID
398 |PP 398|bassa |poca |[A [>80 no si no asfalto [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
398 |PP 398 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

398 | PP 3398|6250 I 132116418
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP 398 via vitturiu_emanuele_sécundu A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvv
-] Io_pPP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
o, L 0 - | [NN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
399 |PP 399|TS 000128 |via  |vittorio emanuele_secondo |terziaria |16 | 5.0 46,6823 | percorso | marciapiede | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
399 |PP 399 |basso  |poca |C {<80 no si no mattoni |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
399 |PP 339 {na si |nessuna|no D CONJA A A Si assenti |si no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

399 | PP 3392500 7 17065.34B6
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
O  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
H s 4ok ag Ui Lk o ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

| I I l
s . . -
© “pp_308 PP_399 PP_400 PP_408 PP_409 PP_416 PP_417 PP_dd6

6000

4000

ZOOOW - ‘
[

PP_dd6. PP_417 PP_416 PP_409 PP_408 PP_400 PP_399 PP_398

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

NN_PP[ID.PP  [IDTS Pref_TS [ NOME_TS [ TIPD_TS ABIT TS [ VELOC_PP [ LUNGH_PR [ MACROTIRD_[ TIPO_PP VEL_STRADA
400 (PP 400{TS_DODO0DG|via  |cornola|residenziale [117 |58 75.4878 | percorso | marciapiede | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZIO
400 |PP 400|bassa  |poco |D >80 Si no no asfalto |si PESSImO

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP SEGN_DRIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
400 |PP 400(no no  |nessuna|no oo |A P CON [P si presenti | no no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

400 |PP_4001)2500 14 28122 8782
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
TOR0TRIS  SEOR
L SEMAFORDO
PP_400 via cornola A = PENDLONGI  INST ACU

4 t

8P

@ PAV_MANU_! = |NST PRO
m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU_3 m INST PRO 3

e ™ CORD_DEM INST_RETE
N - RAMPA DEM m INST LUCE

= RAMPA_NUDV  SER MANU |

o B N B e = ARREDO_U SEG_MANU_Z

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
15
4000
Y
‘V |:| |:| |:| D B u [ [ D j
© "Pp385  PP399  PP.A00  PP.442  PP443  PP.A44  PP.445  PP.A46  PP_834 O Ppg34  ppads  Ppads PP443  PP442  PPA00  PP399  PP_385
(]

GRADO_URGE
SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro OAPPC TAN. 788 - Realizzato con gis V. 3.16.1-Hannover - (<8



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
__\' = I & NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
g\ : 401 PP 4D1|TS 000429 |via  |canne |residenziale |0 a.4a 247595 | percorso | marciapiede | all
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
401 |PP_4D01|alta poco (D >80 Si si no cementa | si ottimao
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
401 PP 401 no no  |nessuna|no V P p p no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
401 |PP_401{500 10 g6al.192

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

O -

W AV MANU 2

PEND_TRASV
PEND_LONGI
PAV_MANL

PAV_MANU_3

™ [ORD DEM

RAMPFA_DEM

= RAMPA_NUDV
= ARREDO_U

ILL_PUBB

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_401 PP_410 PP_804 PP_807 PP_823

4000—

SICUREZZA

(I

PP_807 PP_804
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\




Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
N== ] | [Ww_prTiope Tin_ts Pref_TS [ NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPD_ TIPO_PP [VEL_STRADA
' 407 |PP 402(TS D028 {via  |vittorio_emanuele_secondo [terziaria [ 316 [4.a 121793 | Attraversamento |virtuale | 20
) - NN_PP[ID_PP  [PROTEZIONE | UmLizz0 | SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG | PIANI_SOS [ PAVIMENTD | SDRUCC [ MANUTENZID
—r 407 |PP 402 (bassa |poco |A {>80 si no no asfalto [no  |pessimo
[ ‘ " | [NNPP]D_PF | SEGN_ORIZ] SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFIRD | INSEGNE | MARE
- i 407 |PP 402 {no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
w f I NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
$ ane, (o : 407 |pp4D2]6250 |7 3582.8935
E :{ \ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

| s ey ™ SEONAET

— — L SEMAFORDO

PP _402 via vittorio_emanuele_secondo A ™ PEND LONGI = |NST ACL
- S = PAV_MANU_! = INSTPRO
m PAV MANU 2 « INST PRO?

PAV MANU_3 m |NST PRO 3

® CORD DEM — |NST RETE

RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPANUDV  SER"MANU |
e = ARREDO U+ SEG_MANL 2

ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;@




Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

403 |PP_403 (2000

8

2882 4441

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

2000

1500

—
PP_826 PP_808 PP_807 PP_403

| ID_PP

PANORAMICA ANALISI |
\ NN_PP|ID_ ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STI
403 |PP 403|TS 000128 {via  |vittorio_emanuele_secondo [terziaria[316 |3 115293 [Attraversamento | attraversamento | a0
NN_PP|ID_| PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
403 |PP 403 |media |molto [A |>80 no na no asfalto |no  |pessimo
NN_PP|ID_| SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
403 |PP 403|si no  |nessuna|no 0 A A A no presentijno [no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

ID_PP

ANALISI |
N_PPliD_PP  [inTs Pref_TS [ NOME_TS TIPD_TS [ ABIT_TS [ VELOG_PP [ LUNGH_PP [ MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STI
404 |PP 4D4|TS 000128 |via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria |36 [4.8 102158 [Attraversamento | attraversamento | al
NN_PP[ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
404 |PP 404|media  |[molto |A [>80 na na no asfalto |no  |pessimo
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA [ SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
404 PP 4D4(si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS
404 PP 40412000 8 2071144k
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU_! = INSTPRO
m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
= ARREDO U+ SEG MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
r 3 o % — . [ [NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
405 |PP 405(TS 0ODI28 {via  |vittorio_emanuele_secondo [terziaria | 316 [4.0 720 [Attraversamento | virtuale |l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
405 |PP 40a(bassa  |poco (A |>H0 no si no sterrata |si pessimo

" | |NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
405 |PP 405{no no  |nessuna|no o |A A A Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

405 PP 4053|6250 10 24T10.217
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
m PAVMANUZ « |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

‘ I I I
PP_396 PP_404 PP_405 PP_406 PP_412

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — - ﬁ -
o

PP_412 PP_406 PP_405 PP_404 PP_396
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_ TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
406 |PP 406|TS 0001333 |via |arno  |residenziale | O 4a B.AIET | Attraversamento |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
408 |PP 40G|bassa |poca |[A [>80 no Si no asfalto |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
408 |PP 406(|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

406 PP 406 |6Za0 I 178012253
| Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
o = ARREDO_U SEG_MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_40F via arno

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

pppppp Z
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
f I iy - NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
407 |PP 407)7S 000128 |via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria | 316 4.0 13.2004 [ Attraversamento | rialzato | a0

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
407 |PP_407|media  [mediamente |8 |>80 no no no plastico [no  |sufficiente
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
407 |PP 407]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
407 {PP_40711500 4 19485585

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD
™ PEND_LONGI = INST ACU

= PAV_MANU_! m INSTPRO |
™ PAVMANU 2 = |NST PRO 2

PAV MANU 3 m |NST'PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

1.26%
7.7

M rp396 M pp4os M pp397 M PP399 PP_409
PP_416 Pp39s M PP_407 PP_406 PP_398

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

= PAV.MANU! m INSTPRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
= [0RD DEM “RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U
ILL_PURR

ANALISI |
NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
408 |PP 408|TS _000IZ8|via  (vittorio emanuele_secondo [terziaria | 316 |4.0 731082 [Attraversamento |virtuale | 50
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
408 |PP 408|bassa  |poco |A |>H0 no si no sterrato | si pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
408 [PP 408|no no  |nessuna|no no P CON{P CON [P CON |si assenti {no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
408 |PP_408|62a0 16 26216.8104
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU

INST_RETE

SEG_MANL 2
m NSTANT

GRADO_URGE
SICUREZZA

: II
O Pp395 PP306 PP397 PR39B PP399 P06 PP.407  PPAOB  PP409  PP_416

6000

2000

[

PP416  PP_409  PP_408

=

L

PP_407

PP_406 PP_399
ID_PP

PP398  PP397 PP396  PP395
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

pppppp

»

PPS_ACS

W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

zoooay—r — — —
[
PP_409 PP_408 PP_398

]

eeeeee
ID_PP

FANI]RAMIEA ANALISI |
. NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STI
409 |PP 409|T5 _000IZ8|via  |vittorio_emanuele_secondo [terziaria | 316 |4.0 11331 |Attraversamento | attraversamento | all
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
409 |PP_409|media [molto |A |[>50 no no no asfalto [no  |pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
409 |PP 409]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
409 |PP_409|2000 8 7788.5447
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
40 |PP 410|TS 000429 |via  |canne |residenziale |0 3 [78.788 [Attraversamento |virtuale | al
| NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
1[40 PP 40)bassa  |poco |A |>80 no si no sterrato | si pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
40 PP 40{no no  |nessuna|no o |[A A A si presentifno |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
40 |PP_410(6250 0 62039.436

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

W rp412 M pPr677 M PP410 PP_379

B Pp_826

PPS_ACS [ |

PEND_TRASV

= PEND_LONGI

= PAV AN |

= PAVMAN?
PAVMANU 3

= [ORD DEM
RAMFA DEM

= RAMPA_NUDV

PP_827 Pp_807 Ml PP_804
PP_808 PP_402
PP_676 PP_413

PP_803
PP_825
PP_829

PP_401
PP_824

PP_403
PP_823

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
LLPUBE m

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

ppppppppppppppppppp
T N

6000

SICUREZZA

| i_m

o, o, P, P, P P P
282 825 ~825 825 82 <825 <805

]
ID_PP

=
0 0 A

P Pp_ Pn Po Bo Bo Po P Pn Pp Pn Bn A
80 ~80, ~805 ~
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANIRAMIEA ANALIS]

B ‘2 | [NN_PP{iD_PR [ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
- % |4l |PP4N(TS 000429 |via  |canne |residenziale [0 4a 78956 [Attraversamento |virtuale | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
3 41 PP 4lf|bassa |poco [A|>HO si no no asfalta [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
41 PP 4l no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

Flete
"_)’“r" 41 PP 41116250 7 2358.702
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 41l via canne

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

P41 PP_414 PP_827 PP_828

GRADO_URGE
SICUREZZA

[

PP_828 PP_827 PP_414 PP_411

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

u il !
*x‘f

Pp 412 via canne .

-
u"‘

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI
. N NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
417 PP 41|75 000429 |via |canne |residenziale |0 3 247311 | Attraversamento | virtuale | 50
.I NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZIO
| (412 |pp 412[bassa  [poco [A [>80 no si no sterrato |si pessimo
f NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
47 PP 412]no no  |nessuna|no o |A A A si presentifno |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
42 |PP 41216250 10 goBI6.917

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP_A PP_825
413 W pp823
W oepe2s M opps2 M PR8I P_392

PP_8. P_394
ppg24 M PP676

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV_MANU |
PAV MANL?
PAV MANL
CORD DEM
RAMPA_DEM
RAMPA_NUDV
ARRED_U
ILL_PUBB

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

DDDDD]

IS

SRR IR SRR I3 SRS 3333333333l
...................

s 'n 's s
ooooooooooooooooooooooooooooooooooo
mmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmm
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI
e = \ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
43 PP 413|TS 000429 |via |canne |residenziale |0 435 7154 | Attraversamento | virtuale | 50
NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
| 1413 |PP 413|bassa  |poco |A >80 si no no asfalto [no  [pessimo

{{{ [NN_PP[ID_PP | SEGN_DORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
43 PP 413 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE| TOTALE_COS
: 43 PP _413|6250 7 211046243
_ __ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
= a8 PPS_ACS m SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
D m PAVMANUZ « |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDO U SEG_ MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP_413 via canne

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

412 P4l
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI
| INN_PP{ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA

414 PP 414175 0O0I37 [via  |cormaoni | residenziale |47 |44 108.249 [Attraversamento | virtuale | al
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
44 PP 414 medic  |poco |A >80 no si no sterrata |si pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
414 PP 414]no no  |nessuna|no o |A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE| TOTALE_COS

44 |PP 41411000 8 33232 443

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONGI INST_ACL
w PAV MANLI | m |NST PRO |
u PAV MANU 2 |NST PRI] 7
= PAVMANU 3 m INST PRO_3
™ [0RD_DEM |NST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

o N » o ® B3

PP_411 PP_d14 PP_415 PP_828 PP_874

SICUREZZA

: l

ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

FANI]RAMIEA

——

é‘m
ﬁ"&e

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

ANALISI |
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
415 PP 415]TS 2599 pedonale |0 4a 1834  |Attraversamento |virtuale | 0
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZID
45 |PP 4l5|bassa  |[poco A [>H0 no si no asfalto |si pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
45 PP 415]no no  |nessuna|no o |A P A Si assenti |no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
4a  |PP 41510 i 192720

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS [ |

PEND_TRASV

= PEND_LONGI

= PAV AN |

= PAVMAN?
PAVMANU 3

= [ORD DEM
RAMFA DEM

= RAMPA_NUDV

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
LLPUBE m

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

0

SIIIII| IIII I IIIII IIIIIIIIIII

SICUREZZA

S E3SIEIIIIIIIETIIRETRGE

mmmmmmmmmmmmmmmmmm

EEIIEIC
N

NNNNNNN
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA ) ANALISI

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
416 PP 4I6|TS 000153 [via  [fortore |residenziale |80 4.0 13.9084 | Attraversamento |virtuale | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
46 |PP 4l6|bassa  |poco [A |>H0 no si no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
46 |PP 416 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

46 PP 4165|6250 a 2100.1684
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDO_U SEG_MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

a6 PPAms
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

] z | INN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
" |47 |PP_47(TS 000128 |via |vittorio_emanuele_secondo |terziaria | 316 |45 94.9484 | Attraversamento | virtuale | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
47 |PP 47|bassa |poca |[A [>80 no si no sterrata |si pessimo

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
47 PP 47{no no  |nessuna|no no [P CON(P CON [P CON |si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

47 |PP_417|6Z50 16 33747 4418
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND LONBI ~ |NST ACU
’ ™ PAV MANU | m |NST PRO |

™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ

PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [ORD _DEM INST RETE

RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPA NUDV  SERMANU |
Lz Lm0 [ s [ G L it | ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP_417 via vittorio_emanuele_secondo A
e\

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

20
15
d
10
OPp399 PPAGD PPAIG PPAI7 PPAIS PPAI0 PPA4l PP442 PPAAG PP832 P83

3. PP_832 PP_446 PP_442 PP_441 PP_419 PP_418 PP_417 PP.416 PP_400 PP_399
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ) ANALIS |

1 | NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
L ' I| 418 |PP_4I18(TS_DO0I75]via  |basento|terziaria [80  |4.0 9.60008 [ Attraversamenta | virtuale | ol

_ NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
48 |PP 418|bassa [poco A [>HO no si no asfalto |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
48 |PP 48| no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

48 PP 4186250 7 2486.41795
1| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
PAV_MANU_| w NSTPRD |
‘  PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

15
£
5 1o
o
a
<
3
i -

0

PP_417 PP_418 PP_419 PP_802

SICU!
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA - ANALIS |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
43 PP 413(TS 0O00I75|via  |basento|terziaria |82  |4.8 a8.3963 | Attraversamento | virtuale | 20

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
419 |PP 419 [bassa  |poco [A >80 na si no asfalto {no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
43 PP 49| no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

419 PP 4193|6250 a g817.8413
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORI
= PENDLONGI ~ [NsT AL
—@) |2 P w TR
= PAVMANZ - NST PRI 2
PAV AN S m [NST PRO 3
= CORD DEN  NST_RETE

RAMPA_DEN m [NST LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |
25 Higg Qe o 0 = ARREDD_U SEG_MANU 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

I . - - - . I N | | | | | | |
[
PPt P X PP_419 PP_418 PP_417

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI

|

3
Qc‘\"

MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA

YI_;...»—‘“ iy « [NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS |NOME_TS |TIPO_TS |ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP
| |420 |PP 420{TS DOOIT5[vie |basento [terziaria[B5 |45 4a.a722

Attraversamento | virtuale | 50

PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS

' [ (420 (PP 420|bassa  |poco A [>80 no si no asfalto  |no buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
420 |PP 420(no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
420 |PP 4206250 a BR73.8371

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

pp419 M pp420 W pp421 M PP429 M PP426

PP428

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV_MANU |
PAV MANL?
PAV MANL
CORD DEM
RAMPA_DEM
RAMPA_NUDV
ARRED_U
ILL_PUBB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU
= INST_PRO |
INST PRO_?
= INSTPRO 3
INST RETE
= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

8
6
|
P
2
0 rean PP_420 PP_421 PP_426 PP_428 PP_429

4000

PP_429

PP_428 PP_426 PP_421

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G’\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
: o . " I__ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
421 PP 421|1TS 00017 via  |basento|terziaria |80  [4.a 19.0964 | Attraversamento | virtuale | a0
NN_PP{ID_PP |PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
42 PP 47(|bassa  |poco [A[>HO no si no sterrato |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
421 PP 421no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS

471 |PP_42116250 8 4340948
*| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
@ = iz " pisrerr
PAV MANU 3 m INST PRO_3

= CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m INST LLCE
- = RAMPA NUDV  SER MANU |

= ARREDO_U SEG_MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

PP_42I ViEI-|IJEISEI'ItI:I A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
@
SICUREZZA

N IS

[

PP_429 PP_426 PP_422 PP_421 PP_420 PP_378
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
_ ey 1 | NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS [NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
v < |422 |PP 47775 000175|via  |basento|terziaria |82 |4.0 0.4789 | Attraversamento |virtuale | o0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
477 |PP 477 |bassa  |poco |A[>80 si na no asfalto |no  |sufficiente

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
4727 PP 477 ]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

477 |PP_427)|6250 7 14006.344
~— Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
™ PEND_LONGI = INST ACU

® PAV_MANU! = INSTPRO |
@ | i st
PAV_MANU S m INST PRO3

™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
473 PP 42378 000173 |via  |basento |terziaria |82 |58 47.T708 |percorso | marciapiede |all

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
473 |PP 473|bassa  |poco (D (>80 si si no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
423 PP 423 no no  |nessuna|no V P p p Si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

423 PP 42312500 14 23620.9704
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU_3 m INST PRO3

™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM wm INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
B e B g ron @ w8 e = ARREDO_U SEG MANU 2
ILLPUBBE w0 INSTANT —

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

15
10
s l . . . . l . N
O Pp377  PR3/8  PPA20  PP422  PPA23  PPA24  PPA25  PPA3) P44 o

PP447  PPA39  PPA25  PPA424  PP423  PP422  PPA20  PPR378  PR377

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |
NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
424 PP 424]TS 000IZ8 |via  |vittorio emanuele_secondo |terziaria | 316 |4.0 30.5763 | Attraversamento | virtuale [ 50
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
424 |PP 424)bassa  [poco |A[>80 no si no asfalto [no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
424 PP 424]no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP [SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS
424 | PP_42416250 a 4617.0213

1 Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
= PAVMANUZ - INSTPRO
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
B8 HaR He O O = ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP_424 via vittorio_emanuele_secondo A

pp 423

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20 6000
15
4000——— —
d
10
2000} - - - - -
5 ‘
o o
PP_375 PP_376 PP_802 PP_447 PP_440 PP_439 PP_42. P PP_37€ PP_375

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;?



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
475 PP 425178 000173 |via  |basento|terziaria|B2 4.0 8.89342 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
475 |PP 4725]bassa  [poco [A|>HO no si no asfalto [no  |[pessimo

.. NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
475 PP 425]no no  |nessuna|no o |[A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

475 PP 425)|6250 7 2303.39578
.| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
:. L . ““ﬂ.“ '. l,:."*
f . ' - PPS_ACS W SEGNALET

Wi

PP 4235 via hasentu B A

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVMANU | INST PRO |
‘ W AV MANU 2 INST PR 2

PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
o = ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvv
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI

|

MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA

| NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS |NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP
- | 1426 |PP_426(TS DODI7a|via  [basento|terziaria|B0 4.0 B.43778

Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS

PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

M rp378 M pp4a20 W pPa2 pp34s M PP429
PP_426

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

476 |PP 476|bassa  |poco A (>30 no si no asfalto [no  |pessimo
NN_PP]ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINITRAMPA [ SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
476 |PP 426|no no  |nessuna|no no o |[A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
476 PP 4268|6250 7 166738502
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

GRADO_URGE
SICUREZZA

8
6
|
AI I . I I I
2
° PP_348 PP_378 PP_420 PP_421 PP_426 PP_429

4000

PP_429

PP_426 PP_421 PP_420 PP_378 PP_348
ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per I'Eliminazione delle Barriere Architettoniche

-PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
:"\.:,_ 2.8 B-"' & ¥ ‘ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS | NOME_TS |TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
; .: Fe- “: r L F““"”W 477 PP 427{18 000175 via  |basento|terziaria[B2  [4.8 28.487! | Attraversamento |virtuale | 20

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV

PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

477 |PP 477|bassa  |poco (A |>80 no

Sl no

sterrato [si

pessimo

' NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO

PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE

nessuna | no no

A A A

427 PP 477|no no

no assenti |no no

NN_PR[ID_PP

SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

427 |PP_427(62a0

8 8734.3337

| Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

@

W rpa430 M pr4a27 M PP43
PP428

pp34s M PP432

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
= PEND_LONGI
= PAV_MANU |
= PAVMAN?
PAV MANL
= [ORD DEM
RAMPA_DEM
= RAMPA_NUDV
= ARREDA U
ILL_PUBB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU
= INST_PRO |
INST PRO_?
= INSTPRO 3
INST RETE
= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
@

N

AI I I I I I
° PP_348 PP_427 PP_428 PP_430 PP_431 PP_432

4000

SICUREZZA

PP_432

PP_431 PP_430 PP_428
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\

-]



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
478 |PP 42875 000132 [via |toma |residenziale |33 [4.0 a.03105 | Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
478 |PP 478|bassa  |poco [A (>80 no si no asfaltn |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
478 |PP 478 no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

478 PP 4286250 7 1303.04195
| - Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
J .
™ PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
\‘\ W PAV MANU 2 = INST PRO?
PAV_MANU_3 m INST PRO R

® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1

R = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPPPPPPPP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

\ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS | NOME_TS |TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
o4 [429 PP 429(7S 000175|via  |basento|terziaria |82 4.0 8.25003 | Attraversamento | virtuale | o

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
479 |PP 479|bassa  |poco [A (>3O no si no asfaltn |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
479 PP 479 {no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
423 |PP_423 (6230 l 2136.88727

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
e = ARREDD_U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

8
6
|
A . I l I l
2
° PP_420 PP_421 PP_426 PP_428 PP_429

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_429 PP_428 PP_426 PP_421 PP_420
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

?“.; o . _ ' " ‘ NN_PP{ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS [ ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA

| (430 |PP 430 (TS _DDOI75]via  [basento |terziaria[Ba |40 68.2140 | Attraversamento | virtuale | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
430 |PP 430|bassa  |poca |[A [>80 no Si no sterrata |si pessimo

.| |[NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
430 PP 430|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

430 PP 4306250 ] 209418515
‘ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
{5 e PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
‘ W PAV MANU 2 = INSTPRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO3
™ CORD DEM — INST RETE

RAMPA DEM w NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
155 52 H ez DR Ues ™ ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INSTANT ~

FF_43I] via hésenth

|

383% £ =
~ R
N

%SL'T

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

AI I I I I I I I
PP_348 PP_427 PP_430 PP_431 PP_432 PP_435 PP_436 PP_437

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_437 PP_436 PP_435 PP_432 PP_431 PP_430 PP_427 PP_348
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
|l - NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
431 PP 431|TS 000173 {via  |basento|terziaria |82 4.0 119657 [Attraversamento |virtuale | ol
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
431 |PP 431|bassa  |poco A [>H0 no si no asfalto [no  [pessimo
s=s| INN_PP|ID_PP |SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
1[431 PP 431 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE| TOTALE_COS
431 | PP 431(6250 I 3099.1163

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
PEND_LONGI = INST ACL
PAV_MANU | INST PRO |
PAV_MANL_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE
RAMPA_NUDV  SER MANU |

ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

@

N

[

A l . . .
PP_427 PP_430 PP431 PP_432

SICUREZZA

ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS |NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
| 1432 |PP 432|18 000201|via  |scorcora |residenziale |0 4a 8.03637 [ Attraversamenta | virtuale | a0
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
437 |PP 437|bassa  |poco [A[>80 Si no no asfalto [no  |sufficiente
\"~ | [NN_PP|iopr [SEGN_ORIZ[SCALINI|RAMPA [ SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
437 PP 432|no no  |nessuna|no no o |[A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
437 |PP 43216250 l 2210.91383
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU_! m INSTPRO
P LR e

PAV MANU 3 m |NST'PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

pppppp

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
@

N

[

A l . . .
PP_427 PP_431 PP_432 PP_435

SICUREZZA

PP_435 PP_432 PP_431 PP_427
ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PP 433 via lago_di_lesina

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
oI NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
: = | |433 |PP_433(TS_000497 |via  (lago_di_lesina |residenziale |1 4a 481372 |Attraversamenta | virtuale | all
1‘*-— T ' NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
= 433 |PP 433(bassa |poco [A (>80 no si no asfaltn |no  |pessimo
r poa T‘"‘ ‘ ‘. ] :? | [NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
; : ,- ' 433 |PP_433|no no  |nessuna|no no (A A A no assenti |no |[no
L i .'_
k. NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
433 |PP_433 (6250 I 1246.75348

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV_MANU |
PAV MANL?
PAV MANL
CORD DEM
RAMPA_DEM
RAMPA_NUDV

ARREDA U
ILL_PUB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU

= INST_PRO |
INST PRO_?

= INSTPRO 3
INST RETE

= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?

= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

PPPPPP

PPPPPP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

ANALISI |
N_PPliD_PP  [inTs Pref_TS [NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPD_ TIPD_PP [ VEL_STRADA
434 PP 434178 000413 viale |della_fontana |terziaria |83  [4.48 I73816 [Attraversamento |virtuale | ol
NN_PP]ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUGE | MANUTENZID
434 PP 434|bassa  [poco [A O [>HO no si no sterrato |si pessimo
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA [ SEGN_RAMPA| ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
:- 434 PP 434|no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
434 PP 43411230 g a33492.212
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU! = INSTPRD |
‘ W PAVMANU 7 = INST_PRO 2
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w |NST LUCE
o B B e e = RAMPANUDV  SER"MANU |
R = ARREDD U SER MANL2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

[

A ““\ I“‘I ““\ l“‘l ““\ I“‘I ““\ ““l ““\ ““I ““\
PP_430 PP433 PP434 PP435 PPA36 PP437 PPA438 PPA448 PPA49 PPAS0  PP8IS

SICUREZZA

6000

2000

5 PP450 PP_449

11

PP_448 PP_438 PP_437 PP_436
ID_PP

|

PP_435 PP434 PP_433 PP_430
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
v NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS |TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
| 1430 [PP 43a{TS _0007a)via  |basento|terziaria [8a 125.999 | Attraversamento | virtuale | 5l
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
435 |PP 435(bassa  |poco [A (>80 no i no sterrato |si pessimo
| |NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
435 PP 433 |no no  |nessuna|no no A A no assenti {no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

433 |PP_43a(b230

8

38681.633

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M rp434 M pp43s W pPa3s

ppa30 M PP436
PP_431 Pp449 W PPa32 PP_437

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

A |“‘| ““\ I“‘I ““\ |“‘| ““\ ““I ““\ ““‘
PP430  PP431  PPA432  PP434  PP435  PP436  PP437  PP438  PP_449

SICUREZZA

6000

2000

PP_449

PP_438 PP_437 PP_436 PP_435 PP_434 PP_432 PP_431 PP_430
ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
; :"‘,!.. ; "-'I' B 3 ',_t"__, 3 :' NN_PP{ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS [ ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
: ‘ ' s Sl L IR e | . 436 [PP_436|T5_000(70|via  |basento|terziaria |83 |40 [2.3115 | Attraversamento |virtuale | 20

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
436 |PP 43R (bassa |poco (A (>80 no si no asfaltn |no  |pessimo

«| [NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| 1436 |PP 438|no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

436 PP 4368|6250 7 JIBR.678A
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
L = ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

8 6000
&
4000—| —— —— —— —
|
P
2000— 1 1 1 -
2
o o
PP_430 PP_435 PP_436 PP_437

PP_437 PP_436 PP_435 PP_430

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALISI |
U R N_PPlin_Pr [in_Ts Pref_TS [NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
K Ly i [} :-:..,. 437 PP 437]TS 000199 |via  |gioacchino_rossini | residenziale |40 [4.8 B.7383 | Attraversamento |virtuale | al
e T S NN_PP[iD_PP [ PROTEZIONE | umiLizzn | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
-~ E ‘tﬁ l 437 |PP 437)|bassa  |poco |A >80 no si no asfaltn |no  |pessimo
- I. | [W_pP]inpr_ TSEGN_ORIZ]SCALINIRAMPA [ SEGN_RAMPA] ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFIRD | INSEGNE [ MARE
') ﬁ| r . ;l:' - 1 1437_|PP 437]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no |[no
| J‘ 1 NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
’ e ;,_f:_ 437 |PP_437)6250 7 [743.2197
- : ¢ ff— =N Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
el i (L PPS_IA;(I:ESNIJ - W SEGNALET
i | : L SEMAFORO
PP_437 via gioacchino_rossini A = PEND_LONGI = |NST ACU
= PAV_MANU! = INSTPRD |
‘ W PAVMANU 7 = INST_PRO 2
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
% LORD_DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
e = ARREDD LI = SEG MANLZ
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

8
6
|
A l . . .
2
° PP_430 PP_436 PP_437 PP_438

PP_438 PP_436 PP_430

ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
J'_.- — il k NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS |NOME_TS |TIPO_TS |ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
| 1438 |PP 438|TS 000175 via  |basento|terziaria |83  [4.a 104113 |Attraversamento |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZIO
[ |438 |PP 438|bassa  |poco [A |>H0 no si no sterrato | si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
438 PP 438|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

438 PP 438|6250 8 31964.533
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m NSTPRO"3
™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
TR Fr R Er R L ™ ARREDD_U SEG_MANU 2
ILLPUBB  m |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
4000
2000

PP454  PPA51  PPA449  PP443  PPA438  PP437  PPA35  PPA34

GRADO_URGE
3
SICUREZZA

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
B el ! \ \ NN_PP|ID_PP ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STI
438 PP 439|T5 _DOMIZ8 |via  |vittorio_emanuele_secando [terziaria | 316 [4.a 141734 | Mtraversamento | attraversamento | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZIO
439 |PP 439|media  |molto [A |>80 no no na asfalte |no  |[pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| (439 [PP 439si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

439 PP _439)2000 8 3a09.0958
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI + |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
/@/ W PAV_MANU_Z = INST PRO2
PAV_MANU_3 m INSTPRO3

™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |

T, = ARREDD U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

PP_433 via vitturi;manule_scundu A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20

15
4000—

|

10
2000 —

5 - ‘ ’

[ [

PP_375 PP_423 PP_424 PP_439 PP_447 PP_447 P PP_42: PP_375
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS] |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
440 PP 440178 000128 |via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria | 316 [4.8 17836 [Attraversamento |virtuale | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
4401 |PP 440|bassa  |poco (A [>80 si na no asfalto |no  |sufficiente
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
440 PP 4401 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

4400 PP 44016250 7 30524704
| Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
O ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

pppppp

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDO
|

NALI

ANALISI

|

PANORAMICA
L

oo [nv_pp

NN_PP

ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA

44

ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS
PP 441|TS 000128 via  |vittorio_emanuele_secondo | terziaria

36 [5.8 63.6126 |percorso | marciapiede |20

44

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG

PP 441|basso  |poco |C <80 no si

no

PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

asfalto |si pessimo

NN_PP

ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA [ ARREDD | PUBBLIC

ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE

441

PP 44l no si |nessuna|no no (P CON

P CON |P CON [si assenti |no  [no

secuﬁdq

——— |

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA

GRADO_URGE | TOTALE_COS

441 | PP_44112500

23

23700.0032

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA_DEM m  NST LUCE

W rpp417 M P4y M prss2 MW PP419 PP_424
ppso2 M PP832 PP_440 PP_418 PP_376

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
15
d
10
O Pp376 ppAl7 PPAI8 PPAIO PP424 PPAD P4l PPAA2 PPBO2  PPE32

SICUREZZA

2000

O Pps32 PP.802 PPd42  PPAAI  PPAAD P24 PPAI9  PPA4I8  PPAI7  PP376

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI |
NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
A 1442 |PP 4421TS 000006 )via |cornola|residenziale |17 5.0 29.0804 | percorso | marciapiede | 5l

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

442

PP 447|bassa  |poco (D |>80 si

no no

asfalto |si

pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
447 PP 447 |no no  |nessuna|no no o |A P CON |P si presentifno |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

447 |PP 44212500 |14

22473.7832

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

TR

M pp400 M ppa4st M PPas

pp399 M PP834
PP_446 ppg32 M Ppass PP_443

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
= PEND_LONGI
= PAV_MANU |
= PAVMAN?
PAV MANL
= [ORD DEM
RAMPA_DEM
= RAMPA_NUDV
= ARREDA U
ILL_PUBB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU
= INST_PRO |
INST PRO_?
= INSTPRO 3
INST RETE
= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

15

w I I . l

5 - - .
O P399 P00  PRA4l  PPA42  PPA43  PPAAS  PRAd6  PPB32  PP834

SICUREZZA

832 446 PP445  PP443  PPA42  PP441

ID_PP

PP400  PP_399
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI
e S Ty § g NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
| 1443 |PP 443(TS DO0IOB|via  |mazzini|residenziale | 260 4.0 B.H048 | Attraversamento |virtuale | ol
| |NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
| |443 |PP 443 |bassa  |poco [A |>80 si no no asfalto [no  |buono
NN_PP[ID_PP | SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
443 PP 443|no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

.= -

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

443 | PP 4436250 a |66a.1602
& > | Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
T\ T o acs = SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORO

™ PEND_LONGI = |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
§®~ m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU_3 m INST PR3
™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM s |NST LUCE
= RAMPA NUDV  SERMANU |

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

PP_443 via maziini |

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

PANORAMICA
r—— =i | 1

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
_ |

ANALISI |
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
444 PP 444178 DO0O0G|via  |cornola|residenziale (17 [5.a [00.013 |percorso | marciapiede | 50
NN_PP|ID_PP  |PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
444 PP 444)bassa  |poco |D >80 si no no asfalto |si pessimo
NN_PP[ID_PP | SEGN_ORIZ|SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA ARREDD | FUBBLIC [ ILLUMINAZ| SEGN_STR | SRORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
444 PP 44k [no no  |nessuna|no no [P p A si presentifno  |no

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

NN_PP|ID_PP |SICLREZZA

GRADD_URGE | TOTALE_COS

4hk

PP_444(2300 (!

36304.6a4

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

pp292 M pp44s M PP
PP_833

PP_443 PP_385

PP_386

l 0.4
0.62
684

Lompaodll PP400 M PP_383
pp3g7 M PP_388

03%
19%
%

PP_325

Q I

PPS_ACS

PEND_TRASV
= PEND_LONGI
= PAV_MANU |
PAV MANL?
PAV MANL
= [ORD DEM
RAMPA_DEM

PP_327

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
ILL_PUB

= RAMPA_NUOV

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU
= INST_PRO |
INST PRO_?
= INSTPRO 3
INST RETE
= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_292 PP_325 PP_327 PP_383 PP_384 PP_385 PP_386 PP_387 PP_388 PP_400 PP_443 PP_444 PP_833

SICUREZZA

6000

2000

[

PP_833 PP_444 PP_443 PP_400 PP_388 PP_387 PP_386 PP_385 Pl

| ID_PP

P_384 PP_383 PP_327 PP_325 PP_292
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |
%\ PR I : NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
445 PP 445]TS 00O00O0G |via  [cornola|residenziale (17 [4.58 [1.3419 |Attraversamento | virtuale | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
" [440 [PP 445|bassa  |poco |A >80 no Si no asfalto  |no buono
NN_PR[ID_.PP | SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
445 PP 445]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS

44 PP _445]6750 a 712.6269
.| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvv
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMICA | ANALISI |

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRADA
446 PP 448|TS 000006 )via |cornola|residenziale |17 |4.8 [0.850a | Attraversamento | attraversamento | ol
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
44R |PP 44B|media  |molto |A |>80 no si no asfalto |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
446 PP 44B]si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

446 PP 4462000 I aq03.731a
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
R = ARREDO_U SEG_MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
2500
w b 2000
gl 10 é 1500
é é 1000
II ° 5 500 ’—‘
\III " ® PP_399 PP_400 PP_446 PP_834 ® PP_834 PP_446 PP_400 PP_399
™ L B ] o
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

wiate TS | 0 ~ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
447 PP 447(TS 000175 |via  |basento|terziaria |82 4.0 |6.0413 |Attraversamento |virtuale | a0
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SORUCC | MANUTENZIO

| |447 |PP 447 |bassa  |poco |A >80 no si na asfalto |no  [sufficiente
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
447 PP 447 {no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

447 | PP_44T|6230

1 3688.8437

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_.

ACS

PEND_TRASV
PEND_LONGI
PAV_MANL
PAV_MANU_2
PAV_MANU_3
CORD DEM
RAMPFA_DEM
RAMPA_NUDV
ARREDD_U
ILL_PLIBR

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

15

| I

s - - -
© PP_377 PP_423 PP_424 PP_439 PP_447

4000—

SICUREZZA

PP_439 Pp_a24
ID_PP

PP_423 PP_377
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
| |448 |PP 448 (TS 000413 |viale |della fontana [terziaria |83  |4.0 [75.669 | Attraversamento | virtuale | 2

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
448 |PP 448bassa  [poco A [>H0 no si no sterrato |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| 1448 |PP 448|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

448 PP 44811250 8 03930.383
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
‘ W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m |NST LUCE

PP 448 viale della_fontana A

=
L 1%
[ H RAMPA NUDV
MW ppsi0 M pPrpass M PP434 Lugwas PP_438 a
PP_430 pp81s M PP_436 PP_449 PP_450 — —
PP_437 PP_433 . ARREDD IJ SEE MANU 2
Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
8 6000
w 6
g E 4000
. §
& Y 2000
2
O'Pp.430 PP_433 PP434 PPA35 PPA436 PPA37 PP438 PP44B PPA4Y PPASO PP_BI0 PPBIS O pp_s15 l;l Q Q l;l PP_438 PP_437 PP_436 PP.435 PP.434 PPA33 PP_430
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |
| [wn_prTio_pe Tin_Ts Pref_TS [ NOME_TS TIPO_TS [ ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
443 PP 4431TS 000413 |viale |della_fontana |terziaria [83  [4.4 9.38667 | Attraversamentao | virtuale | a0
NN_PP]ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANLTENZID
449 |PP 449|bassa  |poco [A|>H0 si no no asfalte |no  [sufficiente
NN_PP]ID_PP | SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA [ SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
443 PP 449 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
448 PP 44911250 7 243114753
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU_! = INSTPRO
@ W PAV_MANU 7 = INST PRO"2
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
= ARREDO U+ SEG MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

AAAAAAAAAAA

8
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ._ ANALISI |

o o NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
» LT | 1490 [PP_430)TS_000413 |viale |della_fontana [terziaria |83 4.3 8.37637 | Attraversamento | virtuale | a0

. .. NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
4a0 |PP 450(bassa  |poco (A |>H0 no si no asfalto |no  |pessimo

[ [NN_PPID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
450 |PP 430 {no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

4all PP 4501250 I 2169 47983
| Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
+ ® PAV MANU 2 = INST PROD?
PAV_MANU_3 m INST PRO R

® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1

= ARREDO_U  + SEGMANU?
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_448

| ID_PP

PPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALIS |
p ! ! : ; NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
‘[ (41 PP 451)TS 000129 |via  |casalini|terziaria | 200 |[4.5 9.40149 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
4l |PP 45l|bassa  [poco (A (>0 si no no asfalto |no  [sufficiente

.:'_ NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
41 [PP 451]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

4al PP 4al|6250 7 2434 8854
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
- t o PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
O  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e e s e m = ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

FP4 via salini A

46.5%

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_814 PP_454 PP_453 PP_451 PP_438
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
457 PP 452178 000170 |via |adige |residenziale|I33 [4.4 10.8099 [Attraversamento | virtuale | o
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
437 |PP 457|bassa  |poco |A[>80 no no no asfalto |[si buono
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
457 PP 4521no no |<a% [no no o |[A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
437 |PP_432|6250 3 1881227

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS‘SCESND TRASV e
| SEMAFORD
PP 452 via adige A = PENDLONGI ~ |NST ACU
N A L L , ‘ = PAV_MANU_! m INSTPRO |
= PAVMANUZ - INSTPRO
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e e . = ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

GRADO_URGE

o 3
SICUREZZA
] 3

° 8 8

\

[ |

| |

||

| )

PP_455 PP_456 PP_458 PP_458 PP_456 PP_455 PP_453 PP_452
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANDRAMICA | i ANALIS] |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
453 PP 453 (T8 000129 [via  |casalini | terziaria | 200 4.0 B4.6728 | Attraversamento | virtuale | 2

.| INN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
433 |PP 4533 |bassa  |poco (A |>H0 no si no sterrato | si buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| [453 |PP 453 |no no  |nessuna|no no o |A P CON |A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

403 PP 4a3|B250 q 13469.8872
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
B PAV MANU 2 = |NST PRO 7

PAV_MANU 3 m INST PRO3
= [CORD DEM INST RETE

RAMPA DEM wm INST LUCE
o e SEG AN

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

ANALISI |
_PP[iopr  [inTs Pref_TS [NOME_TS [TIPO_TS [ ABIT_TS [ VELDC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
4ok PP 4534]TS 000129 |via  |casalini|terziaria (200 |[5.8 G857 |percorso |virtuale |al
| [NN_PTio_Pr [ PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUGE | MANUTENZID
4ok PP 434)bassa  |poco |B <80 no no no asfaltn |si pessimo
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
4ok PP 454]no si |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no
NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
4a4 PP _454]2500 19 |7865.8837
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU! = INSTPRD |
m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w |NST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
S s O e [} ARREDD_“ SEE_M AN“_2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
3

454 PPASS  PP457  PP81

SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

Bl e = ' ' NN_PP{ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA

—

4ah PP 453|TS 000128 |via  |casalini|terziaria|200 [4.a 9.5794! | Attraversamento |virtuale | 20

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
4oy |PP 453|bassa  |poco |A |>80 no no no asfalto |si buona

: NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
455 |PP 453]|no no |<a% |no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

4an PP _45a|R250 3 G94.29643
1| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
. ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
e e e e = ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
® * 453  PP_454 * E ® P_457 A 54 453 2
] ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
i e ; / ! { NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
E ‘ _ == g . 4oB PP 456 (TS 000129 [via  |casalini|terziaria | 200 4.0 7.37539 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
4ok |PP 456 |bassa  |poco [A |>80 no no no asfalto |si buono

| |NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
456 |PP 456 |no no |<a% |no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

4ok PP 4566250 3 ad8.40347
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI + |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
"’ = PAVMANU_Z = NST PRO_7
PAV MANU_3 m INST_PRO 3

= CORD DEM — INSTTRETE
RAMPA_DEM w NST LUCE
= RAMPA NUDV  SEG MANU |

E = ARREDD U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — - — — -

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
:"\{.. ; 3 ' = NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
E . _ 11 ' 'S 497 PP 457{TS _DO0I70via  |adige |residenziale |139 |4.8 9.36704 | Attraversamento | virtuale | 50

| [NN_PPID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
{457 |PP 457|bassa  |poco (A |>80 no no na asfalto |si buona

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| [457 |PP 457|no no |<a% |no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

4a7 PP _457{GZ50 3 G83.83042
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
‘ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
e e s m = ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

56.2%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
20
6000

w15
£ g am | | |
g' 10 g
2 E
& e Y 2000 - - - - -

2 PP_454 E ? * PP_459 U PP_459 PP_457 PP_456 PP_455 PP_454

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
R [ | i NN_PP|ID_PP ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
| |458 [PP_458|T5 000129 |via  |casalini |terziaria [200 |5.0 45.8469 | percorso |virtuale |80
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZIO
408 |PP 458(bassa  |poco |B {<80 no no no asfalto |si pessimo

| |NN_PP{ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11438 |PP 458 |no si |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

4a8 PP 4458|2500 19 124891029
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
Lre el L PPs ACS = SEGNALET
— PEND_TRASV  SEMAFDRD

PP_408 via casalini A

s * L P 45

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
m PAV MANU 2 « INST PRO?
= PAV_MANU 3 m INSTPRO2
™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
ARREDD U+ SFE MANL?
ILL PUBB w0 |NST ANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

I8

I
| ‘,‘
1

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_459 PP_458

- >_4 >_4 PP_457 >_L >_4 PP_461 PP_ PP_ PP_461 PP_
% ALY s to._PP
e ‘_.’-—"I

-
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS] |

i . a3, el | ' ~ «|[n~pefipe  [iDTS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP | VEL_STRADA
: 409 PP 45878 000129 [via  |casalini|terziaria | 200 {5.0 43 8147 |percorso |virtuale [ a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
409 |PP 4539(bassa  |poco |B {<80 no no no asfalto |si pessimo

| INN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
« 1409 |PP 439|no si |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

408 PP 4358|2500 14 12009.2222
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
’ W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2
= PAV_MANU 3 m INSTPRO2
® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
ARREDD U SEG MANL?
ILL PUBE  m INST ANT

5
& v 5
~ B
3

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
4000
2000
I N
° e

PP_458 PP_459 PP_460 PP_462

GRADO_URGE
SICUREZZA

10
. I I
PP_452 PP_456 PP_457

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI |
L5 < N_PPliD_PP  [in_TS Pref_TS [NOME_TS [TIP0_TS [ ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
7 s i «| |460 |PP 4B0)TS 0O0I29|via  |casalini|terziaria| 200 |[4.5 418669 | Attraversamento | virtuale | 8l
NN_PP[ID_PP | PROTEZIONE [ umiLizzo | SEDE | LARGHEZZA PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE [ MANUTENZID
\i=1) 480 |PP 460 |bassa  |poco [A |>H0 no na no asfalto |si buono
R | [NN_PP]i_PP [ SEGN_ORIZ| SCALINI RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE [ SEMAFORD | INSEGNE [ MARE
= ":, Iu {460 [PP 460{no no  |<a% |no o |A A A no assenti |no  [no
- NN_PP{ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
! . 460 PP 4606250 3 B70.62837
| \
S b 4l Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
A | PPS_ACS m SEGNALET
T B PEND_TRASV  SEMAFORD
PP_4B0 via casalini A = PEND_LONGI + |NST ACU
- —— 1 = PAV_MANU_! = INSTPRO
’ W PAVMANU 7 = INST_PRO 2
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
® CORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
T = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
15
! 10
5

o PP_4S8 PP_459 PP_460 PP_461 PP_462

4000—

SICUREZZA

PP_462

PP_460

ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
461 |PP 4BI|TS O00IBZ |via  |bradano|residenziale |B7 4.0 6.92475 | Atraversamento | virtuale | 2

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
481 | PP 46l|bassa  |poco [A |>H0 no no no asfalto |si buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDOD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11461 |PP 4B1|no no |<a% |no oo |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

4RI PP_4GI|G250 3 478.270725
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e s s m = ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_4b! via bradano

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20
6000
15
4000— — — — ————————
10
2000 — - — — -
5
> I N . 5
PP_458 PP_d60 PP_461 PP_463 PP_465

PP_465 PP_463 PP_461 PP_460 PP_458

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI

|

PANORAMICA

NN_PP

ID_PP

ID_TS

Pref_TS | NOME_TS |TIPD_TS ABIT_TS

VELOC_PP

LUNGH_PP

MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA

462

PP 457

15_000182

via  |bradano|residenziale | 67

4.3

317363

Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP

ID_PP

PROTEZIONE

UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVI

IMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

452

PP 457

bassa

poco (A >80 no no

no

asf

alto |si buono

NN_PP

D_PP

SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC

ILLUMINAZI

SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

11462

PP_462

no o |<0% |[no o |A

A

A

no assenti |no no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA

GRADD_URGE | TOTALE_COS

462 | PP_467 6230

3

bG3.67438

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PEND LONBI = |NST ACL

™ PAV MANU | m |NST PRO |

® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

= RAMPANUDV  SER MANU |

= ARREDD U SEG MANL 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
15
! 10
5 .
o PP_459 PP_460 PP_462 PP_463 PP_467

SICUREZZA

4000—

PP_467

PP_463 PP_462 PP_460 PP_459
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |
NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
463 PP 4B3(TS 000129 {via  |casalini |terziaria| 200 4.0 11107 |Attraversamento |virtuale | 5l
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
4B3 |PP 4B3|bassa  |poco A |>80 no no no asfalto |si buono
| [NN_PR{ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
“ | |463 |PP 463 |no no |<a% |no no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
463 |PP_4B3 |B250 3 gi0.al

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

PEND_TRASV
= PEND_LONGI
= PAV_MANU |
= PAVMAN?
= PAVMANUT
= [ORD DEM
RAMPA_DEM
= RAMPA_NUDV

ARREDA U
ILL_PUB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU
= INST_PRO |
INST PRO_?
= INSTPRO 3
INST RETE
= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

6000

2000

PP_463
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

{ [NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
464 PP 4B4|TS 000199 {via  |gioacchino_rossini |residenziale |140 4.0 82611 | Attraversamento |virtuale | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
| [464 |PP 464 [bassa  |poco |A >80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP{ID_PP  |SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
el 464 |PP_464|no no  |nessuna|no no (A A A no assenti |no |[no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

464 |PP_4B4|R250 2 206.5273
© ¢ | Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
| B PPs_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
® PAV_MANU! = INSTPRO |
—‘__ B PAV MANU 2 = |NST PRO 7
PAV_MANU S m INST PRO3
® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |

. = ARREDD U SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

474 Pede8  PRded
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
465 PP 465 (TS 000129 [via  |casalini | terziaria | 200 4.0 47 7832 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
4B |PP 4B5|bassa  |poco [A  |>80 no si no sterrato | si buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| |465 |PP 463 |no no  |nessuna|no no o |A P CON |A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

4Bh PP _4Ba|B250 q 9010.3768
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
PEND_LONGI = INST ACL

|

= PAV_MANU! m INSTPRD |
’ = PAV_MANU_Z = |NST PRO?

. _PRO_

|

PAVMANU_3 m INST PR3
CORD_DEM INST_RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE

= RAMPANUDV  SERMANL |

u :::ﬁ U s U G [ G e . ARREDD_“ SEE_MAN“_Z

ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

8
3
|
Z |IIIIIIII IIIIIIIII IIIIIIIII |IIIIIIII
° PP_461 PP_462 PP_463 PP_465 PP_466 PP_467

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

PP_465 PP_463
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ‘ ANALISI |
: h e NN_PP|ID_PP ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
46B PP 4BB|TS 000I84 [via  |giacomo_puccini |residenziale |29 4.0 8.06843 | Attraversamenta | virtuale | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
4BE |PP 466 |bassa  |poco A |>80 no no no asfalto |si buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
466 |PP 466 |no no |<a% |no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

4BE PP 4G | 6250 3 af8.994534
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
‘ m PAVMANUZ « |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
L = ARREDO U SEG_ MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_470 PP_466 PP_465
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

ANALISI |
_PP[iopr  [inTs Pref_TS [NOME_TS [TIPO_TS [ ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [VEL_STRADA
46T |PP 4B7)TS 000129 via  |casalini|terziaria (200 [4.8 120.374 | Attraversamento |virtuale | 20
| [N\ in_pp T PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUGE | MANUTENZID
4B7 |PP_4B7|bassa  [poco |A (>80 no si no sterrato | si buona
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
467 |PP 467|no no  |nessuna|no o |A P CON A no assenti {no  |no
NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
487 |PP_487)6250 q 24004 476
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU_! = INSTPRO
m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
o B B e = RAMPANUDV  SER"MANU |
e W W o W [ ARREDD_“ SEE_M AN“_2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20

15

GRADO_URGE

d
5 I I I
.| I I e I B
PP_461 PP, 5 PP_466 PP_467 PP_468 PP_469 PP_470 PP_471 PP_472

SICUREZZA

>_462 PP_463 PP_d64 PP_46! PP_474 PP_4:

2000

Op

s
El

474 PP_472 PP_A71 PP_470 PP_469 PP_468 PP_467 PP_466 PP_465 PP_464 PP_463 PP_462 PP_461
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE

DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
468 PP 4BB|TS 0O0IBI|via  |vincenzo_bellini | residenziale {17 |5.a 33.8306 | percorso | marciapiede | al
| |NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO

4BR |PP 46B|bassa |poco |[B {<80 no no na asfaltn |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

468 PP 468 {no si |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_LIRGE | TOTALE_COS
468 | PP _4B8|2500 24 [7614.704B

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

[ oz25%
LJD 649%
.774%

»

W rp473 M ppac7 M ppass M PP476 PP_469
PP472 PP_464

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
15
|
5 .
. - N
PP_464 PP_467 PP_468 PP_469 PP_472 PP_473 PP_476

SICUREZZA

6000

2000

PP_469
ID_PP

PP_468

PP_d67

PP_d64

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
$ ! J | | |NN_PP [ ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
'}_ I/ 469 [PP 4B9|TS 000129 |via  |casalini |terziaria|200 |45 4.75472 | Mtraversamento | virtuale | o
{ | |NN_PP]ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
! * || [4B9 |PP 469)|bassa  [poco (A [>30 no no na asfalto  |si buona
/
- | |NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
' ,
.' Y’ | |49 [PP 463 |no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

_ NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
{ 463 | PP_463|62a0 3 112.034ab

d 'T i - =¥ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
i PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV  SEMAFORD

PP_468 via casalini = PEND_LONGI = INST_ACU

= PAV MANU | m INST PRO 1
’.— ™ DAV MANU_Z = INSTPRO Z
PAV_MANU 3 m INST PRO3

= CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM w INSTLLICE
= RAMPA_NUDV- S MANU |

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

20
15
|
- - N | | | | | I
5
° PP_467 PP_468 PP_469 PP_470 PP_471 PP_4T72 o PP_47: > ¢ PP_47 PP_468 PP_467
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
4 foon R =t i NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
| |470 [PP_470(TS_0O0IZ3 {via |casalini [terziaria [200 |4.5 70.5868 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
470 |PP_470|bassa  |poco |A  [>80 na si no sterrato | si buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
470 PP 470 no no  |nessuna|no o |A P CON |A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

470 PP_4706250 q 14646.793
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
’  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
| = RAMPANUDV  SERMANL |
i [ N (e |6 ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

5
. I . I [ | . I e
PP_466 PP_467 PP_468 PP_469 PP_470 PP_471 PP_472

PP_472 PP_471 PP_470 PP_469 PP_468 PP_467 PP_466
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

£ :“\.:,_ 3 , ’ ] i [NN_PP{ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
£ . : 470 |PP_4TH{TS_DO0IBI|via  |vincenzo_bellini |residenziale [117  [4.5 9.83133 | Attraversamento | virtuale | al

[ INN_PP{ID_PP |PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
471 |PP_4Tl|bassa  |poco A |>H0 no na no asfalto |si buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
A (470 [PP 47| no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

471 |PP_471| 6250 3 71768709
| Incidenza del costa totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

471 P40 PRA&O
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
_ |

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
477 PP 472{T8 _DODIBI{via  [vincenzo_bellini | residenziale (17 [4.8 8.18129 |Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
477 |PP 472|bassa  |poco (A |>80 no no no asfalto |si buono
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
472 | PP 472 {no no  |nessuna|no no|A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

477 |PP_472 (G250 3 ad7.23417
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
‘ ™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
s @ W e W 8 = ARREDO U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — — | - [ | [

PP_476 PP_473 PP_472 PP_469 PP_468 PP_467
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PE
T |

DONALI

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
A | [mpp[ope TioTs Pref_TS [ NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELDC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPD_[ TIPD_PP VEL_STRADA
i 473 PP 4731TS 000181 via  |vincenzo_bellini |residenziale |17~ {5.0 124658 |percorso | marciapiede |
b 0 | NN_PR[iD_PP [ PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
- = L 473 |PP 473|bassa  |poco |B |<80 no no no asfaltn |si pessimo
_ﬂl_ - '. NN_PR[iD_PP [SEGN_ORIZ[SCALINITRAMPA [ SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
B i 473 |PP 473 no si [nessuna|no no |P CON|P CON [P CON [si assenti [no  |no
w_’ ) , NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
'5-_ I’, 473 |PP_473)2500 24 38275.769
- '

i i"' =i Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
] =2 || PPS_ACS W SEGNALET
= ' PEND TRASV  SEMAFORD

via vincenzo_bellini = PEND_LONGI = |NST ACU

T T - @ = PAVMANU_! m |NST PRO |
2 e = PAVMANU_Z = NST_PRO 2
S, 218 PAVMANU3 m INST PR 3
n ™ CORDDEM  INSTRETE
RAMPA_DEM w |NST LUCE
v Enm R e DA = RAMPA_NUDV  SEG"MANU |
PPPPPPPPPPP = ARREDO_U SER MANL 7
_________ ILLPUBB  m NSTANT ™

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

ID_PP
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PANORAMICA

.| NNPPIDPP DTS

Pref TS NOME_TS

TIPO_TS

0319%

0.309%
0.292%
0.277%

W ep473 W PP474 pp347 M pp349 M PP351
pp_464 [ PP_475

GRADO_URGE

PP_347 PP_349 PP_351 PP_464 PP_473

PP_474

PP_475




o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
_ . W |

PANORAMICA ANALISI |

[ [NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
475 PP 475|TS _000BI|via  [vincenzo_bellini | residenziale [II7  [4.8 18267 |Attraversamento | virtuale | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SORUCC | MANLTENZIO
4T3 |PP 4T5|bassa  |poco (A |>80 no no na asfalto [no  |buono

\ NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
475 PP 475(no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

‘ 475 PP 475|BZ50 i 195.667a
(D ! .| Y Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
e i b PPs_ACS ® SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |

‘ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_4T73 via vincenzo_bellini A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

474 473 peded
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
. # . | NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
476 PP 476)TS 000129 |via  |casalini|terziaria (200 |[5.8 38.2403 [ percorso |virtuale 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
478 |PP 476|bassa  |poco |B |<80 no no no asfaltn |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
476 PP 476]no si |nessuna|no o |A A P CON |si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS

478 PP_476)2500 i |0065.9123
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORO
® PEND_LONGI = |NST ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |
W PAV MANU 2 INST PRO_?
PAV MANU 3 m INST PRO_3
= [ORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
o R Kol L = ARREDO_U SEG MANU 2
ILLPUBB  m |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
6000
20
E <
gl 15 E 4000
2 10 2
& Y 2000
5
, I I [ | I N .
PP471  PPA472  PPA73  PPAT6  PP477  PP.479  PP.481  PP483  PP_8O! PP801  PP483  PP48]  PPA479  PP.477  PPA476  PP473  PPA472  PPATI
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

ANALISI |
NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
477 |PP 47778 000131 |via  |giovanni_paisiello | residenziale [42 | 5.a 117132 |percorso |marciapiede | 50
.| INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZIO
477 |PP 477|bassa  |poco [B O |<H0 no no no asfaltn |si pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
477 PR 477 no si |nessuna|no oo |A P CON |P CON {si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
477 | PP 4772500 24 36035.412

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
@ ™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

sI I III III I
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C ] II-III
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Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONAL
PANORAMICA ANALISI |
¥ - NN_PR[io_pp [in_Ts Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS [ VELDC_PP | LUNGH_PP MACROTIPO_ [ TIPD_PP VEL_STRADA
478 PP 478|TS 000131 via  |giovanni_paisiello |residenziale |42 |58 115.882 |percorso |marciapiede | 50
NN_PR[i0_PP [ PROTEZIONE | UTiLIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD [ SORUCL | MANUTENZID
| [478 |PP 478|bassa  [poco |B |<30 no no no asfalto |si pessimo
NN_PR[iD_pP  [SEGN_ORIZ[SCALNITRAMPA [ SEGN_RAMPA| ARREDO | PUBBLIC [ ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
478 PP 478]no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  [no
NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
478 |PP_478)2500 24 Jab71.662
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
E PEND_TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = |NST ACU
= = PAV_MANU_ m INST PRO 1
‘—@ m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU_3 m INSTPRO3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w |NST LUCE
SHHEAE e Doyl = RAMPA NUOV  SEGMANU |
T G B omes @ mas [ ARREDD_“ SEE_M AN“_2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

ID_PP

P Pn Pn Bs Po Bo o P Pn Pn Ps Pn Bo Bo P Pn_ Pn Pp
99 Ty ~Tog Vg g5 oy ~90y U5 Iy Loy g T2y Top g~y 35, 35 Ngs N3gs
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
™ Sy | NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
479 PP 473)TS 000131 via  |giovanni_paisiello | residenziale |42 4.5 8.67578 | Attraversamento [ virtuale | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
479 |PP 479)bassa  [poco |A (>80 no no no asfalto |si buono
NN_PP[ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
479 PP 479]no no <% [no no|A A A no assenti |no no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

479  |PP_474)6250 3 33.33194
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
B Mo © s W W e . ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_483 PP_480 PP_479 PP_478 PP_477 PP_476
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
) b oo @ " . H® ’ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
: =" 480 PP 480|175 000129 )via  |casalini|terziaria (200 5.8 28.0819 [ percarso |virtuale {20

e |11}

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC

MANUTENZID

480

PP 480|bassa  |poco [B |<H0 no no

no asfalto |si

pessimo

via casalini

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
480 [PP 480|no si |nessuna|no o |A A A Si assenti {no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
480 |PP 4802500 13 T488.2374

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

PEND_TRASV
= PEND_LONGI
= PAV_MANU |
= PAVMAN?
PAV MANL
= [ORD DEM
RAMPA_DEM
= RAMPA_NUDV

W rpag2 pp478 M ppa4ss M pra4s0 M PP8OY
PP_489 pp479 M PP_4ss

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
ILL_PUB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU
= INST_PRO |
INST PRO_?
= INSTPRO 3
INST RETE
= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20

15

10

5

. [ [ I N
PP_478 PP_479 PP_480 PP_482 PP_485 PP_488 PP_489 PP_801

SICUREZZA

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALIS |
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
481 PP 481(TS 000129 {via  |casalini |terziaria | 200 5.8 361043 | percorso |virtuale | a0

| [N PR

| [481

ST

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
PP 481|bassa  |poco |B |<H0 no no no asfalto  |si pessimo
. ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
481 PP 481fno si |nessuna|no o |A A P CON (si assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
481 |PP 48112500 13 9aal.1363

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

0.655%

(5

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

M rp473 M pp477 M pra7e M PP48) PP_483
PP_471 ppgo1 M PP479

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado

di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

20

15

10

5

. I | I
PP_471 PP_473 PP_476 PP_477 PP_479 PP_481 PP_483 PP_801

ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI

|

[P~

PANORAMICA

NN_PP{ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP

LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP | VEL_STRADA

487 |PP 482(TS 000129 |via  |casalini|terziaria |200 {5.0

181.824 |percorso |virtuale [ a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG

487 |PP 487 |bassa |poco |B  |<H0 no no

no

PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

asfaltn |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC

ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

487 |PP 482 [no si |nessuna|no no o |A

A

P CON |si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA

GRADD_URGE | TOTALE_COS

482 | PP_482(2a00

1B

44043.084

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M rp34s M PP4s2 M PP477 M PPA4TB PP_490

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA_DEM m  NST LUCE

Pp4gs M PP_486 PP_344 PP_492 PP_480
PP_487 PP_801 PP_489 PP_479 PP_491
PP_485 PP_494 PP_800 PP_353

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

pppppppppppppppppp
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

| PANORAMICA ANALISI |

£ b - ; ;:[“ Tl { | [INN_PP]ID_PP ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
' ; 483 PP 483|TS 000129 {via  |casalini |terziaria | 200 4.8 10.994 | Attraversamento |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZIO

483 |PP 483 |bassa  |poco A |>80 no no na asfalto  |si buona

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
483 PP 483|no no |<a% |no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

483 PP _483|6Z50 3 802.562
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
/.’ ® PAV MANU 2 = INST PROD?
PAV_MANU_3 m INST PRO R

® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1

P ® ARREDOU = SEGMANU™
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
6000

20
E <
g' 15 g 4000 |
2 10 2
& Y 2000 | - | - | | |

5

® PP_476 PP_477 PP_479 PP_481 PP_483 PP_801 G PP_801 PP_483 PP_481 P_479 PP_477 PP_476

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

o

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI
y kd NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
- | [484 PP 4B4|TS DODI3Z via  |toma |residenziale |33 |4.8 8.62044 [ Attraversamento | virtuale | al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
484 |PP 484|bassa  |poco [A|>HO no no no asfalto |no  |buono
| |NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| 1484 |PP 484 {no no |<a% |no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
484 |PP_48416250 i 205.4ll

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV_MANU |
PAV MANL?
PAV MANL
CORD DEM
RAMPA_DEM
RAMPA_NUDV
ARRED_U
ILL_PUBB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU

= INST_PRO |
INST PRO_?

= INSTPRO 3
INST RETE

= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?

= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

4000—

PP_d8d

PP_478 PP_352
ID_PP

PP_346 PP_345
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
I e NN_PPliD_PP  [inTS Pref_TS [ NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
: & s 485 [PP_480(TS_000130|via  |gaetano_donizetti |residenziale |00 [4.0 21208 | Attraversamento |virtuale | o0
> | | [wN_pr]in_pp [ PROTEZIONE [ UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZIO
485 |PP 485|bassa  |poco (A |>H0 no no no asfalto |si buono
/ { NN_PP]ID_PP [ SEGN_ORIZ[ SCALINI| RAMPA] SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE [ SEMAFORD [ INSEGNE | MARE
"‘(;_ # 485 |PP 485|no no |<a% |no o |A A A no assenti {no  |no
| NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
o 485 PP 4856250 d 3738184
i s ﬂ_ - || Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
b
‘:" TOR0TRIS  SEOR
' ’ L SEMAFORO
PP_483 via gaetano_donizetti ™ PEND LONGI = |NST ACL
= PAV_MANU_! = INSTPRO
m PAV MANU 2 « INST PRO?
\ PAV_MANU 3 m INST PRO 3
b = CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
e = ARREDD U+ SEG MANL?
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

15
10
|
5
° PP_480 PP_485 PP_486 PP_488 PP_489. PP_490

SICUREZZA

6000

2000

PP_490

PP_489 PP_488 PP_486 PP_485 PP_480
ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMICA ANALISI |

——— s NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
’ 486 |PP 48B|TS _DO0I30)via  |gaetano_donizetti |residenziale |aa |58 124.508 |percorso |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
| |486 |PP 486 |bassa |poco |B <80 no no na asfaltn |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
486 |PP 48B{no si |nessuna|no o |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

486 PP _48B|2500 13 30606.478
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
ric W o 8 min B o W = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

o o
PP_482 PP_485 PP_486 PP_487 PP_488 PP_490

3

GRADO_URGE
SICUREZZA

@

2000 — — | - [ | [

PP_490 PP_488 PP_487 PP_486 PP_485 PP_482
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP | VEL_STRADA
487 |PP 487)TS 000130 |via  |gaetano_donizetti residenziale a0 [5.a 178l |percorso |virtuale [ a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
~ | [487 |PP 487|bassa |[poco |B O [<H0O no no no asfalto |si pessimo

: NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| [487 [PP 487]no si |nessuna|no o |A A A Si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

487 |PP_487)2500 13 2487 941
\| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFDRD

= PEND LONGI = |NST AL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
\Q\ ® PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU_3 m INSTPRO 3

= CORD DEM — |NSTRETE
RAMPA DEM w INSTLLCE
= RAMPANUDV  EG MANU |

e ™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

pppppppp > 487 PP_486
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI

|

NN_PP

PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS

ABIT_TS

VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP

VEL_STRADA

438

PP 4BR|TS 000130 fvia  |gaetano_donizetti | residenziale

b

2.0 136

.a03 | percorso |virtuale

al

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG

PIANI_SOS

PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

| [488

PP 488|bassa  |poco [B <80 no no

no

asfalto

Si pessimo

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
488 |PP 488|no si |nessuna|no o |A A A Si assenti |no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
488 |PP _4BR|2a00 13 33a09.273

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

—l0.243%
165 Lo 435%

4.86%

B rpa4s2 M ppaso M ppass M PP486 PP_480
PP_487 pp4sy M Pp_4ss

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV_MANU |
PAV MANL?
PAV MANL
CORD DEM
RAMPA_DEM
RAMPA_NUDV
ARRED_U
ILL_PUBB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU

= INST_PRO |
INST PRO_?

= INSTPRO 3
INST RETE

= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?

= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_480 PP_482 PP_485 PP_486 PP_487 PP_488 PP_489 PP_490

SICUREZZA

6000

2000 —

PP_488 PP_487 PP_486.
ID_PP

PP_485

PP_482

PP_480
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
g - : - i L . A "_'_ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS [NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
E f _ Y T , 489 |PP 489|175 000129 |via  |casalini |terziaria |200 4.0 416894 | Attraversamento | virtuale | ol

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
489 |PP 489|bassa  |poco [A |>HO no na no asfalto |si buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
489 PP 489|no no  |<a% |no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

489 PP 4896250 3 GG64.33262
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
‘ W PAVMANU_Z = |NSTPRO?
PAV MANU 3 m |NST PR3
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
A = RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

15
] 10 4000—|
5 2000— = = | - -
N .
o PP_480 PP_d82 PP_485 PP_488 PP_489 0

PP_489 PP_488 PP_485 PP_482 PP_480

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
I%_ 1 [wCprTio_pr TinTS Pref TS [NOME_TS [TIPO_TS [ ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP ] MACROTIPO_] TIPD_PP [VEL_STRADA
Fid 490 PP 430|175 000129 )via |casalini|terziaria (200 5.8 138.078 | percorso |virtuale | al
NN_PP[ID_PP | PROTEZIONE | umiLizzo ] SEDE | LARGHEZZA T PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
490 |PP 430 |bassa  |poco |B |<H0 no no no asfalts |si pessimo
NN_PP[ID_.PP  |SEGN_ORIZ]SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZ| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
430 (PP 430 no si |nessuna|no o |A A P CON |si assenti {no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
490 PP 4302500 16 J4368.039
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU! = INSTPRD |
m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w |NST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
W s W N [} ARREDD_“ SEE_M AN“_2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

1 I
PPA82  PP485  PPA86  PPA87  PP488  PPA489  PPA490  PPA91  PP_A492

|

=

ZOOOD—‘_i_D—‘_i—D—D—D_‘_i_D
[

PP92  PP431  PPA90
-]

PP_489  PP_488

ID_PP

PP487  PP_486

PP485  PP_A82
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
3 iy " | ¥ \e NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
- l:_ | 430 PP 431 T5_000123 fvia | casalini |terziaria | 200 [4.5 B.20148 | Attraversamento | virtuale | 50
f-‘l 1 %(: NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
.. e Ii'..f 491 |PP_491(bassa  |[poco [A [>30 no no no asfalto  |si buano
b . 'r-' "____m_ II' NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
= 1] f ,)i 481 |PP_481{no no |<a% |no no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

4 e 4891 PP 4831|6250 3 4710804
|
’ ' Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
I
gk PPS_ACS = SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

‘ = PAVMANU | INST_PRO |

PP 431 via casalini |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

15 6000 T
10 4000—}
5 2000 = = - - -
N .
o PP_482 PP_490 PP_491 PP_492 PP_800 o X PP_492 PP_a:
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
f NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
487 |PP 437(TS 000129 |via  |casalini|terziaria |200 {5.0 44 8788 [ percorso |virtuale | 20
{ |NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
487 |PP 437 (bassa  |poco (B [<30 no no no asfaltn |si pessimo
4\ NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11492 |PP 492 |no si |nessuna|no no o |A A P CON |si assenti {no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
497 |PP 43212500 16 11603.7408

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

604%
0.643%

4.45% 0.135%
E) 175%
.22%

PPS_ACS

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI

™ CORD_DEM

M epies M pp4s2 M PP4%0 ppi64 M PP492
PP_493 ppi7s W PPI77 PP_491 PP_494
PP_800

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
ILL_PUB

W SEGNALET
SEMAFORO
INST_ACU

™ PAV MANU | m |NST PRO |
= PAV MANU 2
PAV_MANU_3 m INST PRO R

INST PR 2
INST RETE

RAMPA_ DEM m |NSTTLUCE
= RAMPA_NUOV

SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
15
10
5
O Ppi64 PPi6> PP177 PP178 PPA82 PPA90 PPA91 PPA32 PP.A493 PPA494 PP_SOD

SICUREZZA

6000
4000

PP_800 PP_494 PP_493 PP_492 PP_491 PP_490
-] Io_PpP

PP_482 PP_178 PP_177 PP_165 PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALIS] |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP | VEL_STRADA
483 PP 433|T5 000129 {via  |casalini |terziaria |200 5.8 34.002 |percorso |virtuale |al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
493 |PP 433|bassa  |poco |[B {<80 no no na asfaltn |si pessimo

'.‘;. NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
493 PP 433 |no si |nessuna|no o |A A P CON |si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

493 PP 4533|2500 i H164.982
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORD DEM  |NSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
S = ARREDD_U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

15 6000
10 N 4000—]
s . 2000 - || || || =
.
2 PP_165 PP_177 PP_492 PP_493 PP_494 G

PP_494 PP_493 PP_492 PP_177 PP_165

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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