Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDO
|

NALI

PANORAMICA ANALISI |
| [CeeTiope Tio_ts Pref_TS [ NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACRaTIPD_[ TIPD_PP VEL_STRADA
294 PP 234178 000B26|via |suor maria_rosaria_ventrella | residenziale | 13 2.3 251993 | percorso | marciapiede | ol
" NN_PP[io_pr [ ProvezioNe | uriuizzo | seoe | LaRGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG [ PiaNI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE [ MANUTENZID
i 294 |PP 794|bassa  [poco |G [>H0 si no no asfaltn |si pessimo
it i NN_PP[iD_PP [ SEGN_ORIZ|SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
; 294 | PP 794 no no  |nessuna|no no o |A A A si presenti{no |no
| NN_PP]ID_PP | SICUREZZA|GRADD_URGE|TOTALE COS
. = 294 | PP 2342500 13 101a1.3319
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
TOR0TRIS  SEOR
Fr - L SEMAFORDO
________ e e * PEND_LONGI = INST ACU

' ’ = PAV_MANU_! = INSTPRO
——{ > m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m INST PRO 3

= LORD DEM — |NST RETE

RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
HEE B s O s O s & = [} ARREDD_“ SEE_M AN“_2

ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

15
10
|
O Ppa85  Peo8s  PP287  PP283  PP293  PP294  PP295  PP.307  PP310 o

-

SICUREZZA

PP307  PP295  PP294  PP293  PP288  PP_287

ID_PP

PP286  PP_285
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRAD
295 [PP 29578 000826 |via  [suor_maria_rosaria_ventrella |residenziale |13 4.0 789157 [Attraversamento |virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO

295 |PP 285|bassa  |poco [A |>80 no si no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
295 [PP 295 no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

295 |PP 2856250 a 118162707
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
PEND_LONGI = INST ACL

|

= PAV_MANU! m INSTPRD |
‘ = PAV_MANU_Z = |NST PRO?

. _PRO_

|

PAVMANU_3 m INST PR3
CORD_DEM INST_RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE

= RAMPANUDV  SERMANL |

e = ARREDD U SEG_MANL_2

ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

w l I I
|
5 - -
° PP_285 PP_287 PP_294 PP_295 PP_310

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_294
| ID_PP

PP 284
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

NALI

ATLANTE DEI PERCORSI PEDO
_ |

ANALISI

|

PANORAMICA

NN_PP

PP |ID_TS

NOME_TS

TIPD_TS

ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA

236

Pref TS
PP 296TS 000826 |via

suor_maria_rosaria_ventrella

residenziale |13 9.0

119.42 |percorso |marciapiede | 50

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE

UTILIZZO | SEDE

MANUTENZID

236

PP 296 |bassa

poco

C

>30 Si no

LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG

no

PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC

asfalto |si

pessimo

NN_PP

PP [SEGN_ORIZ

SCALINI

RAMPA

SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC

ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD

INSEGNE | MARE

236

PP 296 | no

no

nessuna | no no (A

P

A Si

presenti

no no

NN_PP|ID_PP [SICUREZZA

GRADD_URGE | TOTALE_COS

236 |PP_736 {2300

13

46237.86

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M rp207 M pp2ss M pp301 M PP314

pp311 M PP298

PP_300

PP_299

0.695%
10.904%

PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL

@ ™ PAV MANU | m |NST PRO |
™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ
PAV_MANU 3 m INST PRO3

™ [ORD_DEM INST RETE

PP_313
PP_285

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

RAMPA_DEM w INSTLLICE
® RAMPANUDV  SEGMANU |
™ ARREDO_U

ILL_PLIBR

SEG_MANL 2
m NSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

w I I I I I I I I
|

5 . .

O Pp285 P05 PP297 PP29B  PP299 PP300 PP301 PR3N PR313  PP314

SICUREZZA

|

PP301  PP300  PP_299

ID_PP

PP298  PP297 PP296  PP_285
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

ANALISI |

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
297 [PP 297)TS 000858 |via  |benedetto_calati | residenziale |15 a.a 475 |percorso |marciapiede |al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
297 |PP 797)|bassa  |poco |0 >80 no si no asfaltn |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
297 |PP 297 no no  |nessuna|no no [P p A si presenti{no |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

297 | PP_247)2500 I G8594.95
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
= PAVMANUZ - INSTPRO
= PAV_MANU 3 m INSTPRO2
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

1
IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII 2000IIIII I IIIIIIIIIIIIII

E%%EE%%E%%%E%%EE%%E%%%E E%E%E%%E%%%E%E%E%E%E%E%
[

GRADO_URGE
3
SICUREZZA

l
' tw Ly

AAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
298 (PP 298 (TS DO0B26 |via  |suor_maria_rosaria_ventrella | residenziale |13 a.a 53.9092 | percorso | marciapiede | al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
298 |PP 798(bassa  |poco |C  {>80 si no no asfaltn |si pessimo
| |NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
298 |PP 798 (no no  |nessuna|no oo |A A A si presentifno |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
298 |PP 2798|2500 13 21147 2236
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
@ = PAVMANU_Z = |NST PRO

M rp20c M pp313 M pp311 M PP2%8 PP_299

PP_285

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PAV_MANU 3 INST_PRO 3

= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

= RAMPANUDV  SERMANL
= ARREDO U SEG MANL™
ILL_PUBB  m INSTANT -

I
2

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

w I I I I
5 - -
° PP_285 PP_296 PP_298 PP_299 PP_311 PP_313

SICUREZZA

6000

2000

PP_313

PP_311 PP_299 PP_298 PP_296 PP_285
ID_PP
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Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI |
k=" NN_PR[iDPP TiDTs  [Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
293 (PP 299(TS 2004 |via |giorgio_de_chirico |residenziale |0 4a 12.0349 | Attraversamento | virtuale | 5l
NN_PP[iD_pP [ PROTEZIONE | UTLIZZ0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTE [ SDRUCE | MANUTENZID
299 |PP 299 |bassa  |poco [A |>80 si no na asfalto |no  [buono
NN_PP[iD_PP SEGN_ORIZ| SCALINIJRAMPA [ SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
293 |PP 299 no no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
299 | PP 239 |6250 a 27405263
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
@ = PAVMANU_Z = |NST PRO
= PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e e = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

[

6000

SICUREZZA

PP_313 PP_300
ID_PP

PP_299 PP_298
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
: N_PPliD_PP  [inTS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
300 |PP 300|TS_DO0826)via  |suor_maria_rosaria_ventrella | residenziale |13 a.a 48 4844 | percorso | marciapiede | al
NN_PP]ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZIO
300 |PP 300|bassa  |poco |C |>80 si no no asfalto |si pessimo
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA  [SEGN_RAMPA ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
300 |PP 300 no no  |nessuna|no no o |A A A si presentifno |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
300 [PP_300)2500 13 19064.5252
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
Q = PAVMANU_Z = |NST PRO
= PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
PPPPPP S = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

6000

SICUREZZA

2000

'0 ““““\ ““““\ |“““‘| ““““\
5 IIIIIIIII
° PP_296 PP_299 PP_300 PP_301 PP_314

PP_300
ID_PP

PP_299

PP_296
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
: NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
300 | PP _301(TS 000858 |via  |benedetto calati | residenziale |15 0.3 B6.0620 | percorso | marciapiede | 5l
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
300 |PP 301fbassa  |poco |C (>3O no si no asfalto |si pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
300 |PP_ 300 no no  |nessuna|no o |A p A Si presenti{no [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
30t |PP_301{2500 13 230471875

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI
= PAV_MANL
W AV MANU 2

PAV_MANU_3
™ [ORD DEM

RAMPFA_DEM
= RAMPA_NUDV

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
ILL_PUB

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL

= INST PRO_|
INST_PRO_7

= INST PRO 3
INST RETE

= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7

= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

'0 ““““\ |“““‘| ““““\ ““““\
5 IIIIIIIII
° PP_297 PP_300 PP_301 PP_302 PP_315

SICUREZZA

6000

2000

PP315 PP_302 PP_301
ID_PP

PP_300 PP_297
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
T NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
_: ' ui‘ W T 307 |PP 302(TS OODIG4|via |tevere |residenziale |03  [4.a 101551 [Attraversamento |virtuale { 50
! l"_."':' : ! 1 NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
| s A 302 |PP_302|bassa |poco (A |>H0 no si na asfalto |no  [buono
".I-.__‘\ NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
‘ ‘: ol 302 |PP 302 [no no  |nessuna|no no|A A A no assenti [no  |no
T
: NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
o 302 PP_302|6250 a [533.4201

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS = SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PENDLONGI ~ |NST ACL

™ PAV MANU | m |NST PRO |

‘ W PAVMANU_Z = |NSTPRO?
= PAV_MANU 3 m INSTPRO2

= [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
zzzzzz = ARREDD U SEG MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

'0 ““““\ ““““\ |“““‘| ““““\
|

5 IIIIIIIII

° PP_301 PP_302 PP_303 PP_315 PP_316

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

PP_303 PP_302 PP_301
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
L .If’. ,‘"«" . o 1 . ’ NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
' > 303 |PP 303|TS 000858 |via  |benedetto_calati | residenziale |15 a.a 62.7637 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG

PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

303

PP 303|bassa  [poco |C [>H0 no si

no

asfalto |si pessimo

NN_PP

ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC

ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE

303

PP 303 {na no  |nessuna|no o |A

P

A si presentijno [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA

GRADD_URGE | TOTALE_COS

a03 |PP_303|2a00

3

22773.0031

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
m PAV MANU 2 « INST PRO?
= PAV_MANU 3 m INSTPRO2
™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

w l I I
5 - -
° PP_297 PP_302 PP_303 PP_304 PP_316

SICUREZZA

PP_303 PP_: PP_297
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PE

DONALI

PANORAMICA ANALISI |
NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
3 p— 304 |PP 304(TS 000142 |via |delle_masserie | residenziale {9 4a 451757 |Attraversamenta | virtuale | all
} T 3 NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
o - 304 |PP 304 bassa  [poco A [>H0 no Si no asfalto |no  |pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

. * \ 304 |PP_304 [no no  [nessuna|no no A A A no assenti |no |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
304 [PP_304 (6250 1 168.74268

PP 304 via delle_masserie

A

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

zzzzzz

pppppp

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

PPPPPP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
L g ..-J;__r‘ — NN_PP|ID_PP ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
: 305 |PP 305(TS _NO0858 |via  |benedetto_calati | residenziale |15 9.0 59.831 |percorso | marciapiede |20
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO SDRUCC | MANUTENZID
305 |PP 305(bassa |poco |C {>80 si si no autobloccanti | si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
305 |PP 305{no no  |nessuna|no no [P P A Si presentijno [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

305 |PP_305| 2500 16 304a3.974
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

“ PAV_MANU 3 m |NSTPROR

™ CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
R = ARREDD_U SEG_MANU 2

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

15
10
|
5 . . .
° PP_297 PP_304 PP_305 PP_306 PP_816 PP_831

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_306 PP_305
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
. NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA

306 |PP 30B|TS 000858 |via  |benedetto calati |residenziale [l [4.3 7.06811 |Attraversamento |virtuale | 2

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTOD | SDRUCC | MANUTENZID

306 |PP 30B|bassa |poca [A [>80 si no no asfalto [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

306 |PP 306({no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
306 |PP_306|6250 I 2731 8874a

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

/D/

PPS_ACS

W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

15
w .
5 - -
° PP_297 PP_305 PP_306 PP_816 PP_831

SICUREZZA

6000

2000

PP_831

PP_816 PP_306 PP_305 PP_297
ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
307 |PP_307)TS 000526 |viale |unita_d italia |terziaria {262 |5.a a9.4831 | percorso | marciapiede | a0

‘| [NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG

PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

307 |PP_307|bassa  [poco |C |>30_CON S|{no si

no asfal

to

si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR

SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE

307 |PP 307 no no  |nessuna|no o |A PCON |P

si

presenti [ no no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_

LIRGE | TOTALE_COS

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

307 |PP_307]Za00 16 21740 6357
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI + |NST ACU

= PAV_MANU_ m INST PRO 1

3 ™ PAV_MANU_2 = NST PRO 2

PAV MANU 3 m INSTPRO 3

® LCORD_DEM ~ INST RETE

! RAMPA DEM m NSTLLCE
i M;?;»Jw = RAMPA_NUDV- e MANU |
5 % W S 8 e = ARREDO_U SER MANL 2
ILL PUBB w0 INST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

1
PP292 PP293 PP294 PP295 PP307 PP308 PP309 PP310 PP311 PP312 PP_320

B B B

PP320 PP312
-]

PP_311

PP_310 PP_309 PP_308 PP_307
ID_PP

PP295 PP294 PP293 PP_292
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
| [Ww_peTiope Tios Pref_TS NOME_TS [ TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [VEL_STRADA
| [308 [PP_308{TS_000IG4]via |tevere |residenziale {98  [4.0 1.03623 | Attraversamenta | virtuale | a0
NN_PP]ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANLITENZIO
308 |PP_308|bassa |[poco |[A [>H0 na si no asfalto [no  |buono
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ|SCALINI[RAMPA [ SEGN_RAMPA| ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
308 |PP 308|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS
308 |PP_308)|6250 a 1062 47073
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
= PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e = ARREDD U SER MANL2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

w l I I l
5 - -
° PP_307 PP_308 PP_309 PP_322 PP_323 PP_324

PP_322 PP_309
ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
309 |PP 309|TS _000IG4|via  |tevere |residenziale |59 |58 24 6606 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
309 |PP 309|bassa  |poco |C |>80 si no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
309 |PP 309 no no  |nessuna|no o |A A A Si presenti{no [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_URGE | TOTALE_COS

309 [PP 3092500 13 9945.0098
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD
= PEND LONBI = |NST AL
= PAVMANL | w INSTPRO|
—Q— = PAVMANUZ - |NST PRI 2
PAV MANU_ m INST_PRO 3
= CORD DEM ~ |NSTRETE
RAMPA_DEM m [NSTLUCE
= RAMPA NUDV  SEG AN |

= ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

1 4000 —
- - - 2000 — — — — — — =
PP_307 PP_308 PP_309 PP_310 PP_320 PP_321 PP_322 0

PP_322 PP_321 PP_320 PP310 PP_309 PP_308 PP_307

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA | ANALISI |
=y NN_PP[io_pe Tio_Ts Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_[ TIPD_PP VEL_STRADA
L 30 | PP 310(TS 00007 |via  [martiri_della_liberta |residenziale |144  |5.0 B0.0176 | percorso | marciapiede | a0
drivg NN_PP[io_pr [ PRoTEZIONE [ umiLizzn | SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
: o 30 |PP 3l0fbassa  |poco |G [>H0 no si no asfalto  |si pESSimo
f NN_PP[iD_pP [SEGN_ORIZ| SCALNITRAMPA [ SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORI | INSEGNE | MARE
= “.4_‘ 310 |PP_3I0{no no  |nessuna|no o |A P A Si presenti{no [no
2 -~ NN_PP]ID_PP [SICUREZZA]GRADD_URGE]TOTALE COS
Iy _E_ 30 [PP_3I0{2500 13 213261072
3 Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
2 TOR0TRIS  SEOR
L SEMAFORDO
PP_310 via martiri_della_liberta ™ PEND_LONGI = |NST ACU
D = PAVMANU | m |NST_PRO_|
il O ™ PAV_MANU_2 = |NST_PRO_2
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
™ [ORD_DEM INST RETE
- v RAMPA DEM w |NST LUCE
o m o m o B n g = RAMPANUDV  SEG MANU |
wm i T TR = ARREDD_U SER MANL?
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

1 6000 ’_‘

1 4000
111 i

O Pp292 PP_293 PP294 PP295 PP298 PP307 PP_308 PP309 PP310 PP3I1 PP312 PR320 o

PP_320 PP_312 PP311 PP310 PP_309 PP_308 PP_307

.

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_298 PP_295 PP294 PP_293 PP_292

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
: [ % NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
3t |PP I\ TS 00017 [via  |martiri_della_liberta | residenziale (144  |5.a B0.1838 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIDONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
3 |PP 3l bassa  [poco |G [>H0 no Si no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
3t |PP 3l no no  |nessuna|no o |A A A Si presenti{no [no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

il [PP_3I11Z500 13 21383778k
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
Q B PAV MANU 2 = |NST PRO 7
PAV MANU_3 m INST PR3
™ [CORD_DEM INST_RETE
RAMPA_DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER"MANU |
e e | | = ARREDO_U SEG MANL 2
ILLPUBB  m NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
15 6000
E <
gl 10 E 4000
g E
® PP_293 PP_294 PP_295 PP_298 PP_307 PP_309 PP_310 PP_311 PP_312 PP_320 ® PP_320 PP_312 PP_311 PP_310 PP_309 PP_307 PP_298 PP_295 PP_294 PP_293
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_| TIPD_PP VEL_STRADA
312 |PP 312|TS 000164 |via  |tevere [residenziale [a3  |5.a a9.596 | percorso | marciapiede | 50
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
312 |PP 317 |bassa  |poco |G [>H0 si no no asfaltn |si pessimo
NN_PP]ID_PP | SEGN_ORIZ|SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZ| SEGN_STR | SRORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
{1312 [PP 31Z|no no  |nessuna|no o |A A A si presenti{no |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA

GRADD_URGE | TOTALE_COS

a2 |PP_312{2a00

13 2332a.6127

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

-y

M rp319 M pp312 M PP313 pp311 M PP318
PP_321

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONGI
PAV_MANL
PAV_MANU_2
PAV_MANU_3
CORD DEM
RAMPFA_DEM
RAMPA_NUDV
ARREDD_U
ILL_PLIBR

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

w I I I I
5 - -
° PP_311 PP_312 PP_313 PP318 PP_319 PP_321

4000

SICUREZZA

PP319 PP_318 PP_313

ID_PP

PP_312 PP311
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
313 | PP 3I3|TS 2004 via |giorgio_de_chirico |residenziale |0 a.a B1.6304 |percorso | marciapiede | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
313 |PP 313 bassa  |poco |G [>80 no si no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ [ SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
313 |PP 313 no no  |nessuna|no o |A A A si presentifno |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

313 |PP_313{ 2500 13 Z1885.7488
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
H En O e Umse O e U ke | ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
10
5
- N | | | | |
o [
PP_298 PP_299 PP_300 PP312 PP_313 PP_314

PP_314 PP_313 PP_312 PP_300 PP_299 PP_298
| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
314 | PP 31418 2004 |via |giorgio_de_chirico | residenziale | O a.a B4.724 |percorso |marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
314 |PP 3l4)bassa |poco | |>80 no si no asfalto |si pessimo

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
314 |PP 314 no no  |nessuna|no o |A P A Si presentilno  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

314 |PP_ 3142500 13 27904.278
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
Q ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
® [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
B En R mon n e o ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
10
4000
|
5
. . N | | | | | | |
© “pp2ss PP_299 PP_300 PP_312 PP_313 PP_314 PP_315 PP317

PP_317 PP_315 PP_314 PP_313 PP_312 PP_300 PP_299 PP_298
| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDO
|

NALI

PANORAMICA ANALISI |
' ; F. 4 | [NN_PP]ID_PP [ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
a2 8 *h ’! « v ||31 [PP_3I5)TS_O00IG4|via |tevere |residenziale [a8  |0.0 08.392! | percorso | marciapiede |al
"T"\’t.r':" ! s ; o [NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
; ______ - MEE PP 3l3|bassa  |poco |G >80 si no no asfalto |si pessimo
= K p— NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE
i i = i 3la [PP_313fno no  |nessuna|no no (A A A si presenti[no  |no
" =]
L s e
Nl e NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS
b '; ',\ 35 [prais[zs00 i 73083 3743

313 via tevere
1R |t

|

Mk

o) "‘

-

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

-y

pp301 M pp316 M pp31s M pp314 M PP303

PP_318 pp302 M PP317

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
= PAVMANUZ - INSTPRO
= PAV_MANU 3 m INSTPRO2
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

wI I I I I

|

5 . . .
© prann PP_302 PP_303 PP_314 PP_315 PP_316 PP_317 PP318

SICUREZZA

PP_302 PP_301

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O

=



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

PANORAMICA

s : i ils Sen-w .: NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
PN ' a ‘ {[316 [PP 3I6|TS _D00IG4|via |tevere |residenziale|a9 |&.a a9.768! | percorso | marciapiede | a0
' {0 Y| [NN_PP|iD_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS [ PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
I s ' 3I6 |PP 3l6|bassa  |poco |G [>80 si no no asfalto |si pessimo
I;‘T--'\ »J—. NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
W 4 : 316 |PP 3l {no no |nessuna|no no|A P A si presentifno |no
d =% —
. “\ NN_PP]ID_PP_|SICUREZZA|GRADD_URGE|TOTALE COS
» I |PP_3I6|2a00 13 233411823

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

w PPS_ACS = SEGNALET
T _ . PEND_TRASV SEMAFORD
B via tevere A = PENDLONGI ~ |\ST AL
oo e iR s il = PAV_MANU_! wm INSTPRO |
—Q— W PAV MANU 2 = INSTPRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO2
= [CORD _DEM INST RETE
RAMPA DEM wm INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
e e L R ™ ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBB  m INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

6000
10
4000 —
|
5
. . . N |
© prann PP_302 PP_303 PP_314 PP_315 PP_316 PP_317 PP318 o PP_317

SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
= g a0 ! NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
317 | PP 3I7|TS_000IG4 [via  |tevere |residenziale |a9 4.8 9.81076 |Attraversamento | virtuale | a0
NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
317 |PP_3I7|bassa  |[poco [A |>80 no si no asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
317 | PP 317{na no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

317 | PP_317|6Za0 a 1481 4247k
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
PEND_LONGI = INST ACL
PAV_MANU | INST PRO |

|
|
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
[ |
|

PAV_MANU 3 INST_PRO 3

CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |

ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT

|
|
e
=
n
n

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP316 PP_315 PP_314

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
— - _

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
318 | PP 3IB(TS 2004 |via |giorgio_de chirico [residenziale |0 4a 14,3072 |Attraversamento |virtuale | 20

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZID
318 |PP 3I8([bassa  |poco [A >80 si na no asfalto |no  [buono

‘| [NN_PR]ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
318 | PP 318 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

318 |PP_3I8|6Za0 a 2h84.7964
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
PEND_LONGI = INST ACL
PAV_MANU | INST PRO |

|
|
@ = PAVMANU_Z = |NST PRO
|
|

PAV_MANU 3 INST_PRO 3

CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |

ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

w . .
5
o - -
P_316 PP_317 PP318 PP_319

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_318

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
= T

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
319 |PP 319(TS 0O00IG4|via  |tevere |residenziale |09  |5.8 60.0944 | percorso [marciapiede | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZID
318 |PP 39 |bassa  [poco (O |>H0 si no no asfalto |si pessimo

| INN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
319 | PP 319 no no  |nessuna|no o |A P A Si presentijno [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

319 [PP_3(3 (2500 13 23016.1552
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
H el U @ep U mae O men O Res | ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
10
N 4000
5
- - o | | | | | I
[ [
PP_311 PP_312 PP_313 PP318 PP_319 PP_321

PP_321 PP_319 PP_318 PP_313 PP_312 PP_311
-] Io_PpP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
ANALISI
! NN_PP[io_pe Tin_Ts Pref_TS | NOME_TS [ TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
- i X 320 |PP 320(TS OO0IG4|via  |tevere |residenziale |03  [4.a 8.a1209 | Attraversamento | virtuale | 20
e NN_PP[iD_pP [ PROTEZIONE | UTLIZZ0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTE [ SDRUCE | MANUTENZID
;g _____ = 320 |PP 320|bassa |poco (A |>H0 no si na asfalto |no  [buono
;.: NN_PP[iD_PP SEGN_ORIZ| SCALINIJRAMPA [ SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
. ':. = | 320 |PP_320[no no  |nessuna|no no|A A A no assenti |no |[no
| NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
i 320 | PP_320|6250 a 1285.40109
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
: PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU

= PAV_MANU_! = INSTPRO

m PAV MANU 2 « INST PRO?

PAV MANU_3 m |NST'PRO 3

= LORD DEM — |NST RETE

RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
e s = ARREDO_U = SEG_MANL 2

ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
10
4000 —
|
5
- - ] | | | | |
[ [
PP_309 PP_310 PP_320 PP_321 PP_322

PP_322 PP_321 PP_320 PP_310 PP_309

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS NI]ME TS| TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
32 |PP 32|TS 00064 |via  [tevere [residenziale [a8  |4.8 10.0307 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
321 |PP_32l|bassa [poco |A (>80 si no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_DORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
32 |PP 32 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

32 | PP 3216250 a 1875.7409
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

zzzzzz z
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

| NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
11322 |PP 32275 NO0IG4|via |[tevere |residenziale |28 5.4 248647 | percorso | marciapiede | all

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
322 |PP 327 |bassa |poco |G >80 si no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
322 |PP 322 no no  |nessuna|no o |A P A Si presentijno [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

322 |PP_322|Z500 13 10023563
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND LONG INST_ACLI
= PAVMANU | m INST_PRO |
@ = AV MANL 2 INST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3
= [ORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
N e ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB  m NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

1 I
| I I I
PP_307 PP_308 PP_309 PP_320 PP_321 PP_322 PP_323 PP_324

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_324 PP_323 PP_322 PP_321 PP_320 PP_309 PP_308 PP_307
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA - ANALIS |

A NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
323 |PP 32318 000526 |viale |unita d italia |terziaria |262 |5.8 70.0337 | percorso | marciapiede | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SORUCC | MANUTENZID

323 |PP 323|bassa  |poco |C |>30_CON_S|no si no asfalto |si pessima
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
323 |PP 323 no no  |nessuna|no o |A P CON |P Si presenti{no [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

323 | PP 3232500 16 Z20401.6939
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
PEND_LONGI = |NST ACU

|

= PAV_MANU_! m INSTPRO |
‘ = PAV_MANU_Z = |NST PRO?

[ |

[ |

60.4%

PAV_MANU_3 m INST PRO 3
CORD_DEM INST_RETE

= RAMPA_DEM m INSTCLLCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
o 4 e o U e m ARREDD U SEG MANL 2

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

292 PP308  PP319  PP320  PP321  PP322  PP323  PP324  PP326 0

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_326 PP_324 PP_323 PP_322 PP_321 PP_320 PP_319 PP_308 PP_292
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
» NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
': 324 |PP 324175 000526 |viale [unita d italia | terziaria | 262 4.0 10.2571 | Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

324 |PP 324)bassa  |[poco |A[>80 no Si no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

324 | PP 324|no no  |nessuna|no no o |[A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
324 [PP_32416250 3 19488221

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

75.4%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
u PAV MANIJ Sm INST PRI] 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_292 PP_308 PP_322 PP_323 PP_324

SICUREZZA

PP_322 PP_308 PP_292
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
T orer =l y NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
320 |PP 325|718 000526 |viale |unita d italia |terziaria {262 |3 I0.088 | Attraversamento | attraversamento | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
320 |PP_325|media  |maolto |A [>80 no no no asfalto [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
320 |PP 3251si no  |nessuna|no D A A A no presenti{no [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

320 | PP 32512000 ) 2043.226
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

zzzzzz

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA | ANALISI |
Tarpr . NN_PP[io_e Tin_Ts Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS [ ABIT_TS | VELOG_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ [ TIPD_PP VEL_STRADA
\ | 1326 |PP 326|TS 000526 |viale |unita d italia | terziaria | 262 |5.8 349403 | percorso | marciapiede | al
5 NN_PP[io_pP [ PROTEZIONE | UTILIZZ0 | SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
- 326 |PP 326|bassa  |poco (D (>H0 no si no asfalto |si pESSimo
NN_PP[iD_PP [SEGN_ORIiZ|SCALINIJRAMPA [ SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFDRD | INSEGNE | MARE
326 |PP 326 no no  |nessuna|no no (P p A Si presenti{no [no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
:,________ 326 | PP_326 {2500 il 117523886
\ f‘_ “‘ -G Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
\ A RS SR
— L SEMAFORO
PP_32E viale unita_d_italia @ = PEND_LONGI = |NST ALU
; e W PAV_MANU_! m INST PRO |
i g W PAV_MANU 2 = |NST PRO 7
PAV MANU_3 m |NST'PRO 3
® CORD DEM ~ NST_RETE
: RAMPA_DEM w |NST LUCE
L = RAMPA NUDV- SEG MANL |
S O Oy oon | ARREDD_“ SEE_M AN“_2
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

1 I I
PP292 PP323 PP325 PP326 PP327 PR384 PP387 PPA4d4d PPB30  PR833

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000
1500
1000
500 [iiiii}
o PP.830 PP444 PP387 PP384 PP327 PP326 PP325 PP323 PP292

PP_833

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
i NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
| [327 [PP_327|7S 000526 |viale |unita_d italia |terziaria [262 |3 8.80921 | Attraversamento | attraversamento | all
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
327 |PP_327|media |molto (A >80 no no no asfalto [no  |pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
327 |PP 327]si no  |nessuna|no 0 A A A no presentifno |no
NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
327 [PP_327|2000 8 2243 63277

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP 327 wale unita d |ta||a

A

»

pppppp

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONGI
PAV_MANL
PAV_MANU_2
PAV_MANU_3
CORD DEM
RAMPFA_DEM
RAMPA_NUDV
ARREDD_U
ILL_PLIBR

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_292 PP_327 PP_d4d PP_833

SICUREZZA

2000

PP_d44 PP_327

ID_PP

PP_292

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS [ NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
328 |PP 328 (TS _00ODOG |via  |cornola|residenziale |17 |4.8 131501 [Attraversamento | virtuale | ol

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
328 |PP 328 (bassa  |poco [A (>80 no si no sterrato | si pessimo

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
328 |PP 328 [no no  |nessuna|no no o |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

328 | PP 3728|6250 10 4a630.847
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2
. _PRU_
|

’ PAV MANU_3 m INST PR3
LORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
T SR R Eee R = ARREDO U SER MANL™?
ILL PUBB  m INSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

10
I I I 00
|
O Pp328 PR320 PP330 PP331 PP332 PP333 PP336 PP337 PP338 PP8I7 PPB30 P83 o

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_831 PP_830 PP_817 PP_338 PP_337 PP_336 PP_333 PP_332 PP_331 PP_330 PP_329 PP_328
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALISI |
e e NN_PP[io_pe Tin_Ts Pref TS NI]ME TS [TPO_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
i ’ 329 |PP 329 (TS 00015l via  |modigliani |residenziale |38 [4.8 9.24B57 | Attraversamento | virtuale | 5l
N \ NN_PP[iD_PP [ PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
329 |PP 3729 (bassa  |poco [A (>80 si no no asfaltn [no  |pessimo
NN_PP[iD_PP [SEGN_ORIZ| SCALINI[RAMPA  [SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
s 329 |PP 329 [no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
- % o NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
V! 329 | PP 3729|6250 7 2727.7381a
| : . Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
15 r‘r ' PPS_SESND - W SEGNALET
— L SEMAFORO
PP_329 via mudigliani ™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
n = PAV MANU | m INST_PRO |
"D’ = PAVMANUZ = |NST PRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e o = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICUREZZA

GRADO_URGE

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
330 |PP 330|TS _DO000G|via  |[cornola|residenziale |17 |48 al.aq0a | Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTOD | SDRUCC | MANUTENZID
330 |PP 330|bassa |poca |[A [>80 no si no sterrata |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
330 |PP 330 na no  |nessuna|no o |A A A si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

330 | PP 3306250 10 17901.9035
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI ST ACU
= PAV AN m ST PRO
@ |=ri - psreR
PAV MANLS m (ST PRO 3
= CORD DEW  |\STRETE

RAMA DEM w INST LUCE
= RAMPANUDY  SEG oAl |

. = ARREDO U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

‘ I I
PP_328 PP_329 PP_330 PP_331 PP_337

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_337 PP_331 PP_330 PP_329 PP_328
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
331 | PP _331|TS 000148 |via | michelangelo | residenziale |26 4.5 8.83231 | Attraversamento | virtuale | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
331 |PP 33!|bassa  [poco A [>H0 si no no asfalto [no  [pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ [ SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
331 | PP 33! no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

331 |PP_331|6Z50 7 26005.53145
WEx | _ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
~ lphe i {e-‘a i= A PPS_ACS = SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND LONGI INST_ACLI
w PAV MANL | m INST PRO |
ﬂ W PAV MANU 2 INST PRO 2
PAV MANIJ S m |NST PRI] 3

= [ORD DEM INST RETE

RAMPA DEM m |NST LUGE
L RAMPA_NUI]V SER MANU |

= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILL_PUBB  m INSTANT -

PP 33! via michelangelo A

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

333333333333
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
332 |PP 33218 000006 |via  |cornola |residenziale |17 [4.3 61.227 | Attraversamento |virtuale | o

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
332 |PP 337|bassa  |poco A [>H0O no si no asfalts |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
332 |PP 332 no no  |nessuna|no o |A p A Si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

332 |PP_337|6250 10 21244034
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
Q  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
o W W W W . ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

49.8%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

10
. l OO
5 . . .
o [
PP_328 PP_331 PP_332 PP_333 PP_336 PP_830

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — — | - [ | [

PP_830 PP_336 PP_333 PP_332 PP_331 PP_328
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

o | [NN_PP{ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
1 || 1333 |PP 333|TS _D0Dl4a|via  |raffaello_sanzio |residenziale {40  [4.8 B.71215 | Attraversamento | virtuale | 5l

Trn : NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
333 |PP 333(bassa  |poco (A (>80 si no no asfaltn [no  |[pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
333 |PP 333 |no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

L 5 _ 333 | PP_333 6250 7 1980.08425
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
=3 il S PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
D ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 333 vlia raffaellﬁ_sanziu

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

°334  PP333  PP332
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
It NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
(334 |PP 334{TS_DDOODB [via |cornola|residenziale {117 |55 32.4493 | percorso | marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

334 |PP 334|bassa |poco (D |>80 si no no

asfaltn |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI{ RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

334 |PP 334no no  |nessuna|no no [P p

A si presenti{no |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

334 | PP_334|2Za00 I 12116.8494
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST PRO |

= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

M rp677 M pps30 M pp33s M PP388 PP_335
PP_333

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= AV MANU_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

w I
5 . . .
° PP_333 PP_334 PP_335 PP_388 PP_677 PP_830

6000

2000 —

| |

PP_830 PP_677 PP_388 PP_335 PP_334 PP_333
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
lLtT ; ‘i' ' ' W i 8 NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRADA
- . - e 335 |PP 335 (TS 000006 |via  |cornola|residenziale |17 |3 4.64867 | Attraversamento | attraversamentao | l
! : . NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
330 |PP_335|media |molto [A |>80 no no no asfalto [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
335 | PP 335]si no  |nessuna|no D A A A no presentifno |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

335 |PP_33a|2000 d 2436.727494
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVJIANU| m NSTPRD |
@ = PAVMANDZ - NSTPRZ

PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
R = ARREDO_U SEG MANU 7
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

'0 ““““\ |“““‘| ““““‘
5 ||||||||I ||||||||I
° PP_334 PP_335 PP_388 PP_677 PP_830

2000

1500

GRADO_URGE
SICUREZZA

1000

500

PP_830 PP_677 PP_388 PP_335 PP_334
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI

|

NN_PP{ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP

MACROTIPD_

TIPO_PP

VEL_STRADA

336 |PP 33B(TS 000006 |via  |cornola|residenziale |17 4.8 10.0427

Attraversamento | virtuale

al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC

MANUTENZID

336 |PP 336|bassa  |poco [A |>80 no si no asfalto

no

pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR

SPORGENZE

SEMAFORD | INSEGNE | MARE

336 |PP 336 |no no  |nessuna|no no o |A A A

no

assenti |no no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

336 |PP_33B[6250 |7 26010353
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV ~ SEMAFORO
= PEND_LONGI = INST ACU
= AV MANU | INST_PRO |
‘ = AV MANL 2 INST_PRO_2
PAV_MANU 3 m INST_PRO 3
= CORD_DEM INST_RETE
RAMPA DEM INST_LLICE
= RAMPANUDV  SER MANU |
PPPPP D e = ARREDD Ul = SEG_MANLZ
LLPUBE w0 NSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

10
° PP_328 PP_332 PP_333 PP_336 PP_830

PP_830

PP_336

PP_333
ID_PP

PP_332 PP_328

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
337 |PP 337|718 000006 |via  [cornola |residenziale (17 [4.58 B.47878 | Attraversamento | virtuale | 5

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
337 |PP 337|bassa  |poco |A >80 no si no asfaltn |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
337 |PP 337|no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

) ‘ ! 337 |PP_337|R250 7 167787452
| |
P& . , Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
R g (] 7P acs = SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP 337 via cornola

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

333333333333333333333333
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA ANALISI |
o N_PPliD PP [inTs Pref_TS NOME_TS [TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
f- 338 |PP 33B(TS DO000DG|via  |cornola|residenziale |17 4.8 7.00434 [ Attraversamento | virtuale | 50
.- ) i NN_PP]ID_PP [ PROTEZIONE ] UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZIO
338 |PP 338(bassa  |poco (A [>80 no si no asfaltn [no  [pessimo
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ|SCALINITRAMPA  [SEGN_RAMPA| ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
338 | PP 338({no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
g | ' NN_PP{ID PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE|TOTALE_COS
ﬂ‘ 338 | PP_338 6250 7 1B14.27946
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
— PPs_ACS ® SEGNALET
— PEND TRASV  SEMAFORD
PP 338 via cornola ™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
g } RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
PPPPPP e = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

zzzzzz

PPPPPP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMICA - ANALIS] |

NN_PP | ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
339 |PP 339(TS DO0I28 |via  |vittorio_emanuele_secondo [terziaria | 316 | 5.0 [71.053 |percorso |marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZOD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
339 |PP 339 |media  |mediamente [ [<80 no na no mattani |si buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
(1339 [PP 339]no si |nessuna|no o |A A p si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

334 |PP_339)l000 12 Zaab0.a74
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R

"% ® CORDDEM  |NSTTRETE

e iy ™ ST LUCE
F T = RPNV SeR VAN |

HES e O ey & u ARREDD—“ SEE_MAN“_Z

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICUREZZA

GRADO_URGE

. ||.|..|.‘...|| :; m tnlul. .

EEE%%%%%%%%%%%%EEEEE%%%%%%%%%%% EEIIIIIIIIIIIETIIESIZIIZTIIZIIIIIZIIIG®
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

i L NN_PP{ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA

340 |PP 3401TS 000IGG|via  |stefano_di maggio | residenziale |2 4a 2.72858 [ Attraversamento | virtuale | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
340 |PP 340 |bassa |poco (A |>H0 no na no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
340 |PP 3401 no no  |<a% |no o |A A A no assenti |no  [no

\
e NN_PP{ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
340 | PP_340(6250 2 G8.2145
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
mE e . ARREDD_U SEE_MANU_Z
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP 340 via stefano_di_maggio | A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

10
5
2000— — —
L L ;
2 PP_260 PP_261 PP_339 PP_340 PP_341 PP_342 PP_342 ) PP_340 PP_339 PP_261 PP_260

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover lk&ﬁ
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
341 |PP_3411TS 000G |via  |stefano_di_maggio | residenziale |2 a.a 30.a031 | percorso |virtuale | al

i NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
o |34 [PP 34!|bassa [poco |D <8O no no no cemento | si buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
34 |PP 341 no si |nessuna|no o |A A P CON [no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

341 |PP_34112500 10 3264.2108
| Incidenza del costo totale sui percarsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVMANU | INST PRO |
‘ W AV MANU 2 INST PR 2

PAV MANU 3 m INST PRO_3
= [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
ez 0s e i e ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB  m NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

B B B

5

10 00

5 . l I N

. [ [ | [ [ . [ [
PP260 PP261 PP339 PP340 PP341 PP342 PP343 PP344 PP352  PP353

PP353 PP352 PP344 PP343 PP342 PP341 PP340 PP339 PP261  PP_260

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
i g ] I ' NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
342 |PP 342175 OO0IGS |via  |stefano_di_maggio | residenziale |2 a.a 30.1684 | percorso |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
. | |342 [PP_342)|bassa  [poco (D <30 no no no cemento | si buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
342 | PP 342|no si |nessuna|no no o |[A A P CON fno assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS
342 |PP_342)2500 10 32414312

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
. m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m NSTPRO"3
™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
B B B B B ™ ARREDD_U SEG_MANU 2
ILLPUBB  m |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
15 6000 e
E <
g' 10 E 4000
2 E
& s . Y 2000
® PP_260 PP_261 PP_339 PP_340 PP_341 PP_342 PP_343 PP_344 PP_352 PP_353 ® PP_353 PP_352 PP_344 PP_343 PP_342 PP_341 PP_340 PP_339 PP_261 PP_260
| ID_PP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
k ' . 3 S b g NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
_: el ' [ 343 [PP 343 (TS 000IGa[via  |stefano_di maggio | residenziale | 2 4a 3.06515 | Attraversamento [ virtuale | a0
~ ___ ’____—-———-—-""'_ ) NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
p / - 343 |PP 343|bassa  [poco [A O [>HO no no no asfalto |no  |buono
7 I | NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
: 343 | PP 343no no |<a% |no no o |A A A no assenti {no  |no
i ' NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
{ ' ' 343 PP 3436250 7 T6.62875
i
o g | I'| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
/ S | PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e 8 e W e s = ARREDO U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 343 via .stefanu_di_maggiu A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2000

GRADO_URGE
I IIIIIIIIII
| II
' IIIIIIIIIIIII
IiIIIIIIIIIIIIII
| II

SICUREZZA

[ 1

|

\

|

|

\

I
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

[ [NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
| 1344 | PP 344(TS 000132 [via  [toma |residenziale |33l |58 942177 |percorso |virtuale | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
344 |PP 344|bassa  |poco |B <80 no no no asfaltn |si pessimo

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
344 | PP 344 (no si |nessuna|no no o |A A P CON |si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS
344 | PP_344)2500 1B 23a3b.4657

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL

™ PAV MANU | m |NST PRO |

® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

= RAMPANUDV  SER MANU |

= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

:|||||||||||.|||| nll :; o Lb.fisiin

gg%%3%%33%33%33%33%%3%%3% Siiiiiiiiiigiipopazazzaz;
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE

PANORAMICA

DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI

|

NN_PP

ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP

LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP

VEL_STRADA

- 1345

PP 340|758 00032 |via |toma |residenziale [33] [5.a

212.706 |percorso |virtuale | a0

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

34a

PP 345|bassa |poco |B  |<H0 no no no

asfalto |si

pessimo

NN_PP

ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA

SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE

RLH

nessuna | no no|A A

PP 345 no Si

P_CON [si

assenti |no no

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

NN_PR[ID_PP

SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

s |PP 343|000 |16

2112145

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP_161 5 L
pp263 M PP178 PP_177 PP_179
PP_180 PP_163 PP_489 PP_491

PP_4s5 PP_494 PP_261 PP_800
PP_4s4 PP_346 pp266 M PP_265
W pp2s7 M pp3s3 M pp3s3 M pR340

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
Q ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

EIISIIIIIIIIZIIIIIIZTIIBIIZIIIIR
I
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |

— |NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
346 |PP 346|TS 00031 |via  |giovanni_paisiello |residenziale |47 4.0 8.0073 |Attraversamento |virtuale | 50

#* NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
348 |PP 346|bassa |poco |A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
346 | PP 346 no no |<a% |no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

346 | PP 3466250 2 200.1825
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
SRR = ARREDO_U SEG_MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_484 PP_478. PP_477 PP_347 PP_346 PP_345
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP | VEL_STRADA

| [347 |PP_347(1S 000132 |via |toma |residenziale |331 |5.5 41.2797 |percorso |virtuale | 50
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
347 |PP 347(bassa  |poco [B {<30 no no no asfaltn |si pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI|{RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
347 |PP 347 {no si |nessuna|no o |A A P CON |si assenti {no  |no

NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

4T |PP_347{2a00

1B

[0738.4077

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

N

PPS_ACS

W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

M ep3s2 M pp473 M pp477 M PR35S PP_347
PP_351 pp346 M PP_350

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
15
5
. I I .
PP346  PP347  PP350  PP35) PP352 PR35S  PPA473  PP4T7

SICUREZZA

6000

2000

PP_473 PP_355 PP_352 PP_351 PP_350 PP_347 PP_346
ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANDRAMICA | ANALISI

. NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
| |48 |PP 348|TS 000132 |via |toma |residenziale |[331 |4.a 9.31558 | Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
348 |PP 348|bassa |poco (A [>H0 no si na asfaltn [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
348 |PP 348no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

J48 | PP_348| 6250 7 241273072
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |

‘ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

8
6
|
A . . . .
2
° PP_348 PP_378 PP_426 PP_430

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_430 PP_426 PP_378 PP_348
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA __ ANALISI

- NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
* | [343 [PP_348|7S 000132 fvia |toma |residenziale |331 |4.5 9.02207 [ Attraversamento | virtuale | 50

| |NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
349 |PP 349|bassa |poco [A  |>H0 no no na asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
349 |PP 349|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

349 | PP 3496250 2 27500175
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
—‘— ® PAV MANU 2 = INST PROD?
PAV_MANU_3 m INST PRO R

® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1

. = ARREDO_U SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvvvvvvvvvvvvvv
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
Jal | PP 3a0(TS 0ODI8I {via  |vincenza_bellini | residenziale [I17 4.0 7.0093E | Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
3all |PP_350|bassa |poco (A |>H0 no no no asfalto |no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
3a0 |PP 350{no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

Jal | PP_3a0|62a0 2 175.234
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
™ PEND_LONGI = INST ACU

‘ = PAV_MANU_! m INSTPRO |
™ PAVMANU 2 = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 w INST PRO"3

| = CORD DEM  |NSTRETE
/ RAMPA DEM m NSTLUCE
= = RAMPANUDV  SEQMANL |
g 0 e Dt e 0 ™ ARREDO_U SEG MANL 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — — | - [ | [

5
° PP_349 PP_350 PP_351 PP_352 PP_355 PP_356

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI
' NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
+ | |4al |PP 35l)TS 00032 |via [toma [residenziale|33] [4.4 8.74834 | Attraversamento | virtuale | 5l
| [NN_PPID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
dal |PP_3al|bassa [poco |A (>0 no no no asfalto |no  |buono
NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLLIMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE
+ | ||3al [Pr_35l[no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |[no
o
T NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS
L B dal - [PP_3al|62a0 i 218.6585

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP_3ﬂvia _tuma.

9A
:

’  PAV MANUZ = INSTPRO 2

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST PRO |

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

M ep3s2 M pp473 M PR35S pp347 M PP351
PP_350

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

6000

2000 — — | - [ | [

PP_473 PP_355 PP_352 PP_351 PP_350 PP_347
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

ANALISI |
| [NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP | VEL_STRADA
da2 |PP 30Z|TS 000132 via  |toma |residenziale 331 |5.8 I67.08! [percorso |virtuale | 50
| [NN_PP{ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
| |392 |PP 357|bassa |poco |B |<80 no no no asfalto |[si pessimao
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
3a2 |PP 3521no si |nessuna|no o |A A P CON |[si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADO_LRGE | TOTALE_COS
daZ [PP_352|2500 16 41116921

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

0 ||

SICUREZZA

2000

3 3 3 E 3 E 3 E S8 3 353 E 3 E 23 % 33333
mmmmmmmmmmmmmmmmm
wwwwwwwwwwwwww

wwwwwwwwwwwwwwwwww
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

\ NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
| | 1303 |PP 30318 000132 |via |toma |residenziale |33 |4.0 a.04152 | Attraversamento | virtuale | 20
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
3a3 |PP 353|bassa |poco (A |>80 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11333 [PP 303 |no no |<a% |no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

Jod | PP_3a3 (6250 2 126.038
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
& PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
——" m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU_3 m INST PRO R

® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1

® ARREDOU = SEGMANU™
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000—

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |
. <l 4 fy NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
Ja4 |PP 304|TS 000IZ8 |via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria | 316 4.0 101611 | Attraversamento [virtuale | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
Ja4 |PP_354|bassa  [molta |A |>80 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP[ID_PP | SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
3o4 |PP 354|no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

Jo4 | PP 3546250 I 1870.2927
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
\@\ W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2
PAV_MANU_3 m INST PRO R

® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1

R ® ARREDOU = SEGMANU™
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000—

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PE

DONALI

PANORAMICA ANALISI |
[ | INN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP VEL_STRADA
Jan | PP 305|TS 0008l via  |vincenzo_bellini |residenziale |II7  [5. a7.342a | percorso | marciapiede | ol
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
Jab |PP 3b5|bassa  [poco [B O |[<HO no no no asfaltn |si pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
320 | PP 355]no si |nessuna|no no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS

daa |PP_350(2a00

24

18636.667a

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

N -

PPS_ACS

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI
PAV_MANL
PAV_MANU_2
PAV_MANU_3
™ [ORD DEM

RAMPFA_DEM
= RAMPA_NUDV

M rp364 M PP352 pp339 M pp3s5s M PP356
PP_679 Pp349 M PP357 PP_351 PP_350

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
ILL_PUB

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL

= INST PRO_|
INST_PRO_7

= INST PRO 3
INST RETE

= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7

= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G’\
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEl PERCORSI PE
| |

DONALI

PANORAMICA ANALISI |
) ] | [NN_PPIDPP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
¢ Jab |PP 306 (TS O00I8I|via  |vincenza bellini | residenziale |17 |55 a7.0253 | percorso | marciapiede | ol

NN_PP

ID_PP  |PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV

PEND_LONG

PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

3ab

PP 356 |bassa  |poco (B <80 no

no

no

asfalto |si pessimo

NN_PP

ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD

PUBBLIC

ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

3ab

PP 356 no si |nessuna|no no

A

P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP [SICUREZZA

GRADD_URGE | TOTALE_COS

dab | PP_3a6|Za00

24

18944.3623

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

= PAV_MANU_! m INSTPRO |
—@—— W PAVMANU_Z = |NST PRO"?

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PEND_LONGI = |NST ACU

PAV MANU 3 m |NST'PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM w |NST LUCE
® RAMPANUDV  SEGMANU |

M rp364 M PP352 pp339 M pp3s5s M PP356
PP_679 Pp349 M PP357 PP_351 PP_350

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

® ARREDOU = SEGMANU™
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
g \ = R 7 NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
{ U, 40 | 3a7 | PP 347|TS 000128 {via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria |36 [4.8 8.8772 |Attraversamento | virtuale | 5l
! . . NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
3 Ui 3al |PP_3a7|bassa |poco (A |>80 no no no asfalto [no  |buono
—— . . NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
'i.il ' ; 3a7 |PP_3a7|na no  [nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no
: - ; : NN_PP]ID_PP | SICUREZZAGRADD_URGE|TOTALE COS
— ) | ' 3a7 |PP_3a7)6250 Vi 22443
| _ ' ‘| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
= i AR | PPS_ACS = SEGNALET
' Al PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
® PAV_MANU! = INSTPRO |

‘ ™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ
PAV_MANU_S m |NST PRO 3
™ [ORD_DEM INST RETE

\ RAMPA DEM wm INST LUCE
o = RAMPA_NUDV  SER MANU |
H2m D em U Uem O o | ARREDU_“ SEE_MANU_Z
ILL PUBB  m INSTANT

PP_3a7 via vitturiu_ﬁnuele_seuundu A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

[ |

PP_364 PP_363 PP_359 PP_358 PP_357 PP_356

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
Ja8 |PP 308 (TS O0018!fvia  |vincenza bellini | residenziale | 117 4.8 6.0476 |Attraversamento | attraversamento | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
3a8 |PP_358|media  |molto [A |>80 no no na asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
308 | PP 3a8|si no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

Jof |PP_358|2000 a B03.57
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
™ PEND_LONGI = INST ACU

= PAV_MANU_! m INSTPRO |
@ ™ PAVMANU 2 = |NST PRO 2

PAV MANU 3 m |NST'PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
| o™

@E00N | FuPRDEN w ST LU
= RAMPA NUDV- SEG MANU |

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| e

PP_680 PP_679 PP_678 PP_363 PP_359 PP_358 PP_357
-] Io_PpP
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Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

é Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI |
e ‘ ] [wpeTioee Tin_ts Pref_TS [ NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_[ TIPD_PP VEL_STRADA
. 40 ‘ ;1328 |PP _358|TS 00018!|via  |vincenza bellini | residenziale |1I7 |58 46.3491 | percorso | marciapiede | a0
. | NN_PP[ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD [ SDRUCE | MANUTENZID
i ! Ja9 |PP 359 (bassa  |poco B {<80 no no no asfaltn |si pessimo
:_ e NN_PP[ID_PP  [SEGN_ORIZ[SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| | X | ﬁ:" 359 |PP 359 [no si |nessuna|no no o |A P CON |P CON |si assenti [no |[no
“." 1: oy l; NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
23 ‘ Jo3 | PP_359|2500 24 294987 588!
ann E—n—: =
l L Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
S| 4 _ PPS_ACS = SEGNALET
— PEND TRASV  SEMAFORD
enzo_bellini A = PENDLONGI + |NST ACL
s G| = PAVHANL] ST PR
m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
R e = RAMPA NUOV  SEGMANU |
e R u ARREDU_U SE[{_M AN|_|_2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

6000

ppppppppppppppppppppppppp

5555555555555555555555
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

1 J BN NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
i 40 4 360 [PP _360(TS_O0DIBI|via  [vincenzo_bellini |residenziale |7~ 4. 6.33043 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTOD | SDRUCC | MANUTENZID
I' 360 |PP 360 |bassa  |poco |[A |>80 no no no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
1360 |PP 360{na no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

- :‘- 4 360 [PP_3R0[6250 |2 158 26075
: 1 |\ ' Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
= \\ PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAVMANU_Z = |NSTPRO?
PAV MANU 3 m |NST PRO 3
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
> ™ RAMPA NUDV SEG MANU |
T = ARREDO_U SEG MANU 7
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP 360 via vincenzo_bellini A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000—

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
T ] \ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
s {361 |PP_36I{TS_0ODIBI|via  [vincenzo_bellini |residenziale 117 |4.0 6.36291 | Attraversamento | virtuale | 2l
i NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZIO
- ‘ 361 |PP 3G6!|bassa  |poco A |80 no no no asfalto  |no buono

!]: NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ [ SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
;. | |361 |PP 3B!|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
L |
. | v NN_PP]ID_PP | SICUREZZA|GRADD _URGE|TOTALE COS
b i 0 I 361 PP _3R1|G2a0 Vi 159.07275

PP 36! via vincenzo_bellini

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

> 682

pppppp

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV_MANU |
PAV MANL?
PAV MANL
CORD DEM
RAMPA_DEM
RAMPA_NUDV

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

ARREDA U
ILL_PUB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU

= INST_PRO |
INST PRO_?

= INSTPRO 3
INST RETE

= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?

= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

pppppp x
| ID_PP

PPPPPP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
- \ \ i i NN_PP|ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
362 |PP 362|(TS 000198 |via |po residenziale |06 [4.0 8.66606 | Attraversamento | virtuale { 90
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
{1362 |PP 367 |bassa |poco |A  [>80 no no no asfalto [no  |buono

| |[NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| [362 |PP 362[no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

362 |PP_367 (6250 2 Z16.6ata
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

[

PP_366 PP_365 PP_363 PP_362

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
' r .| |[NN_PP|ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
i 363 |PP 363(TS 000128 {via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria[316  [5.8 Ba.217 |percorso |marciapiede |al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
363 |PP 363 |media  |mediamente [ |<80 no no na asfalto |si sufficiente
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
363 |PP 363 |no si |nessuna|no D CONJA P CON |P si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
363 [PP_363]1000 1a 10830.38

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M rp364 M PP359

PP_357

PP_356 _'
pp362 M PP_366

(.
PP_360

4%
%
% W ppass

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
’ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

I
359 PP_360 PP_36:

PP_362

3 PP_364

6000

SICUREZZA

2000

— . |

PP_366 PP366  PP364  PP363  PP_362
]

PP360  PP359  PP358  PP357  PP_356

ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |
NN_PP|ID_PP ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
364 |PP 364|TS 000128 |via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria |36 [5.a 169.359 | percorso | marciapiede | 50
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
384 |PP 364 |bassa  |mediamente |G [>30_CON_S|no si no mattoni | si sufficiente
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| |364 [PP 364 |no si |<a% |no no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

364 | PP_364|2Za00 20 all733.484
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m |NST LUCE

5.
>
pp364 M PP365 M PP359 M PP474 ) . RA M PA NUDV
PP_363 M PP_369 PP_368 PP_358 PP_349
PP_357 PP_362 PP_366 PP_690 PP_689 — — —
PP_350 PP_361 PP_360 . ARREDD |_| SEE MAN“ 2
Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
- a = 6000
% 4 = 20
(R < ¢ §
‘ ] g' 15 g
T _ I g E
i 5 ElF & Y 2000
i, fop ; [ 0
o [ o I O o o O O e O o ., .3 HNSSNENENEEEEN
| . - - oy .
LER 8 L o ee——— - = 1D_PP
e T T i £ Z R
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
'It', , NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
, l 11360 |PP_36a|TS 000128 |via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria[316  |5.a 949315 | percorso | marciapiede | 50
.J:' 5 i NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZID
380 |PP 365|bassa  |mediamente |G |>30 no si no mattoni | si pessimao
gea rf"* - ‘,""_ - | |NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
\ * ||365 [PP 363 |no si |nessuna|no p A p p si assenti {no  |no

._ B e \ i NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
e %\ 365 [PP 3652500 |1 359618805
|-
% " | Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL

™ PAV MANU | m |NST PRO |

® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

= RAMPANUDV  SER MANU |

= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_365

i

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

afl! - ¥ ' -
: A 241 2 vt
| 1 1 ’ ) 2 3
k-4 RS R A i .
a o el W by N
3 ks "1 e B 1 )
y ' - -
-/ | i r 4
a2} W | !
"l -~ ‘
i ! . o - A 6000
- o [ e
) 1 3 = | W \
4 .
£ - R X | b
i vl & | N 4000 -
o | : - : )
: - - " | 10
} | | : & s {
. ' 25 A X 2000 = = = = £
1 . . 3 ¥ 5
—p o ] PP_362 PP_364 PP_365 PP_368 PP_369

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_369 PP_368 PP_365 PP_364 PP_362
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
= | \ i NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
366 |PP 36B(TS 000128 {via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria (316 [4.8 8.11663 |Attraversamento |virtuale | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
366 |PP 366 (bassa  |poco [A |>80 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
366 |PP 366 |no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

d66 | PP_38E 6250 2 20281575
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAVMANU! m INSTPRO |
/" = PAVMANU_Z = INST_PRO2
PAV MANU_3 m INST PRI 3
= CORD DEM ST RETE
RAMPA_DEM m INSTLUEE
= RAMPA NUDV  SEG MANU |

. = ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

(»

pppppppppppppppppp

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

6000

SICUREZZA

2000

1 |

PP_369
ID_PP

PP_367

ANALISI |
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STR
367 |PP 367|TS _000IZ8 |via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria | 316 4.0 I0.761  [Attraversamento | attraversamento | all
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
387 |PP_367|media  [molta |A |>80 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| |367 |PP 367si no  |nessuna|no oo |A A A no assenti [no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
387 [PP_367|2000 a 9a7.07a

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
368 |PP 3BB(TS DO0I70via |adige |residenziale |39 [4.8 8.140899 | Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

368 |PP 368|bassa |poco [A |>80 no si na asfalto |no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
[ 368 [PP 368|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

368 | PP 3686250 a 1230.04449
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
® [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvv
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
369 |PP 3B9(TS _DO0I70via |adige |residenziale |139 [4.8 81797 | Attraversamento | virtuale | 20

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
369 |PP 369 |bassa  |poco [A |>80 no si na asfalto |no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
369 |PP 369 {no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

364 |PP_369)6250 a 1230.1347
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
‘ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvvvvvvvvvvvvvv
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
{ : . o || |NN_PP|ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
370 |PP 370118 000128 \via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria |36 |55 B1.6301 |percorso | marciapiede |20
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZIO
370 |PP 370 |bassa  |mediamente |C |>80 no si no mattoni |si pessimao
NN_PP[ID_PP | SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
370 |PP 370 no si |nessuna|no p P CON|P P Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

370 |PP_37012500 77 23968 2467
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
Omee Omap O men O e O | ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000 — ————————

| 1 |

PP_374 PP_372 PP_371 PP_370 PP_369 PP_368 PP_367
-] Io_PpP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
— | Y . NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME TS| TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
371 |PP_37I|TS_000IGH{via  [ofanto |residenziale |71 43 B.04043 | Attraversamento | virtuale | a0
NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
371 |PP_37l|bassa  |poco [A |>80 no si no asfalto |no  [sufficiente

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
37 |PP 37| na no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

37 |PP_371|6Za0 7 140963089
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
L s Acs 5 SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD

PP 371 via ofanto = PEND_LONGI = |NST ACU

= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICUREZZA

GRADO_URGE

PPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

| [NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
372 |PP 372{18 00028 {via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria [316 | 5.0 6202 |percorso |marciapiede | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
372 |PP_372|bassa  |mediamente | [>30 _CON S [no si no cemento | si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
372 |PP 372|no si |<a% [no no o |[A A p Si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

372 | PP_372)2500 18 28001284
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
Omee Omap O men O e O | ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

U PP_374 PP_372 PP_371 PP_370 PP_369 PP_368 PP_367
| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

&

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL

™ PAV MANU | m |NST PRO |

® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

= RAMPANUDV  SER MANU |

= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

N

777777

PPPPPPPPPPPPPPPPPP

PANORAMICA ANALISI |
pr | RSN \ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STR
' 373 |PP 373|TS _000IZ8 |via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria | 316 4.0 101342 |Attraversamento | attraversamento | all
) NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
373 |PP_373|media  [molta |A |>80 no no no asfalto [no  |buono
| |NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
373 |PP 373]si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
373 [PP_373|2000 a 1285.065

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS NI]ME _TS|TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
374 |PP_374(TS OODIG! fvia  |ofanto |residenziale |71 4a 7.3a09! [Attraversamento | virtuale | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
374 |PP 374(bassa  |poco (A |>80 no si no asfalto [no  [sufficiente

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
374 | PP 374(no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS

374 | PP_374 (6250 7 |639.25783
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
o PAV_MANU_| w NSTPRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 374 via ofanto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

o
2
2 10
o
a
2
FS
I - -

o

PP_372 PP_373 PP_374 PP_377

00—
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
373 |PP 375|158 000128 {via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria |316 | 5.0 al486 |percorso |marciapiede |al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
375 |PP_375|media  |mediamente [ |<80 no si no asfalto |si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
373 |PP 375(no si |nessuna|no no o |A P CON |P si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

375 |PP_375]1000 20 21360.212
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
Q W PAVMANU_Z = |NSTPRO?
PAV MANU 3 m |NST PRO 3

™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e B s e u ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20 6000
15
4000
d
10
2000
O Pp371 PP373 PP374 PP375 PP376 PP37I PP378 PP423 PPA24 PPA25 PPA3) PRAAT U

PP447 PP_439 PP_A425 PP424 PP_A23 PP378 PP377 PP376 PP375 PP374 PP_373 PP_371

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
376 |PP 376|TS 000164 |via [tevere |residenziale |28 |48 178128 [Attraversamento |virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
376 |PP 376 |bassa  [poco |A |>80 no si no asfalto [no  |sufficiente
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
376 |PP 376 |no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

376 |PP 3766250 7 1730.22044
- " | Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
i o g PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
‘ W PAVMANU_Z = |NSTPRO?
PAV MANU 3 m |NST PR3
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
s = RAMPA NUDV  SERMANU |
e = ARREDO U - SEG MANU?
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP 376 via tevere

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20
15
d
10
5 - -
o PP_375 PP_376 PP_440 PP_441

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000—] — —

PP_441 PP_440 PP_376 3
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
{ [377 PP _S77{TS_DO0IZ8 {via  |vittorio_emanuele_secondo [terziaria |316 | 5.0 31.7244 |percorso | marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SORUCC | MANLTENZIO
377 |PP 377|bassa  |poco (D [>H0 no si no cemento | si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
377 | PP 377 no si |<a% |no V P CON|A p si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

377 | PP_377 2500 17 11699.7448
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
= PAVMANUZ - INSTPRO
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
ezt 0 O o D Do = ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

20
15
d
10
2000-] - - L |
5 - ‘ ’
° e PP_374 PP_375 PP_377 PP_378 PP_425 PP_d47 O pp_aaz PP_425 PP PP_377 PP_375 PP_37. PP_37:

| ID_PP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
o | ¢ \ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS |NOME_TS |TIPO_TS |ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
E 378 |PP 378|TS 00075 via  |basento|terziaria|83  [4.a a7.6738 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
378 |PP 378|bassa  |[poco |A >80 no si no sterrato |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
378 |PP 378]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS
376 |PP_378|62a0 8 [7707.6386

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

. PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ
PAV_MANU 3 m INST PRO3

™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM wm INST LUCE
Hs H o O e 22 5 e - RAMPA NU[IV SEE_MAN” I

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

10
5 l I . I l l l l l B
O'pp3ds PR377 P38 PRA2) PPA2 PRA22 PPAZ3 PRA2S PPAZ PP PPA2 O ppa29 pps

28 PP_426 PP_425 PP_423 PP_422 PP_421 PP_420 PP_378 PP_377 PP_348
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
\ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP | VEL_STRADA

379 |PP_373)TS 000526 |viale |unita_d italia |terziaria (262 |59.a 175.008 |percorso | piazza |al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

379 |PP_374]alta poco (D |>80 si si no asfalto |si ottima

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

379 | PP 379]no no  |nessuna|no V p p p no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
379 [PP_379]250 l 0880168

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

W rre77 W
PP_804
PP_402
Pp_823

PP_410
Pp_8os M PP_401
PP_822
PP_821

Pp379 M PP806 M PP_807

PP_380 PP_390
PP_820 PP_394 PP_824

PPS_ACS [ |

PEND_TRASV

= PEND_LONGI

= PAV AN |

= PAVMAN?
PAVMANU 3

= [ORD DEM
RAMFA DEM

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPA_NUDV
= ARREDO_U
ILLPUBE m

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi i

n atlante

GRADO_URGE

10
8
6II IIIl IlIIIIIII
4
2
[

pppppppppppppp

SICUREZZA

ppppppppp
B Py P T oy P, P B P s Py I P

pppppppp
\\\\\\\\\\\\\\\\\
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI
NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
380 |PP 380|TS 2003 |via |goya |terziaria |0 4a 14.4347 | Attraversamento |virtuale | a0
/| |[NN_PP{ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
(380 (PP 380(bassa  [poco |A [>80 na Si no asfalto [no  |[pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
380 |PP 380 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS
380 |PP_380|62a0 I 3723.9978

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

pppppp

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONGI
PAV_MANL
PAV_MANU_2
PAV_MANU_3
CORD DEM
RAMPFA_DEM
RAMPA_NUDV
ARREDD_U
ILL_PLIBR

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL
= INST PRO_|
INST_PRO_7
= INST PRO 3
INST RETE
= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

5.-
[

PP_379 PP_380

PP_381

SICUREZZA

6000

2000

PP_391 PP_381
ID_PP

PP_380 PP_379
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI

NN_PP

ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS

TIPO_TS | ABIT_TS

VELOC_PP

LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA

38l

PP_381|T5_000526 | viale

unita_d_italia [ terziaria | 262

3.0

91.8698 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV

PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

| [38

PP 38l|bassa  |poco (D |[>H0 na

PEND_LONG

no

asfalto |si

pessima

NN_PP

ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO

PUBBLIC

ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFOROD | INSEGNE | MARE

38l

nessuna | no no

PP 38! no no

P

A Si

assenti |no no

NN_PR[ID_PP

SICUREZZA

GRADO_URGE | TOTALE_COS

gl |PP_38l{Za00

30082.07a6

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PEND_LONGI  |NST ACU
= PAV_MANU_! m INSTPRO |
W PAV MANU 2

= CORD_DEM INST_RETE
RAMPA_DEM w INSTLLICE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

2 INSTPRO 2
PAV MANU 3 m |NST'PRO 3

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

| IIIIIIIII |“““‘| IIIIIIIII I“““‘l““““‘
° PP_380 PP_381 PP_382 PP_391 PP_677

SICUREZZA

6000

2000 — - — — -

PP_677 PP_391 PP_382 PP_381 PP_380
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
' N_PPliD_Pp  [in_Ts Pref_TS NOME_TS [ TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP [ VEL_STRADA
[ [382 PP 3B82|TS 000333 |via |arno |residenziale [0 4a [3.0793 | Attraversamento | virtuale | 20
NN_PP[ID_PP | PROTEZIONE | LTiLiZz0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
382 |PP 382 (bassa |poco [A [>30 no si no asfaltn [no  |pessimo
NN_PP[ID_.PP  [SEGN_ORIZ]SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZ| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
382 |PP 382 [no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
382 |PP_382 (G250 7 33870387
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
= PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_381 PP_382 PP_383 PP_389

SICUREZZA

PP_383

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI

NN_PP{ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP

VEL_STRADA

383 | PP 383|TS 000526 |viale [unita_d italia | terziaria |262 5.8

42

3122 |percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG

PIANI_SOS

PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

383 |PP 383 |bassa |poco (D |>80 no si

no

asfalto  |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

383 |PP 383 (no no  |nessuna|no no [P p

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

A si presentifno |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
383 |PP_383)2500 I |4317.7284
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU! = INSTPRD |
m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w |NST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
Hea B 0o das & = [} ARREDD_“ SEE_M AN“_2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

w I I I
O Pp334  pe33>  PP382  PP383  PP38¢  PP383  PP389  PP677 PR8I0

SICUREZZA

-

6 38 PP_388 PP_384 PP_383
ID_PP

| | ]

PP382  PP335  PP334

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
| INN_PP{ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
| [384 |PP 384|7S DO000G|via |cornola|residenziale |7 [5.5 81.0199 |percorso |marciapiede |al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS

PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

384 |PP 384|bassa |poco (D [>H0 si no na asfaltn |si pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
384 |PP 384|no no  |nessuna|no no [P p A si presentifno |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_

LRGE | TOTALE_COS

384 |PP_384 (2300 I

23a03.1242

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

W rp44s W PP384 pp383 M pr833 M PP387
PP_388 pp3ss [ PP386

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_383 PP_384 PP_385 PP_386 PP_387 PP_388 PP_444 PP_833

6000

[
PP_444

PP_833

PP_388 PP_387 PP_386
ID_PP

PP_385

PP_384

PP_383

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_ TS NOME_TS [ TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
11385 (PP 385(TS DODIBY |vie  [volturno |residenziale [49  |4.5 8.08773 | Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
380 |PP_380|bassa |poco (A |>H0 si no na asfalto |no  [buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
385 |PP 385(no no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

385 | PP_385|6Z50 a [a12.405a1
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVMANU | INST PRO |
@ W AV MANU 2 INST PR 2

PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e e m = ARREDD U SER MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICUREZZA

GRADO_URGE

ssssssssssssssssss
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS] |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
386 |PP 38B|TS 000006 |via  |cornola|residenziale |17 4.0 B.49733 | Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
| 388 PP 386 |bassa  |poco |A (>80 no si na asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
386 |PP 386 {no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

3868 |PP_38G 6250 a 981.09683
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_386 via cornala

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvv
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
| . o L i NN_PP|ID_PP ID_TS Pref TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA

387 |PP 387|718 00000B|via |cornola |residenziale (17 |3 118571 | Attraversamento | attraversamento | a0

.. NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZIO

387 |PP_387|media [molta |A (>80 no no no asfalto |no  |[pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
387 |PP 387]si no  |nessuna|no D A A A no presentifno |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

387 |PP_38712000 8 2883.0327
‘ & B | © -\ = | Incidenza del costo totale sui percarsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
,—\ ! - S PPS_ACS = SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI |
SR | [wCeeTi_pe TioTs Pref_TS NOME_TS TIPD_TS [ ABIT_TS JVELOC_PP [ LUNGH_PP [ MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRADA
388 |PP 38B|TS 000526 |viale |unita_d italia |terziaria |262 |3 112296 [Attraversamento | attraversamento | al
NN_PP[io_pr [ PRoTezioNE | umiLizza | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
388 |PP_388|media |molto [A |>80 no no no asfalto |no  |[pessimo
NN_PP[iD_pP  [SEGN_ORIZ|SCAUNITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORI | INSEGNE | MARE
388 | PP 388|si no  |nessuna|no D A A A no presentijno [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
388 |PP_388|2000 8 28114152
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
@ = PAVMANU_Z = |NST PRO
= PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e D e e 0 = ARREDO U SER MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

' ““““\ |“““‘| ““““\ ““““\
PP_334 PP_383 PP_384 PP_388 PP_677

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

2500

2000
1500
1000
500
[

ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI |

NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
389 | PP 389|TS 000526 |viale |unita_d italia | terziaria 262 4.0 10.2474 |Attraversamento |virtuale | al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTOD | SDRUCC | MANUTENZID
389 |PP 389|bassa |poca |[A [>80 si no no asfalto [no  |pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
389 |PP 389{na no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

389 |PP 389|6250 I 3022983

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

—q ) —

PPS_ACS

W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_382 PP_383 PP_389 PP_677

SICUREZZA

6000

2000—]

PP_677 PP_389 PP_383 PP_382
ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
; 5 ; NN_PP | ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP VEL_STRADA
390 |PP_390|TS 000526 |viale [unita_d italia | terziaria 262 4.0 8.75567 | Attraversamento | attraversamento | all

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
390 |PP 330 |media  [molta [A |[>50 si no no asfalto [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
390 | PP 330|si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_URGE | TOTALE_COS

390 [PP_330)2000 il J643.01233
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
R = ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

‘O |“““““““| “““““““‘
8
&
: ||||||||||||||
2
[
PP_379 PP_390 PP_677

2000

1500

GRADO_URGE
SICUREZZA

1000

500

PP_677 PP_390 PP_379
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
390 | PP 391(TS 2003 |via |goya |[terziaria|O 9.0 261147 |percorso | marciapiede | a0

| INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZID
* | 1391 |PP 39!|bassa  [poco (D >80 si si no asfalto |si pessimo

‘| INN_PP{ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
390 |PP 391 no no  |nessuna|no o |A A A Si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

391 [PP_381{2500 14 13139.5148
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
& T H PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

= PEND LONGI INST_ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |
/®/ W PAV MANU 2 INST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3

™ [0RD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |

e = ARREDO U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

FF 3EII via goya

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000—

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALIS] |

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
392 |PP 392 (TS _O0OIGS|via  |[volturno |residenziale |49 |4.8 641193 | Attraversamento | virtuale | 5

| |NN_PP{ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
392 |PP 397 (bassa  |poco [A (>80 no no no asfaltn [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
392 |PP 392 [no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

392 | PP_392 6250 4 8n2. 78669
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI

|

NN_PP

ID_PP  |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS | ABIT_TS

VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP

VEL_STRADA

343

terziaria | [

PP 393 (TS 2003 |via  |goya

0.a 23.2053 | percorso |marciapiede | a0

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SORUCC | MANUTENZIO

3493

PP 393 |bassa  |poco |D (>80 si

S no

asfalto |si

pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
393 |PP 333 {no no  |nessuna|no o |A A A si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

343 |PP_383]75

o |4

(1731.3652

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

56.8%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

&

PPS_ACS

W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_393 PP_394 PP_396

4000—

SICUREZZA

PP_394 PP_393 PP_392 PP_379
ID_PP
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