o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
- i g o gt g | |NN_PR{ID_PF]IDTS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
‘ 4 .| |134 |PP_134)75 000098 |via |firenze |residenziale |23 4.3 961803 | Attraversamento | virtuale { 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
194 |PP (34 |bassa  |molto |A [>80 na no no asfalto {no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
11194 | PP 194 no no  |<a% |no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

194 PP 1346250 il 1785.03385
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP _194 via firenze - A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

| PANORAMICA ANALISI |
:“\.:,_ ’ I : — NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS | NOME_TS [ TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
E .: W& et ' . LB | 1195 |PP_195|TS 000007 |via |taranto|terziaria|274 |5.0 al.3473 |percorso |marciapiede | a0
3 .-‘__E ‘" k: """“. w - / ‘ E\—F NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
i 195 |PP (85(bassa  |molto (B |>30_CON_S|no no no mattoni | si pessimao

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
{195 [PP 195{no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

195 PP 135 (2500 77 |7056.6143
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND.TRASV  SEMAFTRD

= PENDLONG! ~ [\ST ACU
= PAV VAN | w NSTPRO |
G| PN ST RIS
PAVMANUS m [NST PRO 3

= CORDDEN ST RETE
RAMPA DEM w NSTLUCE
= RAMPANUOV  SEGMAND |

g Ol O D L = ARREDO_U SEG MANLI 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — — = - -

PP_675 PP_674 PP_673 PP_203 PP_196 PP_195 PP_194
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA

P

Y as’

PP 196 via napaoli

ANALISI

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
196 |PP 196 (TS 000I0Z [via  |napoli |residenziale |82 4.8 8.92001 | Attraversamento | virtuale | 50
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZID
196 |PP |96 |bassa  |molto (A >80 na na no asfalto |no  [buono
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
196 | PP 196 no no  |<a% |no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_LRGE| TOTALE_COS

196 |PP_196|6250 If 161264157

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

>

PPS_ACS

PEND_TRASV
= PEND_LONGI
= PAV_MANU |
= PAVMAN?
PAV MANL
= [ORD DEM
RAMPA_DEM
= RAMPA_NUDV

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
ILL_PUB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU
= INST_PRO |
INST PRO_?
= INSTPRO 3
INST RETE
= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

zzzzzz
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)




o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
197 |PP_197{TS _DO0007|via |taranto|terziaria (274 |[59.8 33.4076 | percorso | marciapiede | a0
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
197 |PP 197|bassa  |molta |B [>30_CON S |no no no mattoni | si pessimao

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
197 (PP 197 no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

197 PP _137]Z500 71 |7R41.6116
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
O mee O i O @ O @D O R [ ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — | [ | [

, L

PP_675 PP_675 PP_202 PP_201 PP_198 PP_197 PP_196
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
_ I NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
. ¢ 198 |PP 19878 000I0G|via  |palermao |residenziale |3l 4.5 799443 | Attraversamento [virtuale | 80
: e ) §‘ . NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
: 198 |PP |98 |bassa  |molto (A |>80 no no no asfalto [no  |buono
i \I'\g NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI] RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
*i' . 198 (PP 198 |no no |<a% [no o |A A A no assenti {no  |no

——

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

i i .“ 198 |PP_I38|62a0 Il 1230.12865
e ' & \ - ' _ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
R e PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
® [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP 198 via palehrmu

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
g l W NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
) - 198 |PP 19|78 0000D7 [via  |taranto|terziaria|274 5. ali0a7 |percorso |marciapiede | a0
:4§ : NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZIO
; 199 |PP 139 |bassa  |molto (B |>30_CON S|no no no mattoni | si pEssima
' ";éa = NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
k. 199 (PP 199 |no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

199 PP _139]2500 27 163717087
/| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PEND LONGI INST_ACLI
w PAV MANL | m |NST PRO |
/@/ W PAV MANU 2 INST PRO_7
PAV MANIJ S m |NST PRI] 3

® [ORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUGE
L RAMPA_NUI]V SER MANU |

e = ARREDD_U SEG_MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000— 1 1 1 -

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

» AP A T

FF_Zﬂ_via taranto A

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS

PANORAMICA ANALISI |
) NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_ TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
f 200 (PP 200|175 DO0OOT7)via  |taranto|terziaria|274 |4.a 10.2873 | Attraversamento | virtuale | a0

PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

200

PP 200|bassa  |molto [A [>50 no no

no

asfalto  [no buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
200 |PP 200{no no  |<a% [no o |A A A no assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
200 (PP _200|6250 It 1891.7703

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

>

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

GRADO_URGE

SICUREZZA

oooooo

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS | NOME_TS [ TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
: X g 200 |PP 201|178 000007 |via  |taranto|terziaria | 274 4.8 9.81958 | Attraversamento | rialzato | 50
v ) : ‘W-. \ NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZIO
; ? 200 |PP 201 media  [mediamente |B >80 no no no plastico |no sufficiente
§ NN_PP]ID_PR | SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE [ MARE
% 200 | PP 200 si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

200 | PP_201{1500 4 1443 47876
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
m PAVMANUZ « |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e = ARREDO U - SEG MANU?
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_201

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

| PANORAMICA ANALISI
i h — NN_PP|ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
; ! pr ] “ 11202 |PP 202|TS 000007 |via  |taranto|terziaria|274 |4.8 12.0091 |Attraversamento | attraversamento | all
i‘ : NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
“ﬁ‘ _ 207 (PP 207 |bassa  [mediamente|A |>80 no no no asfalto  |no PESSIMO
2 b '.- NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
’é. . 207 |PP 202]si no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

207 | PP_202 (5000 7 3146.3847
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000— 1 1 1 -

PP_675 PP_202 PP_197 PP_196
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMICA | .. ANALISI

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
203 [PP 203(T5_000007|via |taranto|terziaria|274 |[4.48 12.0969 | Attraversamento | attraversamento | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZOD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
11203 |PP_203|bassa  |mediamente [A >80 na na no asfalto |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
208 |PP 203(si no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

203 | PP_203 {5000 ) 3169.3878
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000— 1 1 1 -

PP_673 PP_203 PP_195 PP_194
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | | ANALISI

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
204 |PP 20478 000007 |via |taranto|terziaria|274 |4.5 12.0054 [Attraversamenta | attraversamento | all

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLUTENZID
204 |PP 204|bassa  |mediamente |A  |>80 na no no asfalto [no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
= |204 |PP Z04si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

204 | PP_204 15000 7 3140 4148
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000— 1 1 1 -

PP_673 PP_672 PP_204 PP_193
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;?



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
- ate : e, : NN_PP|ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
205 (PP 205(TS 000007 {via  [taranto|terziaria|274 |48 15008 |Attraversamento | attraversamento | al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
205 |PP 205 |bassa  |mediamente [A |>30 na na no asfalto |no  |pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
205 |PP 205]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

205 |PP_20a (5000 7 3013.2086
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — - — — -

PP_671 PP_205 PP_193 PP_168 PP_167
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEl PEREI]RSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI
. . NN_PP[io_pe Tin_Ts Pref_TS NOME_TS [ TIP_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRADA
206 (PP 20B(TS_000007|via |taranto|terziaria|274 |[4.48 I1.a717 | Attraversamento | attraversamento | al
NN_PP[iD_PP | PROTEZIONE [ UTiLIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
206 |PP 206|bassa  |mediamente [A |[>30 na na no asfalto |no  |pessimo
NN_PP[iD_PP SEGN_ORIZ| SCALINIJRAMPA [ SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
{206 | PP_206]si no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
206 | PP_208 {5000 ) 3031.78a4
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
6’ = PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e = ARREDO_U = SEG_MANL 2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — - — — -

PP_671 PP_206 PP_192 PP_169 PP_168
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS] |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS [ TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
207 |PP 207)TS 000036 |via  [brindisi|residenziale |72 4. B.BBIT |Attraversamento |virtuale | ol
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
207 |PP 207|bassa  |maolta |A (>80 no no no asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
207 |PP 207]no no |<a% |no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

207 | PP_207)6250 I 1324.0764
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
L = ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvvvvvvvv
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |

NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
208 (PP 208|TS 0O0IOG |via |c_g_ viola|residenziale 27 |44 9.57343 | Attraversamento | virtuale | 5l
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
208 |PP 208|bassa  |molto [A |>80 no no no asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
208 |PP 208|no no  |<a% |no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

208 |PP_208|G6Za0 il 1778.34251
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
ric W s w8 = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — — | - [ | [

PP_217 PP_216 PP_208 PP_207 PP_106
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;@



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ) ANALISI |
: ~ | |NN_PP{ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP | VEL_STRADA
209 (PP 209|TS 0O0DIOG |via  |c_g_viola | residenziale a7  [5.4a 1a9.304 | percorso |virtuale | al
| |[NN_PP]ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
_ 209 [PP 209|bassa  |mediamente [B |<A0 no no no asfalto |si pESSimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
209 |PP 209 no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
209 |PP 2089|2500 21 48972.592

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPPPPP

pppppp

.218%
32%
[0 658%

r° 395
1. m%
286%

33%

3.82%

6.19%

D

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_.

ACS

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV MANU |
PAV MANL?
PAVMANU 3
CORD DEM
RAMFA DEM
RAMPA_NUDV
ARRED_U

ILL_PUBR

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

2000

ﬂp

ppppppppp
e e e R R 2 2 2 R o e P o

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G’\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
) = i n L NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
f "- . 210 |PP 210{7S 000034 ({via |roma |residenziale |[34 5.8 291108 |[percorso | marciapiede | al

o NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
210 |PP 210 (bassa  |molto (B |>30_CON_S|no no no mattoni | si pessimao
NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
210 |PP 210 no si |nessuna|no o |A A P CON (si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

210 |PP_210(2500 28 122790528
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORO

™ PEND_LONGI = |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
——Q’_‘ m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU_3 m INST PR3
™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM s |NST LUCE
= RAMPA NUDV  SERMANU |

= ARREDO_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

210 PP209
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME TS| TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
20 PP 211|TS 000025 |via |lecce |residenziale |27  [4.8 0.84338 | Attraversamento | virtuale | a0

", | [NN_PP[1D_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
21l |PP 2ll|bassa |molto |A [>80 no no no asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP |SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE
(‘ 20 |PP 211 no no  |<a% |no o |A A A no assenti |no  [no
= & @

Hﬁ‘” L ol NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS
' 21 | PP 21116250 il 1192 41066
1 Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
| PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDO_U SEG_MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_211 via lecce

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICUREZZA

GRADO_URGE

- - 7 i i i i
[
PP_211 PP_212 PP_215 PP_215 PP_212 PP_211

PPPPPP

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;@



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

|

PPZIZ via ru.ma

PANORAMICA ANALISI |
i e o i NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP VEL_STRADA
E : t = 212 |PP 21275 000034 |via |roma |residenziale |I34 [59.3 a8.005! | percorso | marciapiede | ol
: %, 3 NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
G . 212 |PP 212 |bassa  [molto |B [>30_CON_§{no no na mattoni |si pessimao
. .:- ‘ - ‘ il P2 > rﬂ NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
*!“;__ o iF& N ‘(..;i“ 212 |PP 212 no si |nessuna|no no o |A A P CON |si assenti {no  |no
Ve
=1 ' if’“‘"“‘m il NN_PP[ID_PP | SICUREZZA| GRADD_UIRGE| TOTALE_COS
) (i | 212 (PP 2122500 28 27854 8666

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP_96

M epi03 M pp213 M pr212 M PP756
P98

W pr21s

PP_97

>

PP_211

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

| I I
‘0 l . l I . . l
© “pp_o6 PP_97 PP_98 PP1103  PP211  PP212  PP213  PP215  PP_756

SICUREZZA

6000

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ




Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA ANALISI |
" { ‘ — - ] NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP VEL_STRADA
: (1213 PP 213{TS_DOD0O34{via |roma |residenziale {134 [5.5 83427 |percorso |marciapiede | a0
Sy | [N_PP]iD_PP [ PROTEZIONE | UTILIZZD [ SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
' " &', {1203 |PP 213 |bassa  [molta |B [>30_CON_§|no no no mattoni | si pessimo
- " % “.‘-:k'r_ 'ii NN_PP]ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
' f"_: :-'_" &= . 123 |PP 213 no si [nessuna|no no |P CON|A P CON |si assenti [no |no
T
F' o il NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
ey =0 A3 PP 213(2500 |78 32157.3422
, 5 i
' i | Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
i 1
| d
l = PPS_ACS W SEGNALET
Y e J

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
@ ™ PAV MANU | m |NST PRO |

™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ

PAV MANU 3 m |NST PRO 3
™ [CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
el [ me [ mes [ L e | ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP_213 via roma A
e 1) lﬁ-: }

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDO
|

NALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI
e ' o AL J 4 -'»-,-' | [NN_PP|ID_.PP |ID_TS Pref_TS|NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
E_' f. g1 ', + 5~ - lF? | |214 |PP 214{TS DODIDG |via |c_g viola|residenziale |57  |5.5 143.988 [ percorso | marciapiede | 5l
e * 0 U [wrrlmr [FrRoTEnoNE|omzz SEDE [ LARGHEZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS [ PAVIMENTD [ SDRUCC [ MANUTENZID
> ,.' *“"—‘:hrw 214 |PP 2l4]bassa  |mediamente |B |>30_CON S|{no no no mattoni |si pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
214 PP 214]no si |nessuna|no o |A A P CON |si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
24 PP _214|2500 23 4049 608

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M rp214 M PP209 M PP03 M PP101 PP_213

>

PP99 M PP_105 PP_104 PP_102 PP_94
PP_95 PP_97 PP_98 PP_215 PP_735

PP_207 PP_106 PP_734

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

6000

2000

pppppppppppppppppppppppp
\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\

NN
B o R oy 2

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
i e 3 & NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
215 |PP 215|TS 000034 |via |roma |residenziale |34 [4.3 13.8715 |Attraversamento |virtuale | a0
. ™ NN_PP]ID_PP | PROTEZIONE [ UmiLizz0 [ SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS [ PAVIMENTD | SDRUCE [ MANUTENZID

213 |PP 215 bassa  |maolto |A (>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLLIMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
215 |PP 215]no no |<a% |no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_URGE | TOTALE_COS

21 |PP_215]6250 I 2437 8705
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
® [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
| = RAMPANUDV  SER"MANU |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000—

GRADO_URGE
SICUREZZA

212 pP211 PP210
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI
b Sy | INN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
216 |PP 2I6|TS O00I0G|via |c_g_viola|residenziale |27 |5.0 B6.0316 | percorso | marciapiede | a0
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
216 |PP 2|6 |bassa  |mediamente [B |<80 no no no mattoni | si pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
216 |PP 26| no si |<a% |no no o |A A A si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
26 (PP 216(2500 17 243305656

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

pp669 M PP_670 PP_208

ppe6s M pp671 M pp216 M PP217

PP_207

PP_667

>

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ
PAV_MANU 3 m INST PRO3
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM w |NST LUCE

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

5

O..lIl

) .-
[

SICUREZZA

PP667  PP666  PP217  PP216  PP208  PP_207
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G’\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

o ey i | INN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
207 |PP_27{TS_DODIOG |via  |c_g_viola |residenziale |[a7 |54 B5.7884 | percorso | marciapiede | a0
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
217 |PP 2(7|bassa  |mediamente [B |<80 no na no mattoni |si pessimo
NN_PP]ID_PP | SEGN_DRIZ| SCALINI[ RAMPA | SEGN_RAMPA ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SRORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
27 PP 27 {na si |<a% |no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

A7 |PP_217{ 2500 il 205844244
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ™ PAV_MANU_Z = INST'PRO 2

PAV_MANU_3 m |NST PRO 3
™ [CORD_DEM INST_RETE
RAMPA_DEM w |NST LUCE
- = RAMPANUDV  SEGMANU |

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5
q 4000
1
2000
PP105  PP106  PP207  PP208  PP216  PP217  PP666  PP667  PP_669

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_669 PP_667 PP_666 PP_217 PP_216 PP_208 PP_207 PP_106 PP_105
-] Io_PpP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI |

| [NN_PP]ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
11218 |PP 218 TS 000526 |viale |unita_d italia |terziaria | 262 |3 15.324 |Attraversamento | attraversamento | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID

218 |PP 28 media  |molta [A |>80 no no no asfalto |no  |[pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLLIMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE

218 | PP 218]si no  |nessuna|no D A A A no presentijno |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

208 |PP_218(2000 (3

378l.788

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

ssral

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD
™ PEND_LONGI = INST ACU

= PAV_MANU_! m INSTPRO |
| m v

= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

M epss M pp219 M pp225s M PPB846 PP_218
PP_222 P21

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

INST PR 2
PAV_MANU_3 w INST PRO"3

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

1 1 1

PP_846 PP_840 PP_225 PP_222 PP_221 PP_219 PP_218
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS [NOME_TS  |TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
219 |PP 219{TS 000053 |via  |umberto ||terziaria |242 |[5.a 127.068 |percorso | marciapiede | al
: NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
219 |PP 2(9|bassa |poco |G |>30_CON_S|no si no asfalto |[si pessima

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
219 |PP 2191 no no  |nessuna|no V CON|A PCON |P si presenti Clno  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

219 |PP 2132500 77 al792.586
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
= PAVMANU_! wm INST PRO |
™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ

PAV_MANU_3 m |NST PRO 3

™ [ORD_DEM INST RETE
S| RMPLDEN = ngruuc
= RAMPANUDV.  SEGMANU |
e Fl P o = ARREDO U SEG MANU 2
ILLPUBB  m INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

4000

N u u D—D u u D
PP_223 PP_221 PP_220 PP_219 PP_218 PP_72 PP_65

O Pp_g49 PP_847 PP_846 PP_845 PP_B44 PP_230 PP_22

GRADO_URGE
SICUREZZA

25

20

15

10

{ W [[E]]

I - - .
PP_65 PP_72 PP_218 PP_219 PP_220 PP_221 PP_223 PP_224 PP_230 PP_844 PP_845 PP_846 PP_847 PP_849

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

ANALISI |
NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS  |TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
1220 |PP 220178 00005G|via  |umberto ||terziaria [242 |5 129.642 |percorso |marciapiede | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
2720 |PP 220 |bassa  |poco |G |>30_CON_S|no si no asfalto |si pessimao
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUIMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE
220 (PP 220no no  |nessuna|no V CON|A P CON |P CON {si presenti Clno  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS

220 (PP_220(2500 23 a2935.774

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M rpsss M Ppsss M P70 M PP220 PP_219
PP_65 pp67 M PP_230 PP_846 PP_82
PP_218 PP_223 PP_221 PP_71 PP_83
PP_847 PP_849 PP_224 PP_72

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

ppppppppppppp
6’3

15
10
o -

RIBIFII

SICUREZZA

ppppppppppppppppp

ID_PP

%
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRADA
221 |PP 221178 DOO0SG|via  |umberto | |terziaria | 242 |3 8.09878 | Attraversamento | attraversamento | 90
NN_PP{ID_PP |PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
221 |PP 221media  [molta A |[>80 no no no asfalto [no  |pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
221 PP 22]si no  |nessuna|no 0 A A A no presentifno |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
221 |PP_221|2000 8 2187.91086

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND LONGI INST_ACLI
w PAV MANL | m |N5T PRO |
u PAV MANIJ i INST PR[I i
PAV MANIJ S m |NST PRI] 3
= [ORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUGE
= RAMPANUDV  SERMANU |
H @ O Umm Daes O ke | ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILL PUBE w0 INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

25

GRADO_URGE
SICUREZZA

-

20

15

10

) - - -

0 ers PP_219 PP_220 PP_221 PP_223 PP_230 PP_846

u ]

PP_846 PP_230 PP_223

PP_221
ID_PP

PP_220

PP_218
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

ANALISI

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Fref_TS NOME_TS ~ |TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
277 (PP 222|TS 00005G|via  |umberto ||terziaria [242 |3 10.7724 |Attraversamento | attraversamento | all
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
277 |PP 227 |media  |molta |A [>80 no no no asfalto |no  |[pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
277 |PP 222 ]si no  |nessuna|no D A A A no presentifno  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

227 |PP_222|2000 8 2703.0588

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M rpss M pp231 M pp22s M PP226 PP_218
PP_222 Pp223

»

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONGI INST_ACU
w PAV MANLI | m |NST PRO |
u PAV MANU 2 |NST PRI] 7
PAV MANU S m INST PRl] 3
™ [0RD_DEM |NST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA_NUDV
™ ARREDD_U

ILL_PLIBR

SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

2000

1500

1000

500

PP_840 PP_231 PP_226

PP_225
ID_PP

PP_223 PP_222 PP_218
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRADA
223 (PP 22318 000526 |viale |unita_d italia |terziaria|262 |3 9.90151 |Attraversamento | attraversamento | all
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
273 |PP 223|media  |malto |A [>80 no na no asfalto |no  |pessimo
NN_PP[ID_PP | SEGN_ORIZ[SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
223 PP 223 [si no  |nessuna|no D A A A no presentijno [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA

GRADO_URGE | TOTALE_COS

223 |PP_223 {2000

8

2413.70787

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

= PAVMANU | INST PRO |
W AV MANU 2 INST PR 2

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |

pp220 M pp231 M pp230 M pr226 M PP22
PP_223 P21

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

5
| ““‘\ ““‘\ ““‘\ ““‘\
1

PP_220 PP_221 PP_222 PP_223 PP_226 PP_230 PP_231

SICUREZZA

2000

1500

1000

500

PP_231 PP_230 PP_226 PP_223 PP_222 PP_221 PP_220
-] Io_PpP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
" | INN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_ TS NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
224 |PP 224175 000035 |via  |umberto | |terziaria | 242 4.0 B.74T3T | Mtraversamento | virtuale | 20
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
224 |PP 224]bassa  |poco [A  [>H0 na na no asfalto |no  [buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
224 | PP 224 |no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
224 |PP 7224|6250 Vi 218 68425
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
o = ARREDO U - SEG MANU?
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

25
20
15
10
5
|
o P_219 PP_220 PP_224

SICUREZZA

GRADO_URGE

zzzzzz
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDO
|

NALI

ANALISI

|

1 i

PANORAMICA

.

umberto_|

= =:-...“ 7

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS|NOME_TS  |TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP VEL_STRADA

275 |PP 225)TS 000055 |via  |umberto ||terziaria|247 5.8 a4.al07 |percorso | marciapiede |l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO

275 |PP 225)bassa  [poco |C | >30_CON S|no si no asfalto |si pessimao

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

225 | PP 225 no no  |nessuna|no o |A P CON |P CON [si presentijno [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS

225 |PP_223)2500

13

2026321723

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA_DEM m  NST LUCE

M epss M pp22s M pr226c M PP228 PP_218
PP_222 pp229 W PP227

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

6000

2000

1 1 |

PP_840 PP_229 PP_228 PP_227 PP_226 PP_225 PP_222 PP_218
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS] |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
226 |PP 22618 00005a|via  |umberto ||terziaria (242 |[5.0 261369 | percorso | marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
276 |PP 226 |bassa |poco |C |>80_CON_S|no si no asfalto |si pessima

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
1226 |PP 276 |no no  |nessuna|no o |A P CON |P CON [si presenti Clno  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

276 |PP 2726|2500 77 16419.5043
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORO

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
\®\  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m INST PRO_3

= CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPA NUODV  SER MANU |

L —— = ARREDD_U SEE MANL™?
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |

Ji- | NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NI]ME TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
227 PP 227{18 _DOONT|via  |martiri_della_liberta |residenziale | 144 4.0 7.76908 [ Attraversamenta | virtuale | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

277 |PP 277|bassa  |poco (A >80 na no no asfalto {no  |buono
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ|SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
227 (PP 227{no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no
j
g NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
'f" 227 | PP 2727|6250 2 194.227
4 Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_227 via martiri_della_liberta A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICUREZZA

GRADO_URGE

PPPPPPPPPPPPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
278 |PP 228175 000055 (via  |umberto ||terziaria (242 |59.8 25.3339 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZIO
278 |PP 228|bassa  |poco |C |>30_CON_S|no si no asfalto |si pEssimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
278 (PP 228|no no  |nessuna|no o |A P CON |P CON [si presenti{no [no

PANORAMICA

T ]"- =

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

278 |PP 22812500 19 101408633
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PENDLONGI ~ |NST ACL
\a\ = PAVNANU! w |NSTPRO |
= PAVMANUZ - INSTPRO

PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
3
SICUREZZA

PP_229 PP_228 PP_227 PP_225
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
I J = | [NN_PP|ID.PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS  |TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
| [ PP 229175 000055 |via  |umberto | |terziaria | 242 4.5 4.64073 | Attraversamento | virtuale |

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

279 |PP 279|bassa |poco [A  [>H0 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

229 (PP 229 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADO_LRGE | TOTALE_COS
223 [PP_229]6250 Vi 241.01825

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONGI INST_ACU
w PAV MANLI | m |NST PRO |
u PAV MANU 2 |NST PRI] 7
PAV MANU S m INST PRl] 3
™ [0RD_DEM |NST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA_NUDV
™ ARREDD_U

ILL_PLIBR

SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

zzzzzz

PPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI

NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP VEL_STRADA
230 |PP 230{TS 000526 |viale [unita_d italia | terziaria |262 5.8 741521 |percorso |marciapiede | ol
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
230 |PP 230 |bassa  |poco |G |>80_CON S|{no si no asfalto |si pessima
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
230 |PP 230(na no  |nessuna|no M_CON{A P CON | si presenti C|no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS

230 [PP_230{2500 22 334307787

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M rpp220 M pp231 M pr230 M PP225 PP_226
pp228 M PP222 PP_223 PP_221 PP_232
PP_227 PP_130

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

1
) . . .
o I

PP_130 PP220 PP221 PP222 PP223 PP_22!

S PP226 PP227 PP228 PP230 PP231 PP232

6000
4000

SICUREZZA

PP_232 PP_231 PP_230 PP_228 PP_227 PP_226 PP_225
-] Io_PpP

PP_223 PP_222 PP221 PP220 PP_130

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP VEL_STRADA
231 PP 231{TS 000526 |viale |unita d italia |terziaria |262 |5.0 125.078 |percorso | marciapiede | ol
NN_PP|ID_PP  |PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
231 |PP 23!|bassa  |poco |G |>30_CON_S|no si no asfalto |si pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_DORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE
231 |PP 23!|no no  |nessuna|no M_CON|(A P CON |P si presenti Clno  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

231 PP_231(Z500 22 all02.066

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M rp231 M pp230 M pr23c M PP225

pp226 M PP228
PP_232

PP_222

PP_227 PP_234

PP_233
PP_229
PP_130

PP_223
PP_235

>

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

O PP_130PP_222 PP_223 PP_225 PP_226 PP_227 PP_228 PP_229 PP_230 PP_231 PP_232 PP_233 PP_234 PP_235 PP_236

6000

SICUREZZA

2000

ID_PP

O bp_236 PP_235 PP_234 PP_233 PP_232 PP_231 PP_230 PP_229 PP_228 PP_227 PP_226 PP_225 PP_223 PP_222 PP_130

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI

|

PANORAMICA

NN_PP

ID_PP |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPO_TS

ABIT_TS | VELOC_PP

LUNGH_PP | MACROTIPO_

TIPO_PP | VEL_STRADA

232

262 |45

PP_232[TS_000526 |viale

unita_d_italia | terziaria

8.70538 | Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV

PEND_LONG

PIANI_SOS

PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

237

PP 237 |bassa |poco [A >80 no

no

no

asfalto |no buono

2

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
PP 232 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE| TOTALE_COS
232 |PP 7232|6250 2 217 6345

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVNAN | w NST PRO |
— @ {= mwm INST_PRO_2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

PP_232 PP_231 PP_230 PP_130
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI

NN_PP| ID_PP ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
233 |PP 233 (T8 000526 |viale [unita_d_italia |terziaria | 262 5.8 43,0133 |percorso [ marciapiede | al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
233 |PP 233 |bassa  |poco |G |>30_CON S|no si no asfalto |si pessima
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
233 PP 233{no no  |nessuna|no M CON|A PCON |P Si presenti{no [no

NN_PP{ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

233 |PP_233(2500 19 74931151

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI
= PAV_MANL
W AV MANU 2

PAV_MANU_3
™ [ORD DEM

RAMPFA_DEM
= RAMPA_NUDV

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
ILL_PUB

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL

= INST PRO_|
INST_PRO_7

= INST PRO 3
INST RETE

= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7

= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

6000

SICUREZZA

2000

PP_236 PP_234 PP_233
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G’\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
{ f NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA

I 234 |PP 234178 000526 |viale |unita_d italia |terziaria 262 [4.8 1.87169 [Attraversamento |virtuale | 50

J pr— NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

15 © ||234 |PP 234(bassa  |[poco |A - [>80 no no no asfalto [no  |buono
' . NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
-, X

“. 234 | PP 2341no no  |nessuna|no no o |[A A A no assenti {no  |no

iy NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

234 | PP_234 6250 2 184.29225
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SG MANL
I = ARREDD_U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_234 viale unita_d_italia

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — - — — -

PP_236 PP_236 PP_235 PP_234 PP_233 PP_231
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
¢ 230 |PP 233|7S 000044 |via  |martin_|uther king |residenziale 4l 4a 71.39478 [ Attraversamento | virtuale | 5l

{ ' Jo | INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
& . | |235 |PP_235|bassa  |poco |A (>80 no no no asfalto no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
235 |PP 233]|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

230 | PP 2353|6250 2 183.864a
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD_U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP 233 via martin_luther_kinj A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvvvvvvvv
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
_ |

ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
236 |PP 238 (TS 000526 |viale [unita d_italia |terziaria | 262 5.8 65.0258 | percorso [ marciapiede | al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
236 |PP 236 |bassa  |poco |G |>30_CON S|no si no asfalto |si pessima

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
||236 |PP_23Bno no  |nessuna|no M CON|A PCON |P Si presenti{no [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

236 | PP 2362500 19 24753.9576
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND_LONGI  |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
a B PAV MANU 2 = |NSTERD?

PAV_MANU 3 w |NSTPRO 3
™ CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
PN ETR LR b ™ ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBBE w0 INSTANT —

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_239 PP_238 PP_237 PP_236 PP_235 PP_234 PP_233 PP_231
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI

it BER

NN_PP

ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS

ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP

VEL_STRADA

231

PP 237{TS 000526 |viale |unita d italia | terziaria

262 (a3

146.024 |percorso | marciapiede | 50

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA

PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

231

PP 237)|bassa  [poco |C [>30_CON S{no

S no

asfalto |si

pessimo

NN_PP

ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA

SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI

SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE

MARE

231

PP 237 no no

nessuna | no M_CON|[A P CON

p si

presenti | no

no

NN_PPR[ID_PP [SICU

REZZA | GRADD_LIRGE

TOTALE_COS

237 |PP_237|2500 |18

a2370.378

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS [ |

PEND_TRASV

= PEND_LONGI

= PAV AN |

= PAVMAN?
PAVMANU 3

= [ORD DEM
RAMFA DEM

W rp237 M PP 240 pp23s M pp249 M PP279
PP_238 pp276 M PP248 PP_839 PP_838
PP_277 PP_239 PP_278 PP_244

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPA_NUOV
= ARREDO_U
ILLPUBE m

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_236 PP_237 PP_238 PP_239 PP_240 PP_244 PP_248 PP_249 PP_276 PP_277 PP_278 PP_279 PP_838 PP_839

SICUREZZA

2000

© Pp_g39 PP_838 PP_279 PP_278 PP_277 Pl

ID_PP

P_276 PP_249 PP_248 PP_244 PP_240 PP_239 PP_238 PP_237 PP_236

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
: N_PPliD_Pp  [in_Ts Fref_TS NOME_TS TIPDTS | ABIT_TS [ VELOG_PP [ LUNGH_PP [ MACROTIPD_ [ TIPD_PP VEL_STRADA
- (1238 [PP 238 (TS 000326 |viale |unita d italia |terziaria | 262 |5.9 ab.6404 | percorso | marciapiede | 5l
NN_PP]ID_.PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG [ PIANI_SOS [ PAVIMENTD | SDRUCC [ MANUTENZID
238 |PP 238|bassa  |poco |G |>30_CON S|no si no asfalto |si pessimao
NN_PP[ID_PP  [SEGN_ORIZ[SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZ| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
238 |PP 238 |no no  [nessuna|no M_CON|A P CON [P si presenti{no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
238 | PP 2382500 19 21304 2188
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
= ARREDO U+ SEG MANUZ
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

4000—

PP_238 PP_237
ID_PP

PP_236 PP_235

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI

|

PANORAMICA

NN_PP

PP |ID_TS Pref_ TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP

LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA

233

PP 23918 000047 |via  |gandhi |residenziale |20  [4.8

8.0932! | Attraversamento | virtuale | 20

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
239 |PP 239 |bassa  |poco [A >80 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

233

PP 239 no no  |nessuna|no no o |A

A

A no assenti |no no

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LIRGE

TOTALE_COS

233 |PP_233(6230 |2

21483075

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

GRADO_URGE

SICUREZZA

PPPPPPPPPPPPPPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
240 | PP 2401TS 000526 |viale |unita d italia |terziaria (262 |9.0 138.097 | percorso | marciapiede | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
240 |PP 240|bassa  |poco |C [>80_CON_S|no si no asfalto |si pessima

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
240 (PP 2401 no no  |nessuna|no M_CON{A P CON |R si presentifno  |no

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

2400 | PP 24012500 19 43619.659
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET

o J PEND TRASV  SEMAFORD

alia ® PEND_LONGI = |NST ALU
Gl = PAV_MANU_ m INST PRO 1
’ W PAVMANU 7 = INST_PRO 2

E PAV_MANU_3 m INST PRO 3

Yy % LORD_DEM — |NST RETE

RAMPA DEM wm INST LUCE
= RAMPA_NUDV" SEGMANU |
o B e B N ®m ARREDD U SEE_M ANU_2

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

9 PP_276 PP_277 PP_278 PP_279 PP_280 PP_838 PP_839

PP_839 PP_838 PP_280 PP_279 PP_278 PP_277 PP_276 PP_249 PP_244 PP_241 PP_240 PP_239 PP_237
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

| [n_pe{i_pe [ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP VEL_STRADA
241 |PP 241|115 DO0IZ6 |via  |lupara |terziaria|l2l  |5.8 29.2357 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZIO
241 |PP 24||bassa  |poco |B |<80 no no no asfaltn |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
241 PP 24!]no si |nessuna|no o |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS

241 | PP_241{2500 18 96075887
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

@ = PAVMANU | INST_PRO |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
i HR U= U = ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

°_83 83 PP_286 PP_281 PP_243 PP_241 PP_240
-] Io_PpP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALIS |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
247 (PP 242175 DO0IZG |via  |lupara |terziaria|lZ2I |58 a6.0865 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
247 |PP 247|bassa  |poco |B |<H0 no na no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
242 |PP 242 |no si |nessuna|no o |A A A Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

247 | PP_242)2500 18 [T421.1715
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
[ PR PP g = ARREDO U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20 6000
15
4000
|
10
2000 — — | - [ | [
E
& [ ] ] ] 0
PP_242 PP_243 PP_281 PP_282 PP_283 PP_284

PP_284 PP_283 PP_282 PP_281 PP_243 PP_242

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
3 NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
243 |PP 243178 00017 |via  |martiri_della liberta |residenziale [144  |4.5 12.2479 |Attraversamento |virtuale | ol
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
243 |PP 243|bassa  |poco |A [>80 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
243 | PP 2431no no  |nessuna|no no o |[A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
243 |PP_243]6250 2 306.0725

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP_243 via martiri_ﬂella_liherta | A

> 242

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONGI INST_ACU
w PAV MANLI | m |NST PRO |
u PAV MANU 2 |NST PRI] 7
PAV MANU S m INST PRl] 3
™ [0RD_DEM |NST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA_NUDV
™ ARREDD_U

ILL_PLIBR

SEG MANU |
SEG_MANL?

m NSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PP_243

SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
244 |PP 244(TS 000109 )via  |salvatore_guasimodo |residenziale |[B8  |4.0 7.93704 [ Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
244 |PP 244|bassa  |poco [A >80 no no no asfalto [no  |buono

i NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
244 PP 244|no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP [SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

244 | PP_244 (6250 2 198.426
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAVMANU_Z = |NSTPRO?
PAV MANU 3 m |NST PRO 3
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPA_NUDV' SEG MANU |
= ARREDO U SEG MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvvvvvvvvvvvv
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
g . ’~ _ i ": NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
E f = 240 PP 245)T5 _000I07{via  |cavour |residenziale |226 5.8 123916 [percorso | marciapiede | 5l

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

245

PP 245)bassa  [poco |B [<80 no no no

asfalto |si

pessimo

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
243 | PP 245|no si |nessuna|no o |[A P CON |A Si assenti {no  |no
NN_PP|ID PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

245 |PP 24312500 |2

37643.136

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ
PAV_MANU 3 m INST PRO3
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM w |NST LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SEG MANU |
m ARREDOL  » SEG MANU?
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

E

0

20
1
1
i [ 11 | | | [ | ] |

SICUREZZA

RERIIRIIIIIIIISIIITIITIITIICRE
[ ; ; i

s s s 'n
mmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmm
mmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmm

4000

1 0 ) I
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wwwwwwwwwwwwwwwwwwwwwwww
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
g e _ * _ f “ | [NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
; - —'————‘————_' 246 [PP 246|TS_000107|via |cavour |residenziale |226 [4.8 6.81944 | Attraversamento | virtuale | 2
T I ! NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
248 |PP 246|bassa  |poco |A [>80 no no no asfalto [no  |buono
'llua }' i : NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
g S RO Y .
\ o 248 |PP 248 no no  |nessuna|no no|A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

248 | PP_24G | 6250 2 170486
“ Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
: PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
= PAVMANUZ - INSTPRO
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
23 H g e Ui O i = ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP_246 via cavour

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |
i r ; NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_| TIPD_PP VEL_STRADA
247 |PP 247|178 000107 |via  |cavour |residenziale {226 |59.a 11891 |percorso | marciapiede | a0
NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZIO
247 |PP 247|bassa  [poco [B |<30 no no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
247 |PP 247 no si |nessuna|no no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
247 |PP_247(2a00 24 36843.81

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2
PAV_MANU_3 m INST PRO R

= [0RD DEM INST RETE
RAMPA DEM wm INST LUCE
e W RAMPA NUDV  SERMANU 1
N R A E = ARREDD U SER MANU 2

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

1l, |..||||| III il | rrhadilrhate

E%%E%%E%EE%%E%%%%%%E%%E%% 33%%333%%EEEE%%%%%%%%%EEE
|

GRADO_URGE
SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA

| |248 |PP_248|T5_000126 {via  |lupara |terziaria|I2|  [3.0 941821 |percorso | marciapiede | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
248 |PP 248|bassa  [poco [B O [<HO no no no asfaltn |si pessimo
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
248 | PP 248 no si |nessuna|no no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

248 |PP_248|2000 |24

17716.331

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

|
[ 436%%][00 225%
0.264%110.262%

PPS_ACS

PEND_TRASV
= PEND_LONGI
= PAV_MANU |
= PAVMAN?
PAV MANL
= [ORD DEM
RAMPA_DEM

M rp245s M pp276 M pp248 M PP275 PP_274
PP_244. PP_245

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPA_NUOV
= ARREDO_U
ILL_PUBB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU
= INST_PRO |
INST PRO_?
= INSTPRO 3
INST RETE
= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

PPPPPP

SICUREZZA

6000

2000 — = - -

PP_276 PP_275 PP_274 PP_248
| ID_PP

PP_246 PP_245 PP_244
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA

249 |PP 243178 000126 |via  |lupara |terziaria |2l |5.4 746479 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO

249 |PP 249|bassa  [poco [B O [<HO no no no asfaltn |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

249 | PP 249 no si |nessuna|no no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no
NN_PP{ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
243 |PP 2432500 24 236725384

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

1.46%
pp237 M pp249 M pp279 M pr276 M PP838
PP_277 pp278 Wl PP_244

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
15
10
5 ]
o | I
PP_237 PP249  PP276  PP277  PP278  PP279  PRB38

PP_244

SICUREZZA

6000

4000

ZOOOW
[

PP_838

PP_279 PP278 PP_277 PP_276 PP_249 PP_244 PP_237

ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI |
NN_PR[ib_pP Tin_Ts Pref TS [NOME_TS [TIPO_TS [ ABIT_TS [ VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_[ TIPD_PP VEL_STRADA
200 (PP 250(TS 000126 fvia  |lupara |terziaria (121  [59.8 52.8967 | percorso | marciapiede | 80
NN_PR[io_PP [ PROTEZIONE | uTiLizz0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANLTENZID
200 (PP 250(bassa  |poco |B {<80 no no na asfaltn |si pessimo
NN_PP[iD_PP [ SEGN_ORIZ|SCALINI[RAMPA [ SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
200 (PP 250no si |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_LIRGE | TOTALE_COS
Z2a0l | PP_250)2500 24 173428397
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
e PPs ACS ® SEGNALET
- - PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
\@\ = PAVMANU_Z = |NST PRO
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV S MANU |
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_686 PP_686 PP_274 PP_273 PP_272 PP271 PP_270 PP_253 PP_251 PP_250 PP_247 PP_246
-] Io_PpP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
4 Y i | . NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_| TIPD_PP VEL_STRADA
201 | PP 250|TS 000108 {via  |mazzini | residenziale {265 | 5.0 99.763 |percorso | marciapiede |20
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZID
23l |PP 25l|bassa  mediamente |B |<H0 no no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
201 | PP 251]no si |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_URGE | TOTALE_COS
2ol |PP_23112500 24 a0381.033

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
| PAV MANU_3 m NST_PRO_3
® [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

9.69%

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000
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GRADO_URGE
SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS] |
NN_PP|ID_PP ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
207 |PP 252|718 00008 {via | mazzini | residenziale {260 | 5.0 97,6494 | percorso | marciapiede | 50
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZIO
23 |PP 257|bassa  mediamente |B |<30 no no no asfalto |si pessima
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

207 | PP 252]no si |nessuna|no no

A

P CON |P CON [si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA

GRADO_URGE | TOTALE_COS

202 |PP_252)2500

24

30365.37a4

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

7.08%

6.69% 5.06%
572%) . .y, 516%

pp160 M PP_255 PP_256 PP_258 PP_264
PP_158 PP_156 PP_268 PP_254 PP_250

PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ
PAV_MANU 3 m INST PRO3
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM w |NST LUCE
® RAMPANUDV  SEGMANU |

PP_159 PP_157 PP185 PP184 PP_183
ppig2 M pp271 M pr2c7 M pr269 M PP_266

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

® ARREDOU = SEGMANU™
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

15
10
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALIS] |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
203 |PP 25318 000108 |via  |mazzini | residenziale | 260 4.0 6.62002 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
233 |PP 253|bassa  |poco [A [>H0 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
203 |PP 253|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

253 |PP_253|6250 2 160.0005
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND LONGI = |NST AL
= PAV MANU| m NS PRO |
@ | w2 " e
PAV MANU 3 w INST PRO"3
\L = [ORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM w INSTLUCE
= RAMPANUDV  SEGMANU |
g/ D 01 s DL = ARREDO_U SEG MANL 2
ILLPUBB = |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
6000
20
E <
g' 15 E 4000 |
2 10 2
& Y 2000 = - - - - - |
5
& [ ] I &
PP_250 PP_251 PP_252 PP_253 PP_254 PP_269 PP_271 PP_271 PP_269 PP_254 PP_253 PP_252 PP_251 PP_250
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALIS |

PANORAMICA

VEL_STRADA

NN_PP{ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS [ ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP

204 PP 204175 000126 |via  |lupara |terziaria|lZl |58

a3.0098 | percorso | marciapiede | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

234 |PP 254)bassa  |[poco |B[<80 no no

no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

204 | PP 254|no si |nessuna|no o |[A

P CON |P CON [si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA

GRADD_URGE | TOTALE_COS

204 |PP_254)2500

24 17521.3518

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVNMANU! m INSTTPRD |
\@\ = PAVMANUZ = |NST PRO 2

PAV_MANUZ3 m INST PRO"3
™ CORD DEM  INST RETE
RAMPA_DEM w INSTLUCE

M rpes2 M PP68S pp2s2 M pp2s5s M PP_268
PP_254 pp267 M PP_269 PP_266 PP_270
PP_253 PP_257

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
15
10
5
[

PP254 PP255 PP257 PP266 PP267 PP2G8 PP 5

PP_252 PP_253 269 PP_270 PP_682 PP_68!

SICUREZZA

2000

O Pp68S PP682 PP2/0 PP269 PP268 P26/ PP266 P25/ PP255 PP254 PP_253 PP_252

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
"l : = F ; ! [ NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS [ NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
& ull — A ' 200 |PP 255|718 _000M|via |giardini_convento |residenziale [187 |88 T16I6  |percorso | marciapiede |al

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZOD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
230 |PP 255|bassa  |mediamente |B |<30 no no no asfalto |si pEssimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
200 |PP 255]no si |nessuna|no no o |[A P CON |P CON [si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

200 |PP 25512500 24 24036.256
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND LONBI ~ |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ

PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
= CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM w |NST LUCE
- = RAMPA NUDV  SERMANU |
i B By e W o ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
4000

GRADO_URGE
SICUREZZA

56 PP_257 PP_258 PP_264 PP_265 PP_267 PP_267 PP_265 PP_264 PP_258 PP_257 PP_256 PP_255 PP_254 PP_183 PP_182 PP_160 PP_159 PP_158
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
- = NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA

206 PP 25678 000N |via  |giardini_convento |residenziale (187  |5.a 75.408! [percorso | marciapiede | 5l

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZOD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID

206 |PP 256|bassa  |mediamente |B |<30 no no no asfalto |si pessima

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

206 [PP 256 no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADO_LRGE | TOTALE_COS
206 [PP_25612500 24 238493.7a71

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M epic0 M pp2ss M pr2sc M PP258 PP_264

PP_158 pp254 M PP_159

PP_267 PP_265

PP_257

PP_183 PP_182

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS [ |

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV MANU |
PAV MANL?
PAVMANU 3
CORD DEM
RAMFA DEM
RAMPA_NUDV
ARRED_U
LLPURE

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

257 PP_258 PP_264 PP_265 PP_267

SICUREZZA

|

PP_267 PP_265 PP_264 PP_258 PP_257 PP_256 PP_255 PP_254 PP_183 PP_182 PP_160 PP_159 PP_158

ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
\ e S l NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
o 207 |PP_257{TS _00DW fvia  |giardini_convento | residenziale 187 |4.8 B.6153l | Attraversamento |virtuale | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
237 |PP 257|bassa  |poco [A >80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
207 (PP 257|no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP [SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

Z2a7 | PP_247|6250 2 160.38274
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@)= INST_PRO_7
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
H s O s Umm O mm U R | ARREDD_U SEE_MANU_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
6000
20
E <
E' 15 E 4000 |
2 10 2
& Y 2000 = - - - - - |
5
& [ I &
PP_254 PP_255 PP_256 PP_257 PP_258 PP_265 PP_267 PP_267 PP_265 PP_258 PP_257 PP_256 PP_255 PP_254
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

| [NN_PP{ID_PP |ID_TS Pref TS [ NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP | VEL_STRADA
208 [PP 208(TS 000126 |via  |lupara |terziaria |12l  |5.a 88.3981 | percorso |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
208 |PP 208(bassa  |poco (B [<30 no no no asfaltn |si pessimo

FANI]RAMlll[:A

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
208 |PP 258 (no si |nessuna|no no o |A A P CON |si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

Za8 | PP_258|Za00 i 22144 543
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND_LONGI  |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
\Q\ W PAV_MANU_2 = |NST PRO 2

PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [ORD_DEM INST RETE
i RAMPA DEM w |NST LUCE
. ™ RAMPA_NUDV  SEGMANU |
e e (e Ul LG u ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILLPUBB = |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

.o I

PP_681 PP_678 PP_354 PP_266 PP_265 PP_264 PP_263 PP_262 PP_261 PP_259 PP_258 PP_257 PP_256

.II--
PP.

262 PP_263 PP_264 PP_265 PP_266 PP_354 PP_678 PP_681

5
o | . | |
PP_256 PP_25 PP_261

257 PP_258 PP_259

| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

FANI]RAMIEA ANALISI |
N_PP[iD PP [io_Ts Pref_TS [NOME_TS TIPDTS | ABIT_TS [ VELOG_PP [ LUNGH_PP [ MACROTIPD_[ TIPD_PP VEL_STRADA
209 [PP 258 (TS 000128 [via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria |36 [5.a 431148 | percorso | marciapiede |al
NN_PP]ID_PP  [PROTEZIONE [ UTILIZZO SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC [ MANUTENZID
— 239 |PP 258 |media  |mediamente |G |>30 no no no mattoni | si buono
NN_PP]ID_PP [ SEGN_ORIZ| SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
209 (PP 258 {no no |<a% |no no o |A P CON |PCON {no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
229 |PP_ 25311000 7 2948 3152
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
S Ot D 1 2 [} ARREDD_“ SEE_M AN“_2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

PP_260 PP_259 PP_258 PP_181
ID_PP

PP_162

PP_161

PP_160
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI

|

NN_PP

PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS

ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_

TIPD_PP VEL_STRADA

260

PP 750

15_000128

via

vittorio_emanuele_secondo

terziaria

alb

2.0

g6.68

percorso

marciapiede

a0

NN_PP

ID_PP

PROTEZIONE

UTILIZZO

SEDE

LARGHEZZA

PEND_TRASV

PEND_LONG

PIANI_SOS

PAVIMENTD

SDRUCC

MANUTENZID

280

media

mediamente

C

>80

no

no

no

mattoni

Si

buono

PP 750

NN_PP

ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA

SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE

MARE

260

PP 260 no no

nessuna | no no o |A A

p no assenti |no

no

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

NN_PR[ID_PP

SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

260 |PP_260 {1000 b

[2332.87

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

v

PPS_ACS [ |

PEND_TRASV

= PEND_LONGI

= PAV AN |

= PAVMAN?
PAVMANU 3

= [ORD DEM
RAMFA DEM

= RAMPA_NUDV

pppppppppppp
pppppp

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
LLPUBE m

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
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Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA . ANALISI |
{ * A\ 3 NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
261 [PP 26!|TS 000128 |via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria |36 [4.8 18278 | Attraversamento [virtuale | a0
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
261 |PP 26!|bassa |poco [A|>80 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP]ID_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
261 | PP 26!|no no <% |[no no|A A A no assenti |no no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

281 |PP_261{6250 ? 295.64a
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVMANU | INST PRO |
‘ W AV MANU 2 INST PR 2

PAV MANU 3 m INST PRO_3
= [CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
52 Hi Rl Do D2 = ARREDD_U SEG_MANU 2
ILLPUBE  m |NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

10
5 IIIIII IIIIII |“‘|| |““|
. [ | [ |
PP_260 PP_261 PP_262 PP_339 PP_340 PP_341 PP_342 PP_678

> 678 PP_342 PP_341 PP_340 PP_339 PP_262 PP_261 PP_260
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

FANI]RAMIEA | ANALISI |
3 . ——| [NN_PP|ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
262 (PP 262TS 000128 |via  |vittorio_emanuele_secondo |terziaria (316 |5.0 472.0793 | percorso | marciapiede | al
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZIO
262 |PP 267 |media  |mediamente |G |>80 no no no mattoni |si buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
262 (PP 262|no no  |<a% |no o |A P CON |PCON no assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

282 |PP_26Z {1000 I 2869 8064
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = NST ACL
= PAVNMAND | m INSTPRD
G = PAVMANU_Z = |NST PRO7
PAVMANU™ m INST PRO 3
= CORD DEM  |\STRETE
RAMPA_DEM w INSTLUCE
= RAMPANUDV  SEGMANU |

pp25s M pp264 M pr678 M pp260 M PP262

= ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

1 |““\ |““\ ““‘l
| |““| ““‘I
PP_258 PP_260 PP_261 PP_262 PP_263 PP_264 PP_354 PP_678

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

. | |

PP_678 PP_354 PP_264 PP_263 PP_262 PP_261 PP_260 PP_258
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
\ g 263 |PP 263 |bassa  |molto (A >80 no no no asfalto [no  |buono

| NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
263 [PP 263 {no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

PANORAMICA ANALISI |

wa | ]1 ¥ : ‘ NN_PP{ID PP |ID_TS Pref TS |NOME_TS|TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPD_ TIPO PP | VEL_STRADA
_:I l-.\_ e e 263 |PP 263 (TS DO0I26 (via  |lupara |terziaria {121  [4.48 B.78978 | Attraversamento | virtuale | 5l
B '*ml -

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
263 |PP_263 (6230 It 1340.33546

| | || Incidenza del costn totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Q PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND_LONGI INST ACU

™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ m PAVMANDY o ST RO
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
S P PR = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_263 via lupara

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

4000

GRADO_URGE
SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALIS |

. NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS [ NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
264 |PP 2641TS 000126 |via  |lupara |terziaria|lZl |58 86.6079 | percorso |virtuale | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
264 |PP 264|bassa  [poco [B O |<HO no no no asfalto |si pessimo

PANORAMICA
] 1§

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
264 | PP 264]no si |nessuna|no no o |[A A P CON ([si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

284 | PP_26412a00 i 217725038
| Incidenza del costo totale sui percorsiin atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
\”\ = PAV MANU! m INSTPRO |

W PAV MANU 2 = INSTPRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE
i RAMPA DEM w |NST LUCE
B o W o W e N e ' - RAMPA NUDV SEE_MAN“ I

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

.o I

PP_681 PP_678 PP_354 PP_266 PP_265 PP_264 PP_263 PP_262 PP_261 PP_259 PP_258 PP_257 PP_256
-] Io_PpP

.II--
PP.

262 PP_263 PP_264 PP_265 PP_266 PP_354 PP_678 PP_681

5
o | . | |
PP_256 PP_25 PP_261

257 PP_258 PP_259
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS [ NOME_TS [ TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
260 [PP 26a|TS 000126 |via  |lupara |terziaria {121  [4. B6.93703a | Attraversamenta | virtuale | all

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
265 |PP 2B5|bassa  |poco [A[>H0 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
265 |PP 263|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

\

!
| | B
Jresrn -

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

285 | PP 2653|6250 2 173.42625
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND_LONGI  |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
‘ W PAV_MANU_2 = INSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST'PRO 3
™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LLCE
R = RAMPANUDV  SEG MANU |
i | 1= 1 (16 ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILL PUBE w0 INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000-] - — — — — — -
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI |

FANI]RAMIEA i

i
A
ey

| [INN_PP{ID_PP  |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
| 1266 |PP 2BB{TS 000N via  |giardini_convento |residenziale [187  [4.8 6978 | Attraversamento |virtuale | ol

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
266 |PP 266 |bassa  |poco [A >80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
266 [PP 266 {no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

286 | PP_266 | 6250 2 174.45
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVMANU | INST PRO |
‘ W AV MANU 2 INST PR 2

PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e [ | e 6 ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
20
15 1 1 —
10
2000-] - — — — — — -
5
o I I o
PP_264 PP_265 PP_266 PP_267 PP_268 PP_681 PP_682 PP, PP_681 PP_2! PP PP_2 PP_265 PP_

| ID_PP

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |

P o p— i NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS [NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
267 |PP 267|TS _000IZ6|via  |lupara |terziaria|lZI 4.5 12667 |Attraversamento |virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
287 |PP 267|bassa  |[poco |A [>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
267 |PP 267|no no  |nessuna|no o |[A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

287 | PP_267|6Za0 2 181.6aa
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONBI = |NST ACL
= PAVMANU_! wm INST PRO |
‘ W PAV_MANU_Z = |NSTPRO 2
PAV_MANU_3 m |NST PRO 3
™ [CORD_DEM INST RETE
| RAMPA DEM m |NST LUCE
L = RAMPA NUDV  SER MANU |
Hom Qo O e U R O o u ARREDD_U SEE_MANU_Z
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000-] - — — — — — -

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
] ’ ) J i ! NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
268 (PP 268 (TS 000126 |via  |lupara |terziaria |12l  [5.8 a3.6218 |percorso | marciapiede | 50
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
268 |PP 768 (bassa |poco (B [<30 no no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
268 (PP 268 |no si |nessuna|no no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

268 | PP 268 {2500 24 17353.9438
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPA NUDV  SER MANU |
s e u ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
2000
lllll lllll lllll o

PP_253 269 20 P_682 PP_685 PP_685 PP_682 PP_270 PP_269 PP_268 PP_267 PP_266 PP_257 PP_255 PP_254 PP_253 PP_252
-] Io_PpP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
i e : Il ! NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref TS [ NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
Lo 269 |PP 269(T5 000126 |via  |lupara |terziaria |12l |4 71352 | Attraversamento |virtuale | 0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
269 |PP 269 |bassa  |poco [A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
263 (PP 269 |no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

289 | PP_268 {6250 2 178.38
_ ] Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
F | ops acs = SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND LONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
™ PAV_MANU_Z = |NST'PROZ

PAV_MANU 3 m |NSTPRO 3
= [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM w NST LUCE
g = RAMPANUDV  SERMANU |
i s N 1 6 ™ ARREDO_U SEG_MANU 2

ILLPUBB  m INSTANT ~

PP 269 via Ihpara

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000-] - — — — — — -

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

g e ; t K2 NN_PP|ID_PP  [ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
: . ' 1| 270 |PP 270178 _0OOID8 via | mazzini | residenziale {265 [4.8 B.64786 | Attraversamento | virtuale | all

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
270 |PP 270|bassa  |poco |A (>80 no no no asfalto |no  |buono

‘| INN_PP]ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
270 | PP 270 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

I e s

——

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

270 | PP_270)6250 2 16E.071a
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
™ PEND_LONGI = INST ACU

= PAV_MANU_! m INSTPRO |
‘ ™ PAVMANU 2 = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 w INST PRO"3

\ = [CORD DEM INST RETE
£ RAMPA_DEM m [NSTTLUCE

® RAMPANUDV  SERMANU |

0t Ty D Ll s = ARREDO U SEG MANLI 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000-] - — — — — — -

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
2710 PP 271(TS_DO0IZ6 {via  |lupara |terziaria|I2|  [4.3 7.33984 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
271 |PP 27l|bassa  |poco [A |>80 no no na asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
2711 (PP 27 {na no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

271 |PP_271| 6250 i 183.496
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
H Gz O wm Umm Do O e | ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000-] - — — — — — -

I I
1 PP_253 PP_270 PP271 PP_27:

PP_686 PP_272 PP_271 PP_270 PP_253 PP_251 PP_250
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
'"\.f. ; : _ J ¥ | NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
' 1 277 PP 272{15 _DOM26 {via  [lupara |terziaria |12l ~ [5.8 00.8336 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZID
277 (PP 272|hassa  |poca |B |<H0 no no no asfalto  |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
272 PP 272{no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS
2717 |PP_272(Z300 24 [8137.5776

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

=4 & \@\PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV_MANU_2 = INSTPRO?
PAV_MANU 3 m INST PRO3

™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM s INST LLCE
B o Bra @ g g e o homien SOV se6 Ay

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

P_686 PP_686 PP_274 PP_273 PP_272 PP271 PP_270 PP_253 PP_251 PP_250 PP_247 PP_246
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
; :~‘~_-- 3 k 0 | | ~ | [spp|iDPr  [IDTS Pref_TS [NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
E ] _ g (| ' . 273 PP 273118 000126 |via  |lupara |terziaria|iZI  |4.5 12802 |Attraversamento |virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
273 |PP 273|bassa  |[poco |A [>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
273 |PP 273 |no no  |nessuna|no o |[A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

273 | PP_273|62a0 2 322.55
! s ' Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
" e 8 s, Acs = SEGNALET

I f

PP_273 via lupara | A

PEND TRASV  SEMAFORO
™ PEND_LONGI = |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
‘ W PAV MANU 2 = INST PRO?
PAV_MANU_3 m ST PRO 3
® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
® RAMPANUDV  SERMANU |
o 0y i Dl 0 m ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBE  m |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
4000

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_275 PP_274 PP_273 PP_272 PP_250 PP_248 PP_247 PP_246 PP_245
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

FANqI]RAMIEA

el —

e

ANALISI
e — NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
274 PP 274|178 000IO7 |via  |cavour |residenziale |226  |4.0 8.0 | Attraversamento | virtuale | al
‘ NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO
; L 274 |PP 274 |bassa |poco (A >80 no no no asfalto [no  |buono
\ NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
' 274 PP 274 no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
214 [PP_274 (6250 2 20042773

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

[

PP 274 via tl:avuurl

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

6000

SICUREZZA

2000

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;?




Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
: [ : __=__;_JI———~—— - NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
U | J 275 |PP 275(18 00026 |via  [lupara |terziaria 12|  [4.5 147288 |Attraversamento | virtuale | 5l
£ I 4 NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
: § 275 |PP 275|bassa  |poco [A >80 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
273 (PP 275|no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP [SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

275 | PP_275 (6250 2 J68.22
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

2 RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |

pp245s M pp276 M pp272 M pr248 M PP275

= ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — — — = = - -

PP_276 PP_276 PP_275 PP_274 PP_273 PP_272 PP_248 PP_246 PP_245
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |

o ! NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
| [276 PP 276|TS 000126 |via  |lupara |terziaria|lZl |58 B1.3146 |percorso | marciapiede | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
278 |PP 276|bassa  |poco |B |<80 no no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
278 |PP 276|no si |nessuna|no o |[A P CON |A Si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

276 | PP_276) 2500 2l 19542 0486
| . Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
SEEEE T | ops ACs = SEBNALET

PEND TRASV  SEMAFORG
= PENDLONGI ~ |NST ACU
@ = PAV MANU | w INSTERD |
W PAVMANU 2 = NST PRO?
PAV MANU 3 m NST PRO
™ CORD DEM  |NSTRETE
RAMPA DEM w INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMAND |

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

™

;“ l"—.._
|

;

i

1

4

Y
l
3

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
o w 3 & 8
VI
3
3
N
&
-
3
&
SICUREZZA
8 ] 3
8 8 8
L 1
| |
|
|
| ]
|
|
|

°_244 4 . PP_274 PP_275 PP_276 PP_277 PP_278 U PP_278 PP_277 PP_276 PP_275 PP_274 PP_249 PP_248 PP_244
| ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE

DEI PERCORSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

217 |PP_277|6230 |2

262.81

PANORAMICA | ANALIS |

1l NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
277 PP 277|178 000126 |via  |lupara |terziaria[12] |48 I0.8158 |Attraversamento | virtuale | 5l
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
277 |PP 277|bassa  |poco |A  |>80 no no no asfalto [no  |buono

| INN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI{ RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
277 | PP 277 no no  |nessuna|no no|A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PEND_TRASV
™ PEND LONGI
= PAV MANU | m INSTPRO |

W SEGNALET
SEMAFORO
INST_ACU

W PAVMANU 2 = |NST PROZ
PAV MANU 3 m INST PRO3
™ CORDDEM  |NSTRETE

RAMPA_DEM w INSTLLICE
= RAMPA_NUOV
™ ARREDD_U

ILL_PLIBR

SEG MANU |
SEG_MANL?

m NSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

ID_PP

PPPPPP

PPPPPP
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  [ID_TS Fref_TS NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
278 |PP 278|TS 000506 |via  |tommaso_fiore | residenziale | 21 4a 8.30694 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
2718 |PP 278 |bassa  [poco |A (>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
278 |PP 278 |no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

218 | PP_278 6250 ? 2018.9235
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
g ! PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Pp 278 via tommaso_fiore A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

pppppppppppp
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

FANI]RAMIEA ANALIS |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA

279 (PP 2781718 000126 |via  |lupara |terziaria|lZ |58 G8.3218 |percorso |marciapiede {20

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO

279 |PP 279)|bassa  |poco |B <80 no no no asfaltn |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

279 |PP 279 no si |nessuna|no no o |A P CON |A si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
279 |PP_279]2500 2l 21581 6438

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

0.171
1.42%

pp237 M pp249 M pr2s0 M pP279 M PP838
PP_278

D

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

SEG MANL |
SEG_ MANU 7
= INSTANT

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONGI INST_ACU
w PAV MANLI | m |NST PRO |
u PAV MANU 2 |NST PRI] 7
PAV MANU S m INST PRl] 3
™ [0RD_DEM |NST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA_NUDV
™ ARREDD_U

ILL_PLIBR

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

6000

ZOOO‘V—F —
o PP_279

PP_838 PP_280

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
f 3 : NN_PP | ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
280 |PP 280|TS 000526 |viale |[unita_d italia | terziaria [262 5.8 60.3162 | percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
280 |PP 280|bassa  [poco |G |>30_CON S|no si no asfalto |[si pessimao
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

11280 |PP 280 no no  |nessuna|no M_CON|A PCON |R Si presentilno  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
280 (PP 2802500 19 22628.7214

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M rp2sc M pp2s0 M pr279 M PP281 PP_241
PP_835 pp837 M PP.836 PP_289

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
= PAVMANUZ - INSTPRO
= PAV_MANU 3 m INSTPRO2
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
15
| ||||I
PP241  PP279  PP280  PP281  PP286  PP289  PPB35  PP836  PP837

SICUREZZA

6000

2000

[

PP_837 PP_836 PP_835 PP_289 PP_286 PP_281 PP_280 PP_279 PP_241
-] Io_PpP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |
2 ' NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
28! (PP 28!|TS 000126 |via  |lupara |terziaria (12l  |5.8 32.4389 | percorso | marciapiede | a0
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
28! |PP 78!|bassa  |poco |B O [<H0O no no no asfalto |si pessimo
NN_PP]ID_PP | SEGN_ORIZ] SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
28! |PP 28! no si |nessuna|no o |A P CON |A Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA

GRADD_URGE | TOTALE_COS

280 |PP_281|2a00 2

[1133.7198

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP_286 pp242 M pp281 M pps837 M PP243
PP_282

@ = PEND_LONGI = |NST ACU

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PAVMANU | INST_PRO |

W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
| 5I .—
1

PP_242 PP_243 PP_281 PP_282 PP_286 PP_837

SICUREZZA

6000

ZOOO‘V—F — 1 | [ | [
[

PP_837 PP_286 PP_282 PP_281 PP_243 PP_242
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref_TS NI]ME TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
282 |PP 282|715 000017 {via  [martiri della_liberta | residenziale |44 [4.a 16133 [Attraversamento |virtuale | al

# NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
287 |PP 287 |bassa |poco [A [>H0 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
282 (PP 282|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

287 |PP_282|6250 2 190.28825
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

= PAVMANU | INST_PRO |
= AV MANU_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
e e = ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_282 via martiri_della liberta A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

zzzzzz

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
283 (PP 283|TS 000126 |via  |lupara |terziaria |12l  [5.8 46.8292 | percorso | marciapiede [ a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
283 |PP 783(bassa  |poco (B [<30 no no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
283 [PP 283 |no si |nessuna|no no o |A P CON |A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

283 |PP_283 {2500 2l 15327.2972
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
@ ™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
® [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
_. = RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_282 PP_283 284 PP_284 PP_283 PP_282 PP_242
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
284 [PP 284|TS 000126 |via  |lupara |terziaria 121  [4.8 10.8301 |Attraversamento |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
284 |PP 784|bassa  |poco |A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
284 | PP 784 no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

284 | PP 2846250 2 2722575
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
‘ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
0' = RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP  |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA

285 |PP 285 (TS _000N7{via  |martiri della_liberta | residenziale |144 |4.a 9.24T11 | Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANUTENZIO

285 |PP 285|bassa  |poco [A  |>80 si no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

285 [PP 285 |no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
285 [PP_285|6250 a 1728.32177

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

pppppp

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

,®—

PPS_ACS

W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
= PAVMANU 3 m INST PRO3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado

di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

w . .
5 - -
° PP_285 PP_287 PP_295 PP_296

SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover o
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
i ol &,-.\ I “ | [Nnpefipp  |iD_TS Fref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
'v‘ 5 286 |PP 28R (TS 000526 |viale |unita_d_italia |terziaria |262 5.8 294.008 | percorso | marciapiede | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

286 |PP 286 |bassa  |poco |G |>30_CON S|no si no asfalto |si pessimao
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
286 (PP 286 |no no  |nessuna|no no o |A P CON |P si presentifno |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS
286 |PP_786 {2300 1B 103138.473

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACU
= PAV MANU! m INSTPRO |
m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
= [ORD_DEM INST RETE
Mt T RAMPA DEM w |NST LUCE
e = RAWPANUDV  SEG VN

= ARREDO_U SEG_MANU2
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE

NALI

DEI PERCORSI PEDD
|

PANORAMICA ANALISI |
NN_PP[io_pr in_Ts Pref_TS [ NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACRaTIPD_[ TIPD_PP VEL_STRADA
287 |PP 287|715 000826 |via  |suor maria_rosaria_ventrella | residenziale | 13 a.a 2484894 | percorso | marciapiede | ol
NN_PR[io_pr [ ProTezioNE [ umiuizzn | seoe | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PiaNI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE [ MANUTENZID
287 |PP 787|bassa  |poco | |>H0 si no no asfaltn |si pessimo
NN_PR[iD_PP  [SEGN_ORIZ|SCAUNITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
287 |PP 287|no no  |nessuna|no no o |A p A si presenti{no |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
287 | PP_287)2500 13 10017.3202
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU_! = INSTPRO
T {) m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
S Ee o [} ARREDD_“ SEE_M AN“_2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

15
10
|
© ppass PP_286 PP_287 PP_288 PP_293 PP_294 PP_295 PP_310

6000

SICUREZZA

2000 —

PP_295 PP_294

PP_293 PP_288 PP_287 PP_286 PP_285
ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
= | ! “ | |NN_PP|ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
788 [PP 28B(TS 000526 |viale [unita_d italia |terziaria | 262 4.0 11306  |Attraversamento |virtuale | 20
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
| |288 [PP_288|bassa [poco |A (>80 no si na asfalto |no  [buono
' I NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
288 |PP 788 (no no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

288 | PP 2788|6250 a 1707.206
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND LONGI INST_ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |

* W PAV MANU 2 INST PRO 2
u PAV MANIJ S m INST PRI] 3
™ [0RD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |

ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT

u
Y
3
™
B
8
3
h
&
u
o
g
u
u

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

PP_286 PP_287 PP_288 PP_292 PP_293

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_288 PP_287 PP_286

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PED

ONALI

PANORAMICA ANALISI |
== NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
_ e 289 (PP 289(TS _DODIBI|via  |vincenzo_bellini | residenziale [II7  |4.5 764815 | Attraversamento |virtuale | o
)} ’ T : :.;*" - NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
289 |PP 289 |bassa  |poco [A |>80 no no na asfalto |no  [buono
f NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
289 |PP 789 {no no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no
i K NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
" 4 289 [PP_289|6250 2 191.20375

PP_ZBH via vincenzo_bellini

T

A

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP_2:

pppppp

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV_MANU |
PAV MANL?
PAV MANL
CORD DEM
RAMPA_DEM
RAMPA_NUDV
ARRED_U
ILL_PUBB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU

= INST_PRO |
INST PRO_?

= INSTPRO 3
INST RETE

= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?

= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

PPPPPP

ssssss

PPPPPP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
B NN_PP| ID_PP ID_TS Pref_TS NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
290 (PP 230|TS 000526 |viale |unita_d italia | terziaria [262 5.8 a7.306! | percorso | marciapiede | a0
NN_PP|ID_PP PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
290 |PP 290 |bassa  [poco |G |>30_CON S|no si no asfalto |[si pessimao
NN_PP|ID_PP SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
290 |PP 230 no no  |nessuna|no o |A PCON |P Si presentijno [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE| TOTALE_COS
290 [PP_280|2500 3 20985.2167

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI

W SEGNALET
SEMAFORO
INST_ACU

= PAVMANU | INST_PRO |
e = AV MANU_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
szszsz . m = ARREDD U SER MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

[ ] .

°_289 PP_290 PP_291 PP_291 PP_290 PP_289 PP_286
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
1 [ | ! _ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
291 |PP 291|TS 000198 {via |po residenziale |06 [4.0 9.93932 | Attraversamento | virtuale | a0
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
291 |PP 29!|bassa |poco [A |>H0 no no no asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
291 |PP 291 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

291 | PP 281|250 2 248 483
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG_MANL_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA | ANALISI |
o=, | [we[iope Tints Pref_TS [ NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP VEL_STRADA
& : 292 |PP 292|TS 000526 |viale |unita d italia |terziaria |262 |5.8 332.325 | percorso | marciapiede | al
iy NN_PP[ID_PP  [PROTEZIONE [UmiLiZZ0 | SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC [ MANUTENZID
v (1292 |PP 297 |bassa |poco |C |>830_CON_S|no si no asfalto |si pEssimo
' | [NNFP]i_PP [ SEGN_ORIZ| SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC  ILLUMINAZI SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFOIRD] INSEGNE | MARE
i 3!'?-;,"’%‘_"?“ 292 |PP 292 no no  |nessuna|no o |P P CON [P Si presenti{no [no
*.‘_'_i ﬂ-:‘ . NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADO_LRGE | TOTALE_COS
- iy ‘: ' - - 297 | PP 28212500 16 116416.775
el e |
&= i Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
f b
Sl PPS_ACS W SEGNALET
: - PEND TRASV  SEMAFORD
iale unita_d_italia A = PENDLONGI + |NST ACL
e T, T Bl = PAV MANU | 'm INST'PRD |
¥ SR _ W PAV_MANU_Z = INST PRO 2
we | g 5 PAV_MANU_3 m NST_PRO 3
B * LORD DM~ INST_RETE
e H e . RAMPA_DEM ' NST LUCE
(R a = RAMPANUDV  SERMANU |
_ = ARREDD LI = SEG MANLZ
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

20
15
|
|0|
o
T 3o
D

SIZIIIIIBIIIIIIISIIITIIIIBIIZTIRR
i
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
PANORAMICA | ANALISI |
v = [weefiope it Pref_TS [ NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRAL
293 |PP 293 (TS 00826 |via  |suor_maria_rosaria ventrella [residenziale |13 [4.8 8.22937 | Attraversamento | virtuale | 5l
i NN_PP[iD_PP [ PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE [ LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
’ 5 293 |PP 293 |bassa  |poco [A |>80 no si no asfalto [no  |buono
o | [NN_Ppio_pr ] SEGN_ORIZ|SCALINI[RAMPA [ SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
e 293 PP 293 |no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no
25 \ W‘T::., NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
T o ! 293 | PP 293|250 a 1242 B3487
5 Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
TOR0TRIS  SEOR
: i SEMAFORD
________ e e * PEND_LONGI = INST ACU
— ’ ' = PAV_MANU_! = INSTPRO
‘ W PAVMANU_Z = |NST PR 2
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
® CORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
o = ARREDD_U SEG_MANU 2
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

10 e E— — ——
s - - N i | | | | I
o [

PP_286 PP_287 PP_288 PP_293 PP_294 PP_307

PP_307 PP_294 PP_293 PP_288 PP_287 PP_286

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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