o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
94 |PP 84175 DO0034)via |roma |residenziale [134 [59.8 76.478 |percorso |marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
1194 [PP_94|{media |molto [D [>80 no no no mattoni | si sufficiente

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_DORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
94 |PP 94|no no  |nessuna|no no [P CON(P CON [P CON |si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

94 |PP_841(000 1 1067148
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
i PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
’ = PAVMANUZ - |NST PRI 2
PAV_MANU_3 m ST PRO 3

® CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m |NST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
{22 422 HiE s e ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBE  m |NST ANT ~

94 via roma

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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]
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GRADO_URGE
SICUREZZA
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

: NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRADA
(33 |PP_85]T5 000034|via [roma |residenziale [134 4.0 15.4168 [Attraversamento | attraversamento | al

‘ NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZID
95 |PP 85|bassa [molto |A (>80 no no no asfalto |no  |[pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
95 |PP 85]si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

95 |PP_85]a000 12 4314 2018
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
R Hig = De=2 O = ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5000

4000

3000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

1000
0
PP_751

PP_99 PP_98 PP_96 P95 P94 PP_93

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
g Bis NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
96 |PP 86|TS 000084 (via |Bari |residenziale |4l 4a 9.0127 | Attraversamento | attraversamento | al

. NN_PP|ID_PP |PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
96 |PP 86|bassa |molto [A |>80 no no no asfalte |no  |[pessimo
NN_PP|ID_PP |SEGN_ORIZ | SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDOD | PUBBLIC | ILLUIMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
96 |PP 9E|si no  |nessuna|no oo |A A A no assenti |no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

g6 |PP_AB{a000 |12 2636.3274

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS = SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PENDLONGI ~ |NST ACL

™ PAV MANU | m |NST PRO |

@ = PAVMANUZ - INSTPRO
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
JE Jpm e Die L = ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

|
‘0 . . . I l
0 epos PP_95 PP_96 PP97 PP_212 PP_751 PP_756

SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\




o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

| PANORAMICA ANALISI
E"\;f. : : - . e | INN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP VEL_STRADA
= f ' | 137 [PP_87|T5_000034]via |roma |residenziale {134 (4.0 [0.1a82 |Attraversamento | attraversamento | all
_E :' % ‘\\ """\_ " M, o) ! NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
N | - |[37 [PP37|bassa |molta |A [>30 no no no asfalto [no  |pessimo
¥ ’.!i NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
.i‘-"i“. b 5 97 |PP 87|si no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

97  |PP_87)5000 12 424B.7104
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ m PAV MANU 2 « INST PRO?

PAV_MANU_3 m INST PRO"3
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM s INST LLCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
e N e m ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

|
‘0 IIIII IIIII |IIII |IIII ““l““"“““l“‘l
O Ppo3  PR9>  PP95  PPO7  PP.98  PPI03 PP212 PP213  PR/31  PP_I56
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]

ID_PP

GRADO_URGE
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANDRAMICA ANALTS|
i = 5 1 [wCpr[ipe [inTs Pref_TS | NOME_TS [ TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP  LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIP0_pR VEL_STRADA
: f ' 198 |PP_98(TS_000084|via |Bari [residenziale |4l |48 [1.6B09 [Attraversamento | attraversamento | a0
= 3 < NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
. %‘* - -~ —={|98 |PP_38|bassa |molto |A [>80 no no no asfalto |no  |pessimo
1l .‘35 I ‘}t .". e NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
E 6 G {”"‘ IR PP_98|si no  |nessuna|no no|A A A no assenti {no  |[no
- = | NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
L. ¥ ; i ey 98 [ppgg[soon |12 3335.3958

| Incidenza del costa totale sui percorsiin atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

Pi

PP_98 via Ba

W rpi03 M PP213

PP_97 PP_98

W Pp99

ppos M PP95

{&

PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ
PAV_MANU 3 m INST PRO3
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM w |NST LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

|
‘0 |||||||| ||||IIII ||||IIII ||||IIII ““““'““““"“““‘
O " ppos PP_95 PP_97 PP_98 PP_99 PP_103 PP_213

SICUREZZA
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
1199 |PP 83|TS 000084 |via |Bari  |residenziale | 4! a.a 948307  percorso | marciapiede | a0
NN_PP|ID_PP |PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
99 |PP 89|bassa  |mediamente |B |>30 CON_S|no no no asfalto  |si pessimao
NN_PP|ID_PP |SEGN_ORIZ | SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PLBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
99 |PP 89]no si |nessuna|no oo |A P CON |P CON [si assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS
99  [PP_89(2500 24 29592.2837

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M epi03 M ppico M pp213 M PP99
P95 ppo7 M P98 PP_735

PP_94
PP_734

PPS_ACS

= PAv

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

m Ay
PAV
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

MANU_! w INST PRO |
MANU_Z = INST PRO 2
MANU_3 m INST PRO 3

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

5000
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X 3000
- 2000
- - i
O Ppo4  PR95  PP97  PP9B  PP.99  PPI0D PP.I03  PP213  PR734 PR35 O pp 735 pR7a4  PP213  PPI03
]

SICUREZZA

PP1I00  PP99  PP98  PP97  PPO5  PPO4

ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

; "\... a3 ) _ |F o . B NN_PP|ID_PP |ID_TS PrBf_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
v . —— &‘3 W 1

00 |PPI00|TS _DODOB8 [via  |siciliani | residenziale |34 |55 129.526 |percorso | marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
100 |PP I00|bassa |molto [B |<80 no no na asfalto |si pessimao

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
100 (PP 100 no si |nessuna|no o |A P CON |A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

100 (PP_100]2500 24 39042.066
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
= PAV MANU | m INSTPRO |

@ W PAVMANU 2 = |NST PROZ
PAVMANU 3 w NST PRO3

® [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM wm INST LUCE

0 s i Oeon O o = B = RAMPANUDV SEG MANU |

s WD O R = ARREDO U SEE_MANlJ_2

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
:" ; -— LR 3 : [ﬂ-“ g g NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
; ' " 01 |PPI0I|TS 000088 |via  |siciliani | residenziale |34  [5.8 119.319 |percorso |marciapiede | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
110 |PP 1Dl bassa  |molto (B [<80 no no no asfalto  |si pessimo

NN_PP|ID_PP |SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
100 PP 101{na si |nessuna|no o |A P CON A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

100 PP_101{ 2500 24 3Ba71.829
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
— G| ® PN TR

PAV_MANU 3 m INST PRO3
= [CORD DEM INST RETE

RAMPA DEM wm INST LUCE
= RAMPANODY e AN |
N L R = ARREDD U SER MANL 2
ILLPUBBE w0 INSTANT —

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

25
3000
o
s 5
o 2 2000
3 =
< 1 =
& &
u . . . . N
PP34 PP37 PP38 PP39 PP_99 PP_100 PP_101 PP_102 PP_105 PP_616 PP_722 PP_723 PP_734 PP_735 O PP_735 PP_734 PP_723 PP_722 PP_616 PP_105 PP_102 PP_101 PP_100 P99 PR30 PP_38 PP37 PP34
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |

. _‘., el ' 3 =5 . Qﬂg‘ | ! NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
“ {102 |PP (D2|7S_D00D84|via |Bari |residenziale |4l a.a 42,5753 | percorso | marciapiede | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
| (102 |PP_102)|bassa  [molto (B |<80 na na no asfalto |si pessima

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
102 |PP 102 no si |nessuna|no o |A P CON |A Si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

102 |PP_102 (2500 24 147724 8623
| Incidenza del cost totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |

@ W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2
= PAV_MANU 3 m INSTPRO2
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |

e = ARREDD_U SEG_MANU 2
ILLPUBB  m INST ANT ~

A

i
N |
-
]

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

FANI]RAMIEA ANALISI |

=== INN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA

|03 |PP I03(TS 000084 |via |Bari |residenziale |41 a.a 137.627 |percorso | marciapiede | ol

i : r & " t :F‘ f 1 NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
-,.. 103 |PP I03|bassa  |mediamente (B |>30 _CON S{no no no asfalto |si pessimo

T r_'_“‘""““’ 1
ﬂ Lol | - NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
P Fo- . T U | o a | i ) . .
. I e ] (103 |PP103)no si nessuna | no o |A P CON |P CON [si assenti |no no

. A NN_PP]ID_PP [SICUREZZA| GRADD_URGE| TOTALE_COS
o &L AN T 103 |PP_103]2500 24 41999 457

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

; A= | | ) PPS_ACS W SEGNALET
Wl PEND_TRASV SEMAFORD
PP m3 via Bari

= PEND_LONGI INST ACL
el ™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ = PAVMANLZ - |NST PRO7
PAV_MANU_3 m INST PRO"3
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM s INST LLCE
H s O i O s o s O s - RAMPA—NUDV SEE_MAN“ I
CEN TN . m ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBB  m INSTANT ~

7.75%

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
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GRADO_URGE
SICUREZZA
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

P = e “ U| INN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
' I04 |PP 104]TS 000036 |via  |brindisi |residenziale |72 |58 726025 | percorso | marciapiede | al

. NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
104 |PP |04|bassa  |mediamente |[B |<80 no no na asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
104 | PP 104]no si |nessuna|no o |[A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

104 PP_{04 ({2500 24 23077.3274
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ m PAVMANG? - NSTPROZ
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
i 5 g O a0 Do D = ARREDD_U SEG_MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — — —

PP_217 PP_214 PP_208 PP_106 PP_105 PP_104 PP_103
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI

|

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
05 |PP I0G|TS 000096 |via  |brindisi |residenziale |72 [5.a 81.4007 |percorso |marciapiede | al
/| [NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
105 |PP I05|bassa  |mediamente (B |<80 no no no asfalto |si pessimo
¢ NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI{ RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
105 |PP 103 no si |nessuna|no no o |[A P CON |P CON [si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
105 |PP_105{2500 24 238376037

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

i>

pccs

C

VST e

M ep214 M pp103 M ppios M PPI04 PP_217
PP_102 pp 208 M PP_106

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD

™ PENDLONGI ~ |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
/@/ W PAV MANU 2 = INSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
= [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

6000

SICUREZZA

2000 —

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALIS| |

NN_PP|ID_PP [ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
|06 |PP IDG{TS 000096 |via  |brindisi | residenziale |72 [4.8 B.08677 | Attraversamento | virtuale | 5l
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
|06 |PP ID6|bassa |molto (A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI] RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
106 (PP 106]no no |<a% [no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
106 |PP_106) 6250 Il 123062283

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
CORD DEM  INSTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
RAMPA'NUDV  SERMANU |
H Gl O mm U o D o O R | ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 108 via brindisi

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — — | - [ | [

PP_217 PP_214 PP_208 PP_106 PP_105 PP_104
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA

ANALISI |
v NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
' 107 |PPI07|TS_0O0ND|via |villanova |residenziale {113 [59.a 100.271 |percorso | marciapiede | 5l
| NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
1107 PP I07|bassa  |mediamente [B |<80 no no na mattoni | si pessimao
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
107 (PP 107]no si |nessuna|no no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
107 {PP_107{2500 24 31128 86

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

@

.....

5.08% | g ooy 406K

W pp_34s
PP_492 Pp64s M PP_162 PP_147 PP_109
PP_648 PP_161 Pp_798 PP_148 PP_108
PP_178 P79 PP_180 PP_163

pp_107 M PP344 M PPics M PP_260

PPS_ACS

PEND_TRASV

™ PEND_LONGI

= PAV AN |
= PAVMAN?
PAVMANU 3

™ CORD_DEM

RAMFA DEM
= RAMPA_NUDV

= ARREDD |
ILL_PUB

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

pppppppppppppppppp
2 2R 102 0t 5 e 1 R 1R 1o R 1o 1R 20 R 3 85 0 6 8 0 2

pppppppppppppppp
R R B e R R R 10 R R 1o R 16 R 1ol R 16 R 16, R radR 1y R ol R gl

oooooooo
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
|08 |PP I0B(TS Z0I0|via  [luogovivo |terziaria | O 4a 162752 [ Attraversamento | virtuale | al

| INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
|08 |PP I08|bassa |molto (A >80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
108 (PP 108 |no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

108 [PP_|08 6250 I 147252064
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
PR P P = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — — -

&

PP_648 PP_178 PP_172 PP_109 PP_108

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
03 |PPI0S{TS Z0I0fvia  [luogovivo |terziaria | O 9.0 108.326 | percorso | marciapiede | 30

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
103 |PP I09|media |molto [C |>80 no no no mattoni | si buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
109 (PP 109|no si |nessuna|no no o |A p p no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

108 (PP 109]600 13 8h16.168
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASY  SEAFORT
= PENDIONGI ST AL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
= PAVMANIZ » (NSTPRD?
PAVVANU 3 m ST PRO 3
= CORD DEN  STRETE
RANPEOEN w INSTILUCE
tEtE i I mp vt i

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

00
10
) l
[ [
Po Po_ Pn Po B Pn Ao o Pp
27052708 705 115 65 Ty oy T35 < Trg'"

pppppppppp
8 1 30 3, 6 R 6, PR 6 P 6 PR 6 PR 6

ID_PP
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS [NOME_TS [ TIPO_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
10 |PP NO|TS O0OD8B|via |degli_orti|residenziale |92  |5.8 1a7.821 |percorso |marciapiede | al

| INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZIO
A[10 |PPND[bassa  |molto {B |<30 no no no mattoni | si pessimo

— NN_PP|ID_PP |SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
0[PP NO{no no  |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

0 (PP_1i0{Z500 2l 44769 491
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
™ PEND_LONGI = INST ACU

= PAV MANU | m INST PRO 1
——@—- ™ PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV_MANU 3 m INST PRO3

= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
R = RAPANUDV s ANy |

= ARREDO_U SEG_MANU2
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

5

0IIIII IIIII I IIIII

3%%E%E%%%%%E%E%E%E%E%E%E%E% 33%%3%%33%33%%%%%%3%33%%%%%
.....................................................

GRADO_URGE
SICUREZZA

3 3
mmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmm
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

' . NN_PP|ID_PP (ID_TS Pref_TS NI]ME TS |TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
i i ! I |PP TS DOOOBG [via  |degli_orti|residenziale {32  [4.8 B.26784 | Attraversamento | virtuale | 5l

- SR NN_PP|ID_PP |PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
! il |PP [If|bassa |malto [A [>80 no no no asfalto [no  |buono

= NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUIMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
i PP il no no |<a% |no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
i |PP_II{ 6250 It 1233.05245

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SEG MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP 11l via degli_orti

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPPPPPPPP

| ID_PP
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Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI
o \_ | [Mrp e TS Pref_TS [ NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS [ VELOC_PP [ LUNGH_PP [ MAGROTIPD_[ TIPD_PP VEL_STRADA
' ! v \ 112 |PP N12|TS_DOOO83 |via  |vittorio_veneto [terziaria |86 [ 5.0 [IL.B44 |percorso |marciapiede | 30
NN_PP]ID_PP | PROTEZIONE [ UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV [ PEND_LONG | PIANI_SOS [ PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
12 |PP l1Z|basso  |malto |B |>30 CON_S|no no no mattoni | si pessimao
NN_PPID_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI] RAMPA | SEGN_RAMPA ARREDD [ PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEEN_STR | SPORGENZE [ SEMAFORD | INSEGNE [ MARE
12 |PP 112 no si |<0% |no M_CON|A P CON |P CON [si assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS
12 PP_liZ{1a00 20 207a8.304
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
- PEND TRASV  SEMAFORD
PP_112 via vittorio_veneto A ™ PEND LONGI = |NST ACL
T e BRI = PAV AN | w NS PR
b5 s 6 ™ PAV_MANU_2 = |NST_PRO_2
PAV_MANU_3 m INST PR3
S ® CORD_DEM INST RETE
R RAMPA_DEM m INST_LUCE
oy Bt 8§ A S W RAMPA NUDV  SERMANU 1
0 @88 O s D can O e o [ ARREDD_“ SEE_M AN“_Z
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
15
|
‘0 |I |I ||
5 II II II II II II
[

EERIIRIBIIIIIIIISIIBIIIIIIIZRR
.............................

mmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmm

SICUREZZA

40

2000

8

0

oo Aallne 1 ARRNARR AN Gal

SIEISZIIIIIITISIIIIIITISIITIITRE

mmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmm
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
37 / : | i \|\ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
: 13 |PP N3|TS 000083 |via |vittorio veneto |terziaria |BE 4.0 T43l76 [Attraversamento |virtuale | ol
- s NN_PP]ID_PR | PROTEZIONE [ UTILIZZ0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG [ PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID

||M3 |PP_!13|bassa  [molto |A >80 no no no asfalto no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
13 |PP 113 ]no no  |<a% |no o |A A A no assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

13 [PP_13|6250 il 1444 37632
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

™ PEND_LONGI = |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
/@/ ® PAV MANU 2 = INST PROD?
PAV_MANU_3 m INST PR3

™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM s |NST LUCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1

® ARREDOU = SEGMANU™
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICUREZZA

GRADO_URGE

PP_641 PP_640 PP_113 PP_112

| ID_PP

AAAAAA
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-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP VEL_STRADA
[14 |PP N4{TS DODOB3 |via  |vittorio_veneto |terziaria |86 |48 782182 [Attraversamento | attraversamento | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
14 |PP 14]media |molto |A |[>50 no no no asfalto [no  |buono

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
A 114 | PP 114 si no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

14 PP I14]2000 a 1441365
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
™ PEND_LONGI = INST ACU

® PAV_MANU! = INSTPRO |
—@~ W PAV MANU 2 = INST PROD7
PAV_MANU S m INST PRO3

™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |

® ARREDOU = SEGMANU™
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

pppppp x
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
T - T

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
M5 [PP NG|TS 000127 |via |trieste |residenziale |94  |5.0 02,0248 | percorso | marciapiede | a0

| [NN_PR]ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
o |PP I15|bassa  |mediamente |B |<30 no no no asfalto |si sufficiente

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
5 |PP I15]no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_LIRGE | TOTALE_COS

ita PP _I15]Z500 77 13242.784
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
j}  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |
2 - EE LR U = ARREDD_U SEG_MANU_2
LLPUBE w0 NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_147 PP_139 PP_137 PP_124 PP_123 PP_116 PP_115 2
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA . ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
Il6 |PP NIG|TS O0OD8!|via |nazario_sauro |residenziale |oB  |4.8 6.30226 | Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
6 |PP [I6|bassa |mediamente (A |>30 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
6 PP B|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

6 [PP_II6 {6250 B 997.30482
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

@ = PAVMANU | INST_PRO |

PP 1IB vi.a nazﬁriu_sauru

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
B B e ®omw e W u ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

20
15 F T — e | —
10
2000 — — — — — — =
5 - - -
(3 o
PP_115 PP_116 PP_117 PP_137 PP_138 PP_139 PP_140 PP_115

PP_140 PP_139 PP_138 PP_137 PP_117 PP_116

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE

PANORAMICA

NALI

DEI PERCORSI PEDD
|

ANALISI

|

g

\ NN_PP

T_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA

7

ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABI
PP UT|TS 000127 {via  |trieste | residenziale |94

3.0 56.8865 | percorso | marciapiede [ a0

NN_PP

ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS

117

mediamente [B  [<90 no

PP _[17]bassa

no no

PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

asfalto |si

sufficiente

NN_PP

ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA

SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

117

PP 117 no si

nessuna | no D CON|A P CON |P CON

Si assenti |no

no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

7 |PP_NT|250

0 |22

14180.5375

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

—&—

W epis0 M oppa4r W opres7 M oPPI24 PP_117
pp13s M PP138 PP125 PP118 PP_116

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

PEND_TRASV
= PEND_LONGI
= PAV_MANU |
= PAVMAN?
PAV MANL
= [ORD DEM
RAMPA_DEM
= RAMPA_NUDV
= ARREDA U
ILL_PUBB

= SEBNALET
SEMAFORD
INST_ACU
= INST_PRO |
INST PRO_?
= INSTPRO 3
INST RETE
= INSTLUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20

15

O Ppi16 PP117 PP118  PP124 PP125 PP135 PP138  PP1A0  PP1A1  PP_647

SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
g e ; } \ b | \\ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
: L_______m v 18 |PP_NBTS 00O |via |giardini_convento |residenziale [187 4.0 B.94734 | Attraversamento | virtuale | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
18 |PP [18|bassa |mediamente A |>80 no no na asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP |SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
18 [PP 8]no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

g [PP_I18|G6250 i 104073238
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
O mm O mes O e O me 0 6 | ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_118 via giardini_convento

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
6000
20
E <
g' 15 E 4000———— -
2 10 2
& Y 2000 = - - - - |
1 1 | I
O ep 7 PP_118 PP_119 PP_135 PP_136 PP_141 PP_142 O o142 PP_141 PP_136 PP_135 PP_119. PP_118 PP_117
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE

DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
, NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
| i (19 [PP HI|TS 000I27|via |trieste |residenziale |94 |5.5 a2.0702 | percorso | marciapiede |
[ INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
19 |PP [19|bassa |mediamente (B |<80 no no na asfalto |si pessimao
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
19 [PP 13{no si |nessuna|no M_CON|[A P CON |P CON [si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
119 [PP_119{2500 24 17102 4282

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

»

W epi42 M pp143 M presc M oPPII9 PP_126
pp191 M PP133 PP127 PP136 PP_120
PP125 PP118

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20

15

O 'PP_118 PP_119 PP120 PP125 PP_126 PP_127 PP_133 PP136 PP142 PP_143 PP_191 646

SICUREZZA

ID_PP

PP_142 PP_136 PP_133 PP_127 PP_126 PP_125 PP_120 PP_11

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ




o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | ) ANALISI

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
120 |PP 12078 _O0DCIO8 {via  |mazzini | residenziale 260 |4.a 7.0908 |Attraversamento |virtuale | 5

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
120 |PP |20 bassa  |mediamente (A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
120 |PP 120 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

120 |PP 1200|6250 B 1113.2056
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
—@— ® PAV MANU 2 = INST PROD?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

® [CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
gl R = ARREDO_L SEG_MANL 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
20
15 F T — e | —
10
2000 — — — — — — =
5 - - -
(3 o
PP_119 PP_120 PP_121 PP_133 PP_134 PP_143 PP_144

PP_144 PP_143 PP_134 PP133 PP121 PP_120 PP_119

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
. |

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
12 |PPI2011TS_000IZ7|via  |trieste |residenziale [94  |5.8 49.43072 | percorso | marciapiede | all

! NN_PP|ID_PP |PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
12 |PP (2(|bassa  |mediamente |B |<80 no no no asfalto |[si pessimao

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_DORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
121 |PP 12 no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

121 |PP_{21{2a00 24 16334.1882
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND_LONGI ~ |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ™ PAV_MANU_Z = INSTPROZ

PAV MANU 3 m |NST PROR
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e e T W W o ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILLPUBB = |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI

| INN_PP{ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
{122 |pp (22|75 000107 |vie [cavour |residenziale [226 4.5 7.36795 [ Attraversamento | virtuale | al

| [NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
1122 |PP 122 |bassa  |poco (A >80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
122 PP 122no no  |nessuna|no no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

122 PP 1226250 2 18419873
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFDRD
= PEND LONGI = |NST AL
= PAVMANU! m INSTPRO |
{ = PAVMANU_2 = |NST PRO 2
PAV MANU_3 m NST PRD 3
= CORD DEM ~ |NSTRETE
RAMPA_DEM w |NST LLCE
= RAMPANUDV  EG MANU |

L — = ARREDD_U SEE MANL™?
ILLPUBB  m INST ANT ~

PP 122 via cavour

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20
15
10
5
o I I
PP_121 PP_122 PP_131 PP_132

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — — | - [ | [

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS NI]ME TS| TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
123 |PP 123|TS 000127 [via  |trieste |residenziale |34 4.5 13.6602 | Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
123 |PP 123 |bassa  |maolto [A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| 1128 [PP_123|na no  [nessuna|no o |A A A no assenti [no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

123 |PP 123 |G250 I 2419 Bal4
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDO_U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

124 |PP_124]2500

PANORAMICA ANALISI |

Ty ki NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP VEL_STRADA
124 | PP 124(TS DO0I27|via  |trieste |residenziale |94  [5.3 I08.774 |percorso | marciapiede |al
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZIO
124 |PP (24]basso  |molta |C (>80 no no na mattoni | si buona
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
124 PP 124]no si |<a% |no D A A p no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

12

16304.682

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS [ |

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI

W ep139 M PPi40 M pPP141 M PP647 PP_124

&

= PAV AN |
= PAVMAN?
PAVMANU 3
= [ORD DEM
RAMFA DEM
= RAMPA_NUDV

PP_117 PP_115 M PP_645 PP_147 PP_123
PP_798 PP_137 PP_135 PP_138 PP_125
PP_118 PP_116

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
LLPUBE m

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

ppppppppppppppp
205 gy Ngs Mgy Mg Mg Rl Ml Mgy Ml s T2y M2y Mgg Ty M Tps
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
|'I i ~ & : NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
= — 1Za |PP 125|758 000 |via  |giardini_convento |residenziale 187 |4.8 1.04964 [ Attraversamento | virtuale | 50
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
120 |PP 125]|bassa  |mediamente |A |>80 no no no asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
120 | PP 125]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_URGE | TOTALE_COS

126 PP 1256250 i [106.79348
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

@ = PAVMANU | INST_PRO |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
H Geg O @ep U mes [ e O e | ARREDD_U SEE_MANU_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000-] - — — — — — -

PP_647 PP_646 PP_136 PP_135 PP_126 PP_125 PP_124
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
| ANALISI |
: NN_PP[io_pe Tin_Ts Pref_TS [ NOME_TS [ TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP] MACROTIPD_[ TIPD_PP VEL_STRADA
126 |PP_I26|TS 000127 |via  |trieste |residenziale |94  [5.8 al.B68Y |percorso | marciapiede | al
NN_PP[iD_pP [ PROTEZIONE [ UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCE | MANUTENZID
126 |PP |26 |bassa  |mediamente [B |<80 no no no asfalto |si pessimo
NN_PP[iD_PP  SEGN_ORIZ| SCALINI[RAMPA [ SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
126 |PP 126 no si |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
126 PP 126 {2500 24 |G985.6439
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV_MANU_! = INSTPRO
@ W PAVMANU 7 = INST_PRO 2
PAV_MANU 3 m INST PRO 3
= LORD DEM — |NST RETE
RAMPA_DEM w INST LUCE
= RAMPA_NUDV" SEGMANU |
W E T u ARREDD_U SE[{_MANU_Q
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20

15

O 'PP_118 PP_119 PP120 PP125 PP_126 PP_127 PP_133 PP136 PP142 PP_143 PP_191 646

GRADO_URGE
SICUREZZA

191 PP_143 PP_142 PP_136 PP_133 PP_127 PPl

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
- ; ~ | INNPP{ID_PP ]ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
— _—._y: ________\\\ 127 |PP_127{TS_DODIOB |via  |mazzini | residenziale | 260 |4.5 770889 | Attraversamento | virtuale | 50
! ] NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
! ) ; : 127 |PP I27|bassa  |mediamente [A |>80 no na no asfalto |no  [buono
e i NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| ST PP 127 no no  |nessuna|no oo |A A A no assenti {no  |no

I NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
£ 127 |PP_127]62a0 b 210.23573

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

\ oy ‘ | il o oo

| PEND TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI = |NST ALU
= PAVMANU| w |NST PRI |
-—@—- = PAVMANUZ = |NST PRO 2
PAV MANU 3 m [NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA DEM w INST LUCE
= RAMPANUDV  SEE MANL |
w g B B 8 m ARREDO_U SEG MANL 2
ILLPUBB = |NSTANT ~

PP _127 via mazzini

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

4000————— —

2000-] - — — — — — -
- - o

ppppp PP_191 PP_190 PP_134 PP_133 PP_128 PP_127 PP_126

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

ANALISI |
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
| 1128 [PP_128 TS5 000127 [via  |trieste |residenziale |34  [5.5 49.0663 | percorso | marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
128 |PP I28|bassa  |mediamente [B <80 na no no asfalto |[si pessima
NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLLIMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE
128 |PP 128]no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

128 |PP_128|2500 24 16228 4673

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

»

W epi4s M oppoi4s W oppi21 M oPPI28 PP_190
pp1gy M PP134 PP127 PP_120 PP_131
P_129 PP122

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS

W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL

= PAV_MANU | w INST PRD |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3

= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE

= RAMPANUDV  SERMANL |

= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado

di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O

-]



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI

| NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
129 |PP 129178 000107|via  |cavour [residenziale |226 4.8 1.07878 | Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
129 |PP (29 |bassa |poco [A |>H0 no no no asfalto |no  |buono

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
129 |PP 129]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

129 |PP 1289|6250 2 189.469
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

= PEND LONBI = |NST AL
= PAVMANL | w INSTPRO|
—‘— = PAVMANUZ - |NST PRI 2
PAV MANU_3 m [NSTPRO_3

= CORD DEM ~ |NSTRETE
RAMPA_DEM w |NST LUCE
= RAMPA NUDV  SEG AN |

S a0 ) i O ™ ARREDOU -~ SEG MANU™?
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20

15

10

5

o I I
PP_128 PP_129 PP_131 PP_132

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — — | - [ | [

PP_189 PP_188 PP_132 PP_131
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
A i 4 NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
\ 130 |PP _I30|TS 000127 |via  [trieste |residenziale |94 4.0 7.28213 [Attraversamento |virtuale | 50
i NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
W 130 |PP I30|bassa |poco [A >80 no no no asfalto [no  |buono
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
I ! j'-r_*“ i R
P [ [130_|PP 130{no no  |nessuna|no o [A A A no assenti |no  |no
b - |
b NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
130 |PP 1306250 2 182.30325
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
$ PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD

PP_130 via trieste = PEND_LONGI = |NST ACU

w PAV MANL | m INST PRO |

u PAV MANIJ i |NST PRI] 7
PAV MANIJ S m INST PRI] 3

= [ORD DEM INST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE

u RAMPA_NUDV SER MANU |

R = ARREDD U SEG MANL 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

vvvvvvvvvvvv
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
131 |PP I311TS 000127 via  |trieste |residenziale |94  |4.0 8.3287 |Attraversamento |virtuale | ol

. NN_PP|ID_PP | PROTEZIDONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
{131 |PP 13l|bassa |poco |A [>80 na no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
131 [PP 13{no no  |nessuna|no o |A A A no assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

131 [PP_131|6250 2 208.205
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

PP_131 via trieste A
E—— ‘ = PAV_MANU! w NSTPRD |

F ol

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
i3 g 0 Do Cas = ARREDD_U SEG_MANU 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000-] - — — — — — -

PP_189 PP_145 PP_131 PP_129 PP_128 PP_122 PP_121
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

@ Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI
PANORAMICA ANALISI
N_PPiPr [in_Ts Pref_TS Nl]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPD_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
‘ _____%__ [32 |PP_I32|TS_DO0IZ7|via |trieste |residenziale [34  |4.5 8.28056 | Mtraversamento | virtuale | 50
.2 ) b ™= | [WNFP]ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | FEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
I {132 [PP 132(bassa |poco [A {>30 no no no asfalto |no  |buono
If" i NN_PPID_PP | SEGN_DORIZ | SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA T ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZ| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
i 132 |PP 132 |no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no
;'l. ] o NN_PP[ID_PP [ SICUREZZA| GRADD_URGE| TOTALE COS
: Il. — - 132 |PP 1326250 2 207138
A s il
R "! Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
L I b § PPS_ACS W SEGNALET
e N Wiree ] PEND TRASV  SEMAFORD
PP 132 via trieste A = PEND_LONGI + |NST ACU
- — = PAV MANU ! m INST_PRO |
‘ = PAVMANUZ = |NST PRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
™ CORD DEM  |NSTTRETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e ™ ARREDD_U = SEG MANUZ
ILL PUBB w0 INST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
15
5
° PP_122 PP_129 PP_132 PP_146 PP_188

SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l




o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
133 |PP I33|TS 000127 via  |trieste |residenziale |34 4.0 8.0993! | Attraversamento | virtuale | 20

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLUTENZID
133 |PP 133 |bassa  |mediamente (A |>30 na no no asfalto {no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ [ SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
133 (PP 133 |no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

133 PP 133|62350 i 1271.58167
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
{2 [ iR e (15 (1 ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
20
15 F T — e | —
10
2000 — — — — — — =
5 - - -
© reio PP_120 PP_126 PP_127 PP_133 PP_143 PP_191 © eion PP_1 P PP_127 PP_12 PP_120 PP_11

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
134 |PP 134|715 000127 |via  |trieste |residenziale |34  [4.3 18478 [Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
134 |PP (34|bassa  |[mediamente |A |>80 no no no asfalto [no  |buono

[ INN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
134 | PP 134]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

134 PP 1346250 i 123115632
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

@ = PAVMANU | INST_PRO |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
Sl ) DA U et LR u ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
20
15 B
2000-] - — — — — — -
5 - - -
© ppa20 PP_121 PP_127 PP_128 PP_134 PP_144 PP_190 ° e PP, PP_134 PP_128 PP_127 PP_121 X

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
130 |PP 135|TS 000127 |via  |trieste |residenziale |34 4.0 171438 |Attraversamento | virtuale | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
130 |PP [33|bassa  |mediamente [A |>30 na no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
135 |PP 135]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

135 |PP_135|6250 i 1211.25186
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
W AV MANU 2 INST PRO 2

PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM m INST LLCE
2 = RAMPANUDV  SER MANU |
e = ARREDD_U SEG_MANL_2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
20
15 F T — e | —
10
2000 — — — — — — =
5 - - -
© ey PP_118 PP_124 PP_125 PP_135 PP_141 PP_647 © ppear PP_ PP_135 PP_125 PP_12 PP_118 PP_117

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
' '"\... ; t.' - ' \\ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
] }r—_.__—'__,____'____r A (36 |PP_136{TS_000I27|via  |trieste [residenziale |94 |43 733391 | Attraversamenta | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLUTENZID
136 |PP I36|bassa  |mediamente (A |>30 na no no asfalto {no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ [ SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
136 (PP 136 {no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

136 |PP 136 |6250 i 1191.43643
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

@ = PAVMANU | INST_PRO |

PP 136 via trieste A

= AV MANU_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE

L RAMPA_DEM INST_LUCE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |
0 s O o Diee G = ARREDO_U SEG MANLI 2
ILL_PUBB  m INSTANT -
Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
‘wlelll | wull=lsl

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
137 |PP I37{TS_000I27|via |trieste |residenziale |94  [4.5 1.72707 | Attraversamento | virtuale | al

.| NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
137 |PP I37|bassa  [mediamente |[A [>30 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
137 |PP137|na no  |nessuna|no no|A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

137 |PP_137]|6250 i 121314994
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDO_U SEG MANU 7
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
W | . NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
I L : | [38 |PP_I3B|TS 000127 |via  [trieste |residenziale |94 4.0 764675 [ Attraversamento | virtuale | al
1 NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
138 |PP I38|bassa  |mediamente [A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
138 | PP 138 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

138 PP 1386250 B 1200 48125
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP_138 via trieste

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
Bl U ; ‘ F & el N NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_| TIPD_PP VEL_STRADA
: 4 J 133 |PP 139(TS 00008 |via  |nazario_sauro |residenziale 0B |5.0 110.264 |percorso | marciapiede | a0
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZIO
139 |PP I39|bassa  |mediamente (B |<80 no no no asfalto |[si pessimao

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
i 1139 | PP 139 no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
133 |PP_133)2500 24 34036.824

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL

™ PAV MANU | m |NST PRO |

® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

= RAMPANUDV  SER MANU |

= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI

|

K2 L
de |

R0 NN_PP{ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS

VELOC_PP | LUNGH_PP

MACROTIPO_| TIPD_PP

VEL_STRADA

nazario sauro |residenziale | 56

2.0

[08.761

percorso | marciapiede | a0

d \\ 40 |PP_j40[TS_o0008I via 0. idenzi . . iapi
_ NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO

mediamente [B  [<90 no no

140 | PP 140 | bassa

no asfalto |si

pessimo

{ [NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA

SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE

140 | PP 1401 no si |nessuna|no o |[A P CON |P CON {si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
140 PP 1402500 24 33890 44l

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

L

2y

55% o
%,
505% L, %

w %

Woee0 M PPz M PPE M PPI41 PP_142
Pp643 M PP_G40 PP112 P73 PP_695
PP_76 PP119 PP_611 PP117 PP_115
PP_607 PP_608 PP_645 PP_797 PP_641

M ppe H P23

PPPPPP

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_.

ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
PEND_LONGI INST ACU
PAV_MANU_! m INSTPRD |
PAV_MANU_Z = INST PRO 2
PAV_MANU_3 m INST PRO 3
CORD_DEM INST_RETE
RAMPA_DEM w |NST LUCE
RAMPA_NUDV SEG MANU |
ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB  m INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

5

OIII ||I ‘ ‘ |I ||| I|II|I
3 oo
2‘

SICUREZZA

1D_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G’\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA . | ANALIS] |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
141 | PP 141{TS_DOOM |via  |giardini_convento |residenziale |87 5.0 106481 [percorso | marciapiede | 5l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
141 |PP _|4l]bassa | mediamente |B [<30 no no no asfalto |si pessimao

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
14 | PP 14| no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS
141 |PP_14112500 24 32333.9M

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
= PAV MANU | m INST PRO 1
m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU 3 m INST PRO3
= LORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM ‘m  NST LUCE
RN = RAMPA_NUDV' SEG_MANU|
S = ARREDO_ U= SEG_MANL2

ILLPUBR  m [NSTANT

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

:II..I..I I | I|||||||I :: ol | lnlndolnlan

%33%3%3%%%3%33%3%3%%%%%%3% EE%%%EE%%EE%%%EE%%E%%%EE%%
||||||||||||||||||||||

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
142 | PP 142(TS _DOOM {via  |giardini_convento | residenziale {187 [ 5.8 I06.46 |percorso |marciapiede | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
142 |PP |47 |bassa | mediamente |B |<H0 no na no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
142 PP 142 no si |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LRGE | TOTALE_COS
142 |PP_14212500 24 32873.86

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |

@ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

:II..I..| | I I.....III iﬂﬂﬂﬂﬂ pinlniadlnban

33%%%%%%%3%%333%%%%%%%33 3%3%%%333%%%3%3%%%333%%%
||||||||||||||||||||||||
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GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
143 |PP 14315 0ODIO8|via  |mazzini | residenziale 262 [5.a |03.354 | percorso |marciapiede |

3 NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
143 |PP |43 |bassa  [mediamente |B |<80 no no no asfalto |[si pessima

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
143 | PP 143]no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS
143 |PP_143 (2500 24 32026.014

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI + |NST ACU
= PAV MANU | m INST PRO 1
@ = PAVMANU_Z = INST PRO 2
PAV_MANU 3 m INST PRO3

oy = CORD_DEM INST RETE
e RAMPADEM w INSTLUCE
vie Mo W o o = RAMPANUDV  SERMANU |
e M o3 W oz W o2 : . ARREDD_“ SEE_MAN“_Z
ILL PUBB  m INSTANT
Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
3!!%!!%%%33???!!!!%%%%33 DDDBDD%%%EE%%D%BED% 3@% ED
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
144 | PP 144 (TS DOOIOR |via  |mazzini|residenziale | 260 |5.8 I02.838 | percorso | marciapiede | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
144 |PP l44|bassa  |mediamente |B  [<30 no no no asfalto |[si pessimao

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
144 PP 144 |no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
144 | PP_14412500 24 31875858

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

s Acs = SEGNALET
F“‘ PEND_TRASV SEMAFORD
Wﬁ ™ PEND_LONGI = |NST ACU

0.507%

= PAV_MANU_! m INSTPRO |
@ = PAV_MANU_Z = |NST PRO?

PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

:I..l..l I I...IIII iDDDD ikt

E%EE%%%E%%%E%%EE%EE%%% EEEEEEEEEE%EEEEE%EEEEE
l -
LR B B B B T I - 1 b 1 S o S S S S )

GRADO_URGE
SICUREZZA

wwwwwwwwwww
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI

|

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
143 | PP 145(T8 _000IO7 [via  |cavour |residenziale |226 | 5.0 100.059 | percorso | marciapiede | al
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZID
40 |PP l4a)bassa |poco |B <80 no no no asfalto |si pessimo
| |NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI{ RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDOD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
| [145 PP 145]no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS

143 |PP_14a] 2500 24

3l067.169

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M rp220 M PP143 M PP14s M PPI4S PP_146

PP_79 PP_119 M PP121 PP_82 PP_133
PP_134 PP_80 PP_120 P81 PP_83
PP_131 PP132 PP122

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

8

o w 3 &

25

SICUREZZA

pppppppppppppppp

pppppppppppppppppp
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

PANORAMICA

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP{ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT

_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA

146 | PP 146)TS 00007 |via  |cavour |residenziale | 226

0.a 99.968! | percorso | marciapiede | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV

PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

146 |PP |46 |bassa  [poco |B (<O no

no no asfalto |si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD

PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE

MARE

146 | PP 146 no si |nessuna|no no

A P CON |P CON [si assenti |no

no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

146 |PP_146 (2500

24 al040.717

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M rp220 M PP143 M PP14s M PPI4S PP_146

PPS_ACS [ |

PEND_TRASV

= PEND_LONGI

= PAV AN |

= PAVMAN?
PAVMANU 3

= [ORD DEM
RAMFA DEM

= RAMPA_NUDV

PP_79 PP_121 M PP82 PP_134 PP_80
PP_120 PP_81 PP_83 PP_224 PP_131
PP_132 PP_122

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
LLPUBE m

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

8

GRADO_URGE

25
1

ppppppppppppp

o o 3 &

SICUREZZA
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

| PANORAMICA ANALISI |
:‘~,!__ J’ 3 = [ [n_pr|iPP |ID_TS Pref TS | NOME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP VEL_STRADA
E : _ e ‘ \ |47 | PP 147]TS 000083 |via |vittorio veneto |terziaria |86 |88 a8.7627 | percorso | marciapiede | 30
i " b= Wemf -l - {1 | [NNPP[I0.PP | PROTEZIONE | UTILIZZO| SEDE | LARGHEZZA| PEND. TRASY | FEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
N ’ ¥ ] - ' 147 |PP 147 [basso  |molto (G |>80 no na no mattoni | si buono
NN_PP]ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI] RAMPA | SEEN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFRD | INSEGNE | MARE
= [147 |PP 147 no si |<0% |no V A A P no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

147 [PP_147 {1500 12 3153.06A!
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD
™ PEND_LONGI = |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
W PAV MANU 2 = INST PROD7
PAV_MANU_3 m INST PRO3
™ [ORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM s INST LLCE
W RAMPA NUDV  SERMANU 1
il ol Ll el R = ARREDO U SEG MANLI 2
ILLPUBB  m INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
4000

— =aln

PP_798 PP_645 PP_181 PP_180 PP_149 PP_148 PP_147 PP_124 PP_123 PP_107
| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
g I-_'__' e NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
E 148 |PP 148118 DOOO8B3(via  [vittorio_veneto |terziaria |86 [4.8 4.04778 | Attraversamento | virtuale | 2

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
148 |PP |48 |bassa  |molto |A [>80 na no no asfalto {no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

| [148 [PP_148 [no no  [nessuna|no no (A A A no assenti |no |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
148 PP 148 | 6250 il |695.00146
1 Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
™ PEND_LONGI = INST ACU

= PAV MANU | m INST PRO 1
’@/ = PAVMANU2 = |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m INST PRO3

= LORD DEM — |NST RETE

PP_148 via vittorio_veneto A

o RAMPA DEM m |NST LLCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
e D 0 s ik O s = ARREDO U SEG MANU 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000

4 PP_181 PP_180 PP_149. PP_148 PP_147
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (.l;ﬂ



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS |NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
149 | PP 148175 00010 via  |villanova | residenziale |13 |5.0 95.7089 | percorso | marciapiede | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
| {148 |[PP_149|bassa  |mediamente (B |<830 no no no mattoni |si pessimao

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
149 | PP 143 no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

149 PP 1432500 24 249801.2854
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACU
@ = PAV MANU ! w INSTPRO |

W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU 3 m INST PRO3
™ CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m INST LUCE
HE HEs 0 ie O s 0 e - RAMPA NUDV SEE_MAN“ I

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

Hmm B

PP_647 PP_260 PP_259 PP_256 PP_182 PP_181 PP_161 PP_160 PP_159 PP_150 PP_149 PP_148 PP_147
| ID_PP

PP_181 PP_182 PP_256 PP_259 PP_260 PP_647

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

I NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
! fal |PP 150{TS 000N via  |giardini_convento |residenziale |187 |48 B.81107 |Attraversamento |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
| 10 |PP (50 {bassa  |mediamente (A |>80 no no no asfalto [no  |buono

| [NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

_ =
' L[ [0 |PP_130{no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no
il NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS
' \ 1a0 PP _{a0|6Za0 i 1069.33794
£ " | Incidenza del costa tatale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

e ops Acs = SEENALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
@ = AV MANU_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3
= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE
= RAMPA NUDV  SER MANU |

PP _150 via giardini_convento A

ppi49 M ppist M presa7 M press M PR3

= ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
6000

20
E <
g' 15 E 4000———— -
2 10 2
& Y 2000 = - - - - - |

1 1 | I

® PP_149 PP_150 PP_151 PP_182 PP_183 PP_646 PP_647 ® PP_647 PP_646 PP_183 PP_182 PP_151 PP_150 PP_149

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
{ |16t [PP_I51{TS_D0OND|via  |villanova [residenziale [II3 5.5 a2.0052 | percorso |marciapiede | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID

fal  |PP [5l|bassa  |mediamente |B |<30 no no no asfalto |si pessimao

NN_PP|ID_PP |SEGN_DRIZ| SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

fal | PP 15 no si |nessuna|no o |A A A i assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LRGE | TOTALE_COS

fal

PP_1al 2500

20

20133.3032

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

M ep2s2 M pp2ss M prist M PPIS8
PP_184 PP_183

pp_191 M PP_159 PP_157
PP_150 PP_152

PP_646

@ = PAV_MANU_! m INSTPRO |

PPS_ACS W SEGNALET
PEND_TRASV SEMAFORD

™ PEND_LONGI = |NST ACU

W PAV_MANU_2 = INST PRD 7
PAV_MANU 3 m INST PRO3
= [CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= RAMPANUDV  SERMAND |
™ ARREDO_U = SEG MANUZ
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
| I
O 'PP_150 PP_151 PP_152 PP_157 PP_158 PP_150 PP_183 PP_184 PP_191 PP_252 PP_255 PP_646

SICUREZZA

PP_646 PP_255 PP_252 PP_191 PP_184 PP_183 PP_159 PP_158 PP_157 PP_152 PP_151 PP_150
| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
b I NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
_ ' [a2 |PP 152|758 DODIOB |via  |mazzini |residenziale | 260 |44 B.63446 [ Attraversamento | virtuale |l
'S ..: :~-._ ““ ""““.. I : ! ’ : ,r : | INN_PP[ID_PP |PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
A & : ' 12 |PP 152 |bassa  |mediamente |A |>80 no no no asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
192 | PP 152]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_URGE | TOTALE_COS

192 PP 1526250 i 104161022
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
2B e e R e ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP_I-.EIZ‘ viél mazzini

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
6000

20
E <
g' 15 E 4000———— -
2 10 2
& Y 2000 = - - - - - |

i 1 | I

® PP_151 PP_152 PP_153 PP_184 PP_185 PP_190 PP_191 ® PP_191 PP_190 PP_185 PP_184 PP_153 PP_152 PP_151

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
i NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA

[a3 |PP 153|TS 00010 |via |villanova |residenziale |13 [5.8 all.0I03 | percorso | marciapiede | al

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

1a3 |PP (53 |bassa  |mediamente [B <80 na no no asfalto |[si pessima

NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLLIMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE

193 |PP 153 no si |nessuna|no o |A A A Si assenti |no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
153 |PP 1353|2500 20 194037638

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI = INST AC

= PAVFANU | m ST PRO |
- e PR INST PRO 2
PAVMANUZZ m [NST PRO3

= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

S e e | = RAMPA_NUDV SEG_MANL |
= ARREDO_U = SEB_MANL_2
ILL_PUBB w0 NSTANT ~
Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
:!!ﬂﬂ!!!m!_!_!—! DPVZSI PP_247 PP_190 PP_189 86 8 6 3 2
» _ _ - _ _ » _ : - - _ i 1D_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA . ANALISI

\‘Q\ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS Nl]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
| 154 |PP 154|TS_000I07|via  |cavour |residenziale |226 4.5 701702 | Attraversamento |virtuale | 50

NN_PP|ID_PP  |PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID

1a4 |PP [54|bassa  [poco |A (>0 no no no asfalto |no  |buono
NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINITRAMPA [ SEGN_RAMPA ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
194 PP 154]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
14 PP 1546250 2 1774253
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
.  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
vz W B e 8 = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20

15

10

5

o I I
PP153 PP_154 PP_186 PP_187

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

f . M‘“ NN_FP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
|

lad |PP 150|TS _000I07 {via  |cavour |residenziale |226 4.5 17808 |Attraversamento |virtuale | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLTENZID
193 |PP 135|bassa  [poco |A (>0 no no no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
195 | PP 155]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

lao PP 1550|6250 2 194.5225
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PPPPPP

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
o A | I : NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS | NOME_TS | TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
e l .~ ||I56 [PP_156|TS_DODNOfvia [villanova |residenziale |13 [5.a 49.374 |percorso | marciapiede | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
1ab |PP [56|bassa  |mediamente [B <80 na no no asfalto |[si pessima

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
196 |PP 156 no si |nessuna|no o |A A A Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

1a6 PP (a6 {2500 20 19170.9206
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2

PAV_MANU_3 m INST PRO R
® CORD_DEM INST RETE

RAMPA_DEM m |NST LUCE

S e e | = RAMPA_NUDV" SEGMANU |
= ARREDO_U = SEB_MANL_2
ILL_PUBB w0 NSTANT ~
Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
:!!Eﬂl!gﬁ!—!_!—! DPPZSI PP_247 PP_190 189 86 8 6 3
» _ _ - _ _ » _ _ - : _ = » ID_pP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ANALISI

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
fa7 |PP 157(TS_DODIOR|via  |mazzini|residenziale | 260 4.0 1.06248 [ Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
1a7 |PP [37|bassa  |mediamente |[A [>30 no no no asfalto [no  |buono

| [NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI[RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

17 PP 157{no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE| TOTALE_COS
17 |PP_157|62a0 ] 1187.30936
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

@ = PAVMANU | INST_PRO |

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
H G O e s [ G U e | ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
20
15 F T — e | —
10
2000 — — — — — — =
5 - - -
© ppise PP_157 PP_158 PP_184 PP_185 PP_251 PP_252 © peas, P PP_185 PP_184 PP_158 PP_157 PP_15

| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
| 1158 |PP_I58|TS 0000 |via  |villanova |residenziale |13 [5.8 all.6336 | percorso | marciapiede | ol
NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZIO
18 |PP (58 |bassa  |mediamente (B <80 no no no asfalto |si pessima
NN_PPID_PP | SEGN_ORIZ]SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
198 |PP 158 no si |nessuna|no o |A A A Si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA

GRADO_URGE | TOTALE_COS

1ad  |PP_1a8{Za00

20

136a3.8276

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PPS_ACS

= PEND

PEND_

|
TRASV
LONG

= PAVMANU |

@ = PAVMAN?

= CORD

M ep2s2 M pp2ss M prist M PPIS8 PP_646
pp191 M PPI59 PP157 PP_184 PP_183
PP_150 PP_152

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PAVMANU 3

DEM

RAMFA DEM
= RAMPA_NUDV
= ARREDA U

LLPURE

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
| I
O 'PP_150 PP_151 PP_152 PP_157 PP_158 PP_150 PP_183 PP_184 PP_191 PP_252 PP_255 PP_646

SICUREZZA

PP_646 PP_255 PP_252 PP_191 PP_184

PP_183 PP_159 PP_158 PP_157 PP_152 PP_151 PP_15(

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
=1 NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
18 |PP 159|TS 000N via  |giardini_convento |residenziale [187  [4.8 763394 | Attraversamenta | virtuale | all
NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZIO
18 |PP (59 [bassa  |mediamente (A |>80 no no no asfalto [no  |buono
| [NN_PP]ID_PP [ SEGN_ORIZ[SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
fa9 | PP 159 ]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

@ = PAVMANU | INST_PRO |

159 PP 1589|6250 B 1198.528458
|| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
\| PPS_ACS W SEENALET

PP 159 via giardini_cunvent

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
Sl i Gl e LR u ARREDD_U SEE_MANU_Z
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
6000

20
E <
E' 15 E 4000———— -
2 10 2
& Y 2000 = - - - - - |

1 1 | I

® PP_158 PP_159 PP_160 PP_182 PP_183 PP_255 PP_256 & PP_256 PP_255 PP_183 PP_182 PP_160 PP_159 PP_158

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
_ |

ANALISI |

! NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS [ NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
' |60 | PP IEO|TS 000D |via  [villanova |residenziale 113 |58 91873 |percorso | marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
|60 |PP I60|bassa  |mediamente B <80 no no no mattoni | si pESSimo

PANORAMICA
ot ve fe

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
160 (PP 160|no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

|60 |PP_I60| 2500 24 28714 143
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACL
__@_ = PAV_MANU_! m INST PRO |

m PAV MANU 2 « INST PRO?
PAV_MANU_3 m INST PRO"3
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM s INST LLCE
= RAMPA_NUDV  SER MANU |
) 5 D i i = ARREDO_U SEG MANU 2
ILLPUBE  m INSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
J i : ' il NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
' “ | |61 |PP_IGI)TS 000128 Jvia  |vittorio_emanuele_secondo | terziaria | 316 |4.0 111083 | Attraversamento [virtuale | o0
NN_PP|ID_PP |PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANLTENZIO
16l |PP I6l|bassa  |molto [A >80 na no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
161 |PP 16l no no  |nessuna|no o |A A A no assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP | SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

16l [PP_IGI|B250 il 2019.0873
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFTRD
= PENDLONGI NS ALU
= PAVMANU| m INSTPRD |
— = mi INST PRO 2
PAVMANLZ m NS PRO3
™ CORD DEM ST RETE
RAMPA_DEM w ST LUCE
= RAMPANUOV  SEG MAN

0 D Ol 06 C0 = ARREDO U SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;?



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
i NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
- 162 | PP I6Z|TS 000D |via |villanova |residenziale |13 5.0 29.5272 | percorso | marciapiede | a0
| INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
162 |PP |62 |bassa  |mediamente [B |<80 no no no mattoni | si pessimo

NN_PP|ID_PP | SEGN_DORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
162 | PP 162 ]no si |nessuna|no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |[SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

162 PP 162 {2500 24 105409602
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORO
® PEND_LONGI = |NST ACU
= PAVMANU | m INST_PRO |
@ = AV MANL 2 INST PRO 2
PAV MANU 3 m INST PRO_3
. ™ CORD DEN ST RETE
RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
7 Hice K Ly O m ARREDO_U SEG_MANL 2
ILLPUBE  m |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

] M

PP_645 PP_344 PP_260 PP_180 PP_163 PP_162 PP_161 PP_148 PP_107
| ID_PP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;?



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
|63 |PP IE3|TS 000132 |via |toma |residenziale | 331 |4.8 44881 |[Attraversamento |virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
163 |PP I63|bassa  |molto [A |>80 no no no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ [ SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
163 | PP 163 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

163 |PP_I63|6Za0 I 4798317
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI NS AC
= PAV_MANU| w |NST PRO |
—@— = PAVMANUZ = |NST PRO 2
PAV MANU_S m |NST_PRO 3
= CORD DEM ~ |NSTRETE
RAMPA_DEM m |NSTLUCE
= RAMPANUDV S MANL |

e = ARREDD U SEG_MANU 2
ILLPUBB  m INST ANT ~

PP 163 via toma

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — — | - [ | [

PP_345 PP_344 PP_179 PP_164 PP_163 PP_162
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;@



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
' v NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP VEL_STRADA
wimn |64 |PP I64|TS_000NDvia  |villanova | residenziale {13 [5.8 72.8008 | percorso | marciapiede | al
| [NN_PP[ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZIO
{|164 |[PP_I64|bassa | mediamente (B |<80 no no no mattoni | si pessima
NN_PP]ID_PP | SEGN_ORIZ| SCALINIJRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI| SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
164 | PP 164]no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA

GRADD_URGE | TOTALE_COS

164 |PP_I64 (2500

24

23133.0328

| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

0.703%
I.Ol-a 771%
[ 951%

1.06%

5.65%

W rp34s pp107 M ppisa M pr42 M PPII09
PP_648 pp_ios M PP178 PPI79 PP_163

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

00
N J_D
. I .

PP643  PP492 PP345 PP179 PP.178 PP164 PP163 PP_109 PP_108  PP_107

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

F’ABIEIRAMIEA ANALISI |
NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPD_PP VEL_STRADA
IG5 |PP IBS|TS 2003 via  |caduti_di nassyria |residenziale |0 0.3 300146 |percorso |marciapiede | ol
* | |NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO
162 |PP IB9|bassa  |poco |G <80 no no no asfalto |si pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLLIMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE
11163 |PP 1B3]no no  |nessuna|no o |A P CON |A Si assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
165 |PP IBa|2a00 13 79587 266

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

L] ]
FE]

u PP_| 7

PP_654
PP_800

m e
W rr176

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_.

ACS [ |

PEND_TRASV
PEND_LONG|
PAV MANU |
PAV MANL?
PAVMANU 3
CORD DEM
RAMFA DEM
RAMPA_NUDV
ARRED_U
LLPURE

SEGNALET
SEMAFORD
INST_ACU
INST PRO |
INST PRO_?
INST PRO3
INST RETE
INST LUCE
SEG MANU |
SEG_MANL?
INST ANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
g, Wil - i.-. - L= - NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
ool | | 166 |PP_IBB)TS 2071 ]via  |genova |residenziale ol [4. 799687 [ Attraversamenta | virtuale | al
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLUCC | MANLTENZIO
|66 |PP |66 |bassa  |molto [A |>80 no no no asfalto |no  [buono
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
“I'[166 |PP_IBE|no no |<0% |no o |A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_LIRGE|TOTALE_COS
|66 |PP_IBE |6250 I 1530.524289

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

>

PPS_ACS

PEND_TRASV
™ PEND_LONGI
= PAV_MANL
W AV MANU 2
= PAV_MANU_3
™ [ORD DEM
RAMPFA_DEM
= RAMPA_NUDV

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

= ARREDD |
ILL_PUB

= SEGNALET
SEMAFORD
INST AL

= INST PRO_|
INST_PRO_7

= INST PRO 3
INST RETE

= INST LUCE
SEG MANL |
SEG_ MANU 7

= INSTANT

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

5

'0 IIIIIIIIIIIIII
E

° PP_166

PP_708

SICUREZZA

2000

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
» NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP VEL_STRADA
|67 |PP IE7|TS_000090|via  |venezia |residenziale |14 a.a 119.087 |percorso |marciapiede | ol
- |NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
1 [187 PP I67|bassa  [molto |B {<H0 no no no mattoni | si pessimao
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
167 PP 167]no no  |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
167 |PP_167]2500 2 33172.aT1

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

PP

853%

ppppppp

794

ppppp

PP

655

657

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

2 A
ResiR

pppppppppppp
R e e o P o PR B R R R

pppppp
215 7 T T Tgsn

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G’\
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
" NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
11168 |PP_IB{TS 000090 via |venezia |residenziale |14 435 9.04045 | Attraversamento | virtuale [ 50
NN_PP{ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
|68 |PP |68 |bassa |molto (A >80 na na no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
168 (PP 168|no no  |<a% |no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

68 PP _IG8|6Za0 il 1694.30065
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
VR [ i e (1 (16 ™ ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

PP 168 Via VENezia

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA ANALISI |
Fl - . . _. ': » 1 | [NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
|63 |PP 1B (TS 000090 |via  |venezia |residenziale | |4 a.a 49.3371 | percorso | marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZID
169 |PP I69|bassa |molto (B |<80 si na no mattani |si pessimo

| INN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
169 (PP 169|no no  |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

WS 169 | PP_I68|2500 24 27888.7743
\ ;* : : | Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
R &
= s PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI INST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ B PAV MANU 2 = |NST PRO 7

PAV_MANU_3 m INST PRO"3
™ [ORD_DEM INST RETE

RAMPA DEM s INST LLCE
= RAMPANUDV  SER"MANU |
o LN L L = ARREDO_U SEG MANU 2
ILLPUBE  m INSTANT ~

PP_IB9 via venezia 7 A

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_656 PP_206 PP_205 PP_193 PP_192 PP_174 PP_170 PP_169 PP_168 PP_167
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERE[IRSI PEDONALI

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
A L NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS [ TIPD_TS ABIT_TS [ VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPD_PP | VEL_STRADA
170 |PP 17078 0000BG |via  |degli orti|residenziale {92 |45 I7I61  |Attraversamento |virtuale | 50
{ |NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
170 |PP I70bassa  [maolta |A |[>80 no no no asfalto [no  |buono
[ [NN_PP{ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI{ RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
{170 |PP_170]no no  [<0% |no no|A A A no assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
{70 |PP_170|6250 If 2989.277

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

W rp6ss pp167 M pp171 M prieo M PP6S6

pp170 W pp173 M PP174

>

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PEND LONGI INST_ACL
w PAV MANLI | m |NST PRO |
u PAV MANU 2 |NST PRI] 7
= PAVMANU 3 m INST PRO_3
™ [0RD_DEM |NST RETE

RAMPA DEM INST_LUCE
RAMPA_NUDV  SER MANU |

ARREDA U

ILL

SEG_MANL 2

_PUBB  m INSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

PP_173

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
‘ |

PANORAMICA ANALISI |

| [NN_PP{ID_PP |ID_TS Pref_TS [ NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
{70 |PP_ITI|TS_000090 |via  |venezia |residenziale |14 a.4a 31.7433 | percorso | marciapiede | ol

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
{7t |PP_I7|bassa  |mediamente (B <30 no no no asfalto |si pessima

NN_PP|ID_PP |SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
7 (PP 17l|no si |nessuna|no V A P CON |A Si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_URGE | TOTALE_COS

1 {PP_I71) 2500 2l 28394.0463
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

™ PEND LONBI = |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

® [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
B e R men n o ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

20 6000
)
g 5 :
>
g 10 a
& Y 2000 - - - . | - . | - |

5

® PP_166 PP_167 PP_170 PP_171 PP_173 PP_655 PP_708 PP_709 ® PP_709 PP_708 PP_655 PP_173 PP_171 PP_170 PP_167 PP_166

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

.'I‘: NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_| TIPO_PP | VEL_STRADA
! {72 |PP 72|78 2013 |via  |caduti_di_nassyria |residenziale |0 a.a 175.048 |percorso |virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZIO
172 |PP 172|bassa  |poco [A |<80 no no no asfalto  |si pessimo

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ| SCALINI| RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
172 PP 172{na si |nessuna|no oo |A A A si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

172 |PP_172]2500 13 47786.968
| Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
: PEND TRASV  SEMAFORD
2 via caduti = PEND_LONGI = NST ACU
R = PAV_MANU! = INSTPRD |

W PAVMANU 2 = |NST PROZ
PAVMANU 3 w NST PRO3
™ CORDDEM  |NSTRETE

------ ” RAMPA DEM w INST LUCE
D s e e | = RAMPA_NUDV" SEGMANU |
PP_491 PP_494 PP_800 PP_176 . ARREDD_“ SEE MAN“ 2
ILL_PUBE = NST ANT ~
Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
DWIMWIGSWIHHWIW!!Q!!W!WIHBWIDW.M.D DPPEOOPPGSDPPl:IGAXPPAQAPP493PP49Z PP_491 PP_490 PP_482 PP_177 PP_176 PP_172 PP_165 PP_108
) ) ) ) ) ) ) ) ) ) ) ) ) ) i ) ) ) ) ) _ID_PP- ) ) ) ) ) )

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

. ar | LT \ NN_PP|ID_PP [ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
[73 |PP I73|TS 000090 |via  |venezia |residenziale |14 4.0 7.0a643 [ Attraversamento | virtuale | 5l

| INN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZID
I73 |PP [73|bassa  [maolta |A (>80 no no no asfalto |no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
173 [PP 173 no no  |<a% |no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LIRGE | TOTALE_COS

173 PP 1736250 If 14B1.37521
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
@  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
I = ARREDO_U SEG MANU 7
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP _173 via venezia

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_170

pppppp Z
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA | | ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
[74 |PP 174|178 000030 )via  |venezia |residenziale |14 |48 7.52029 | Attraversamento | virtuale | a0
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANUTENZID
174 |PP I74[bassa  |molto [A |>80 no na no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
174 | PP 174 no no  |<a% |no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

174 PP _{74| 6250 il 1405 68003
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
® [CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
| = RAMPA NUDV  SERMANU |
e e = ARREDD U SEG_MANL_2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

a5%

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — - — — -

PP_656 PP_174 PP_170 PP_169 PP_167
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

e/ | NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
] I7a |PPI7a(TS 2013 |via  |caduti_di_nassyria |residenziale |0 4a 12.5078 | Attraversamento | virtuale | 50
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRUCC | MANUTENZID
{73 |PP (75|bassa  |molto [A |>80 no no no asfalto |no  [buono

| INN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ [ SCALINI | RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
A 175 |PP 175 no no  |<a% |no o |A A A no assenti |no  [no

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

I7a PP _I7a|6Za0 il 2738.7403
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ ® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD_Ul = SEGMANU?
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

PP_175 PP_709

SICUREZZA

GRADO_URGE

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



é Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021
FANI]RAMIEA ANALISI |
=1 2 N_PP[ID PP i TS [Pref TS Nl]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP T MACROTIPD_ TIPO_PP [VEL_STRADA
{76 |PP I76{TS 2001{via  |[del comune |residenziale |2 4a 10816 |Attraversamento |virtuale | 50
Lok -y NN_PP]ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZ0 | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
i r : = IT6 |PP_{76|bassa  |poco |A >80 no no no asfalto |no  |buono
" = NN_PP[ID_PP [ SEGN_ORIZ [ SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZ SEGN_STR | SPORGENZE [ SEMAFORD | INSEGNE [ MARE
# {76 |PP 176 |na no |<0% [no no|A A A no assenti [no  |[no
- - A NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
= 176 PP _I76 6250 2 177.04
- / Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
TOR0TRIS  SEOR
L SEMAFORDO
PP _176 via del_comune = PEND_LONGI = |NST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
‘ W PAV MANU 2 INST PRO_7
PAV_MANU 3 m INST PRO_3
= CORD DEM  |NSTRETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
e = ARREDO U+ SEG MANL 2
ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

6000

2000—]

PP_709 PP_650

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G’\
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o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

PANORAMICA

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
[77 |PPITT)TS 2013 |via  |caduti di nassyria |residenziale |0 4a B.17238 |Attraversamento | virtuale | 5l

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
{77 |PP [77|bassa  |molto [A |>H0 no na no asfalto |no  [buono

\ NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
177 (PP 177 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

177 PP _I77{6250 il 1244 636G
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
G PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD

PP 177 via caduti_di_nassyria A = PEND_LONGI = |NST ACU

= PAV_MANU_! m INSTPRO |
@ = PAVMANU_Z = INST PRO 2

”Q RAMPA_DEM m |NST LLICE

™ RAMPA NUDV  SERMANU |

PAV_MANU_3 m ST PRO 2
™ CORDDEM ~ INST RETE

= ARREDD U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

SICUREZZA

GRADO_URGE

vvvvvv 5
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA _ ‘ ANALISI |

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
[78 |PP I78{TS_DODND|via |villanova |residenziale [II3  [4.5 6.68274 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZID
{78 |PP I78]|bassa  |molta |A |[>50 na no no asfalto {no  |buono

| [NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI|{RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
{78 |PP 178|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

178 PP_I78 6250 il 1320.683Za
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
@ = PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
rio W w8 s = ARREDO_U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 - — — -

PP_492 PP_178 PP_164 PP_109 PP_108
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA | ANALISI |

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOG_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
{73 |PP_179(T5_DOOWD|via |villanova |residenziale [II3  [4.5 a.09382 | Attraversamento | virtuale | a0

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLITENZID
179 |PP I79]bassa  |molta |A |[>50 na no no asfalto {no  |buono
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
{79 |PP 179 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti [no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

179 PP_I79]| 6250 il 1074.72874
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
L = RAMPANUDV  SERMANL |
e e = ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

PP 179 via villanova

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000 — - — — -

PP_345 PP_179 PP_164 PP_163 PP_107
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (:\)



-4 Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA

ANALISI |
NN_PP ID_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ TIPO_PP | VEL_STRADA
180 TS_00010 fvi 13 |44 4 68043 | Attraversamento | virtuale | 50
NN_PP|ID | PROTEZIONE PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
bassa no no asfalto |no |buono

(180

NN_PP] D

SEGN_ORIZ | SCALINI

ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORO | INSEGNE | MARE

180

no no

A A A

no assenti |no no

PP _180 via villanova

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

6220 I (0098274l

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

4

20

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

PPS_ACS SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI  |NST ACL
PAV_MANU_| w NSTPRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
= ARREDD U SEG MANU 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

2000————————————————{

PP_260

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover ;\“-



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI
; s [ ! NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
e R | i | |18 [PP_IBI|TS_DODNOfvia |villanova | residenziale 113 [4.5 7E846 [Attraversamento |virtuale | ol
. i i
} Wil . - NN_PP|ID_PP |PROTEZIONE [ UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
ke H I\E' e 181 |PP_181|bassa  |molto (A [>80 no no no asfalto no  |buono
\ -
\-. .1 NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
s |l ol -
' } 181 | PP 181no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADD_URGE | TOTALE_COS

181 [PP_I81{B250 Il 148141312
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD

= PEND_LONGI = INST ACU
= PAVMANU | INST_PRO |
@ = AV MANU_2 INST PR 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

= CORD_DEM INST RETE

PP _181 via villanova

@ RAMPA DEM m INST LUCE
= RAMPA_NUDV SEG MANU |
0 [0 QR - e 0 R R = ARREDO U SEG MANU 2

ILLPUBB  m INST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover (;;?



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP [ MACROTIPO_ TIPD_PP | VEL_STRADA
182 |PP 182|TS 000D fvia |villanova |residenziale |13 |4.8 B.73743 | Attraversamento | virtuale | 5

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZID
182 |PP 182 |bassa |mediamente [A |>30 na no no asfalto [no  |buono

PANORAMICA

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
182 |PP 182 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

182 PP _182|GZ50 i 1057.778al
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

@ = PAVMANU | INST_PRO |

W AV MANU 2 INST PRO 2
PAV_MANU 3 INST_PRO 3

= CORD_DEM INST RETE
RAMPA DEM INST_LUCE

= RAMPA NUDV  SER MANU |

ppi49 M ppiso M pp2ss M pres7 M PP159

= ARREDD_U SEG MANL 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
20
15 —
10
2000-] - — — — — — -
5 - - -
o o
PP_149 PP_150 PP_159 PP_160 PP_182 PP_256 PP_647

PP_647 PP_256 PP_182 PP_160 PP_159 PP_150 PP_149
-] Io_PpP

GRADO_URGE
SICUREZZA

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ‘ ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
183 |PP_IB3|TS_O0ONO [via  [villanova | residenziale |13 4.0 7.07678 | Attraversamento | virtuale | 50

NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
183 |PP |83 |bassa |mediamente [A |>80 no no no asfalto [no  |buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
183 (PP 183 |no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA |GRADD_LRGE| TOTALE_COS
183 [PP_183|6Za0 B 1110.97596
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
@ = PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
H @m0 @ Ome Daes O e | ARREDD_“ SEE_MAN“_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000-] - — — — — — -

PP_646 PP_255 PP_183 PP_159 PP_158 PP_151 PP_150
| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

: '"\... ; i i : NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
: ' 184 |PP 184175 0O0ND)via  |villanova | residenziale {113 [4.a 7.27083 [ Attraversamento | virtuale | 5l

|- F : i | [NN_PP]ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZD SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
[ 184 |PP IB4|bassa  |mediamente [A |>80 no no no asfalto [no  |buono

| [NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

184 | PP 184]no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no
“ NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
184 PP 184 | 6250 B 114153601
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU

@ = PAVMANU | INST_PRO |

PP_IE4 via viIIanuval

 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
{22 |- D O O = ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante
6000

20
E <
- - b B —
2 10 2
& Y 2000 = - - - - - |

‘I I

® PP_151 PP_152 PP_157 PP_158 PP_184 PP_191 PP_252 ® PP_252 PP_191 PP_184 PP_158 PP_157 PP_152 PP_151

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover GQ



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP [ VEL_STRADA
180 |PP 1Ba|TS_00OND|via |villanova |residenziale |13 4.0 746968 | Attraversamenta | virtuale | all

] NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANUTENZID
185 |PP 85 |bassa |mediamente (A |>80 no no no asfalto [no  |buono

| [NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

185 |PP 183 no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS
185 |PP_{85|6Za0 B 1172.73978
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
H ) O @ U mses D Ge O R | ARREDD_U SEE_MANU_2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000

GRADO_URGE
SICUREZZA

2000-] - — — — — — -

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
g e ’ | J ! e~ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPO_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
: ' ' ! U |86 |PP_IBE|TS_O0ONO [via  [villanova | residenziale |13 4.0 8.13258 | Attraversamento | virtuale | 5l
~ . f .
F' " | ! NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANLTENZID

186 |PP |86 |bassa  |poco (A >80 na na no asfalto |no  [buono

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
186 (PP 186 |no no  |nessuna|no o |A A A no assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

186 PP _I86|6Za0 2 203.31475
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
‘  PAV MANUZ = INSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SEG MANL |
i Qi Do Dl D = ARREDO_U SEG_MANU 2
ILLPUBB w0 |NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
20
15 —
10
2000-] - — — — — — -
5
o I | o
PP_153 PP_154 PP_155 PP_156 PP_186 PP_189 PP_247

PP_247 PP_189 PP_186 PP_156 PP_155 PP_154 PP_153

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ TIPO_PP | VEL_STRADA
187 |PP_IB7{TS_DOONO|via |villanova |residenziale [II3  [4.8 8.99142 | Attraversamento | virtuale | 0

NN_PP|ID_PP |PROTEZIONE [ UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | FIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

187 |PP I87|bassa  |poco |A [>H0 na no no asfalto {no  |buono
{ [MN_PP]io PP [SEGN_ORIZ] SCALINIRAMPA | SEGN_RAMPA] ARREDD | PUBBLIC ILLUMINAZI] SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFRD [ INSEGNE | MARE
11187 | PP 187|no no  |nessuna|no o |A A A no assenti [no  [no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
187  [PP_IB7| 6250 2 7247855
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD
= PENDLONGI  |NST ACL
= PAV_MANU | w INST PRD |
 PAVMANUZ - |NSTPRO 2
PAV_MANU 3 m NST PRO 3
= CORDDEM  INSTTRETE
RAMPA_DEM m NSTLLICE
= RAMPANUDV  SERMANL |
T = ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G;l



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

ANALISI |

NN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_ | TIPO_PP VEL_STRADA
|88 |PP 1BB(TS _0O0IO7 |via  |cavour |residenziale |226 | 5.8 41.5506 [percorso | marciapiede | al

& NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
188 [PP I88|bassa |poco |B |<H0 no no no asfalto |si pessimo

PANORAMICA
R

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
188 (PP 188 |no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti {no  |no

r 12 NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
r*‘*’"“\i’/ B8 [PPigB[2500 |24 140417248
3 k i.,_ . Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
B PP ACS = SEGNALET
L i~ | 1% | i PEND TRASV  SEMAFORD
PP_{BB via cavaur A = PENDLONGI = NST ACU

® PAV_MANU! = INSTPRO |

@ W PAV_MANU_Z = |NST PRO 2
PAV_MANU S m INST PRO3
™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m INST LUCE

= RAMPA_NUDV  SER MANU |

ppi2s M ppiss M ppiiss M pris7 M PR3

™ ARREDOL  + SEG MANU 2
ILL_PUBB  m INSTANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

6000
20
15 400——— 1 1 1 1 i
10
2000} — = = = — — — -
5
o I I I D o
PP_128 PP_129 PPI31 PP_132 PP_154 PP_187 PP_188 PP_189

PP_189 PP_188 PP_187 PP_154 PP_132 PP_131 PP_129 PP_128

GRADO_URGE
SICUREZZA

| ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover Q



Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
e [ 7 | [mCpe]inpe TinTs Pref_TS NI]ME_TS TIPD_TS ABIT_TS | VELDC_PP [ LUNGH_PP | MACROTIPO_[ TIPD_PP VEL_STRADA
. L> |83 PP IB9|TS 000107 |via  |cavour |residenziale 226 |5.8 477768 | percorso | marciapiede | al
! | [NN_PP]ID_PF | PROTEZIONE [ UTILIZZD | SEDE | LARGHEZZA | FEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SORUCE | MANUTENZID
¥ Lﬁ-u ' 189 [PP 189|bassa  |poco |B |<H0 no no no asfalto |si pessimo
- NN_PP]ID_PP [ SEGN_ORIZ] SCALINITRAMPA | SEGN_RAMPA| ARREDD | PUBBLIC [ ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
189 (PP 189]no si |nessuna|no no P CON |P CON [si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_LRGE | TOTALE_COS
189 [PP_189]2500 24 14383 4988
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
= PEND_LONGI = INST ACU
= PAV MANU | m INST_PRO |
= PAVMANU_Z = NSTPRO 7
PAV MANU 3 m INST PRO_3
® CORD DEM  INST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SERMANU |
Hie O &m0 o O e M e [} ARREDD_“ SEE_M AN“_2
ILL_PUBE = NST ANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

20
15
10
5
o I N . I I .
PP128 PP129 PP131 PP132 PPI53 PPi54 PP186 PP187 PP183 PP_189

SICUREZZA

PP_189 PP_188 PP_187 PP_186 PP_154 PP_153
| ID_PP

PP132  PP_131  PP129  PP128

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover O
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

ANALISI |

PANORAMICA

P——

|

VEL_STRADA

_| [NN_PP{ID_PP  |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPO_PP

190 | PP 190{TS DODIOR|via  |mazzini|residenziale | 260 5.8 47,8725 | percorso | marciapiede | ol

190 |PP 190|bassa  |mediamente (B |<80 no no no asfalto |si

NN_FP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

pessimo

‘ NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE

190 (PP 190 |no si |nessuna|no no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADO_URGE | TOTALE_COS

= PEND'L

W ppis1 W PPIS3 pp126 M pp12s M PP191 RAMPA

190 PP 1302500 24 15793.5974
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV SEMAFORD

ONGI = INST ACU

= PAVNANU | m NSTPRD |
@ = PAVMAND? = NSTRRDZ
PAV_MANUZ3 m INST PRO"3
™ CORD DEM  INST RETE
RAMPA_DEM w INSTLUCE

NUDV SEG MANU |

L Bp ERE TRE 0 = ARREDDU  + SEG MANL?
ILL_PUBB  m INST ANT -

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G’\
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI
|

Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante

PANORAMICA ANALISI |
51 ; Jﬁ—-—,_..,_-__ e — _\3,\ NN_PP|ID_PP |ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPD_TS ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPD_ | TIPD_PP VEL_STRADA
: 181 | PP 19({TS 000108 [via  |mazzini |residenziale | 260 | 5.0 479382 [ percorso | marciapiede |l
I ‘[7 NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTD | SDRLCC | MANLITENZID
| 191 |PP (8l|bassa  |mediamente (B |<80 no no no asfalto |si pessimo
NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI|RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
191 PP 19| no si |nessuna|no no o |A P CON |P CON {si assenti {no  |no
NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS
191 {PP_191{2500 24 1a900.0162

Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto

W epis1 M PPIS3

PP_190
PP_184

PP_133
PP_152

pp126 M pp12s M PP191

L REY)

PP_127

PP_185

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante

PPS_ACS = SEGNALET
PEND TRASV  SEMAFORD
™ PENDLONGI + |NST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
® AV MANU Z = |NSTPRO?
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2
™ CORD DEM INST RETE
RAMPA DEM w |NST LUCE
= RAMPANUDV  SER MANU |
= ARREDD U SEG MANL 2
ILL PUBE w0 |NSTANT ~

Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE

SICUREZZA

ID_PP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover G’\
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Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

ATLANTE DEI PERCORSI PEDONALI

PANORAMICA ANALISI |
o' . — | INN_PP|ID_PP [ID_TS Pref_TS | NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA

l_ ': Ili . g {92 |PP_192|TS_000OO7 |via  |taranto|terziaria |274 |5.0 a4.340 | percorso | marciapiede | al

- I '. ; NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRUCC | MANUTENZIO

192 |PP (92 |bassa  |molto (B >80 CON_S|no no no mattoni | si pessima

NN_PP|ID_PP | SEGN_DRIZ | SCALINI| RAMPA | SEGN_RAMPA | ARREDD | PUBBLIC | ILLLIMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
192 |PP 192 no si |<0% |no o |A P CON |P CON [si assenti no  |no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA|GRADD_URGE | TOTALE_COS

192 PP 1832|2500 24 174146569
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND_TRASV  SEMAFORD

= PEND_LONGI INST ACL
™ PAV MANU | m |NST PRO |
/@/ W PAV_MANU_Z = INST PRO?
PAV MANU_3 m INSTPRO"3

™ CORD_DEM INST RETE
RAMPA_DEM m INST LUCE
= RAMPANUDV  SER"MANU |
B B @ @ g = ARREDO_U SEG MANU 2
ILLPUBB  m |NSTANT ~

Grado di Urgenza dei percorsi in atlante Grado di Sicurezza dei percorsi in atlante

GRADO_URGE
SICUREZZA

PP_671 PP_670 PP_669 PP_663 PP_662 PP_216 PP_206 PP_192 PP_169 PP_168
-] Io_PpP

Architetto Massaro Alessandro DAPPC TAN. 788 - Realizzata con Qgis V. 3.16.1-Hannover c;\



o Comune di Pulsano - Piano per |'Eliminazione delle Barriere Architettoniche -PEBA 2021

e ATLANTE DEI PEREI]RSI PEDONALI

PANDRAMICA __ ANALIS| |

NN_PP|ID_PP |ID_TS Fref_TS NOME_TS | TIPO_TS | ABIT_TS | VELOC_PP | LUNGH_PP | MACROTIPO_| TIPD_PP VEL_STRADA
193 | PP 193|TS 000007 |via  |taranto|terziaria|274 5.4 II0.848 |percorso |marciapiede | ol
NN_PP|ID_PP | PROTEZIONE | UTILIZZO | SEDE | LARGHEZZA | PEND_TRASV | PEND_LONG | PIANI_SOS | PAVIMENTO | SDRLCC | MANLITENZID
193 |PP 193 |bassa  |molto (B |>30 CON_S|no no no mattoni |si pessima

NN_PP|ID_PP | SEGN_ORIZ | SCALINI | RAMPA SEGN_RAMPA | ARREDO | PUBBLIC | ILLUMINAZI | SEGN_STR | SPORGENZE | SEMAFORD | INSEGNE | MARE
193 (PP 193 |no si |nessuna|no o |A P CON |P CON [si assenti |no  [no

NN_PP|ID_PP |SICUREZZA | GRADO_LRGE | TOTALE_COS

193 [PP_133]2500 77 34306.768
Incidenza del costo totale sui percorsi in atlante Incidenza dei costi delle singole azioni di progetto
PPS_ACS W SEGNALET

PEND TRASV  SEMAFORD

= PENDLONGI ~ |NST ACU
™ PAV MANU | m |NST PRO |
@ = AV MANUZ - NSTRROY
PAV_MANU 3 m |NST PRO 2

= CORD DEM  |NST RETE
RAMPA DEM m |NST LUCE
= RAMPANUDV  SECMANU |
{2 428 Hs s U = ARREDO_U SEG_MANL 2
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